OUT LOOK - czujka dualna (PIR +MW) do zastosowai zewrgtrznych i
wewnetrznych.

Czujka dualna (PIR+MW) zewtrzna. Posiada antymasking, kilkustopnaowegulacg

parametrow detekcji w strefie podep i odpornéci na mate zwierga, czujnik
wstrzasowy/uderzenia (opcja ta wymaga pilota RM-1), pigoent typu QUAD. Wysoka
odporng¢ na zaktdcenia elektromagnetyczne.

Regulacja czutdci czujnikéw PIR i MW
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Ustawienia przehcznikow DIP

OFF ON

CZULO SC ANTYMASKINGU
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DIP Switch 1. Wskazania LED.
OFF - aktywacja wskasadiody LED na czas 15 minut w celu przeprowadzenelk testu”.

DIP Switch 2. Licznik impulséw. Maliwos¢ wyboru 2 impulsow w miejscach o matym
prawdopodobigstwie wystpowania fatszywych alarméw, lub 4 impulséw dla mmiejo
duzym prawdopodobigstwie fatszywych alarméw.

DIP Switch 3. Czutas¢ antymaskingu i wyboru rodzaju pracy AND lub OR.

a) Czutd¢ antymaskingu wybierana gazy LOW i HIGH

Pozycja LOW — niska czu6 antymaskingu dla miejsc zapylonych.

Pozycja HIGH — wysoka czué antymaskingu dla miejsc bez wgsbwania zapylenia.

b) Uczenie czujki; Po zmianie ustawienia pagehika, OUT LOOK ,uczy «’
przystosowujc si do warunkdéw otoczenia.

c) Gdy wybrana jest pozycja AND, czujka generujgnsy alarmu tylko gdy pobudzone
zostam oba czujniki — PIR i MW. Po wyborze pozycji OR, dwoygenerowania alarmu
wystarcza pobudzenie jednego z czujnikow — PIRMVG.



Dziatanie w funkcji OR mdiwe jest tylko gdy czujka wykryjeze wystpuje proba
maskowania jej pola detekcji w bliskiej odleggo W innym przypadku czujka dziata w
funkcji AND.

DIP Switch 4. Zaskg detekcji czujki
Zaskg detekcji czujki ména ustawd na dwa sposoby.

a) recznie z wykorzystaniem elementow regulacyjnych edpdnio dla elementu PIR i
MW (pozycja OFF).

b) automatycznie z wykorzystaniem funkcji ,walk tegtdprzez przemieszczanie; w
chronionym obszarze. Opcja ta #hwa jest do wykorzystania tylko gdy padany
zaskg detekcji czujki wynosi powaej 3 metry (pozycja ON).

Regulacje elementow PIR i MW muszost& przeprowadzone przedzyciem funkcji
~walk test”.

Automatyczne ustawienie zagu detekcji z wykorzystaniem funkcji ,walk test”

Po przedczeniu przejcznika DIP 4 z pozycji OFF na ON, &deca si¢ diody LED
czerwona, zielona ioita. Naley niezwilocznie zamkat obudowe czujki i ud& sie w
najbardziej odlegte miejsce jmmlanego obszaru detekcji (nie naleoddal& si¢ poza
maksymalny zasgg detekcji czujki) i poczeléatam kilka sekund do czasu; bedzie swieci¢
tylko zielona dioda LED. W czasie gdwieci tylko zielona dioda LED, natg zdefiniow&
granice obszaru padanej detekcji chodz prostopadle do frontu czujki w kierunku
najbardziej odlegtych punktéw padanego obszaru detekcji, zgodnie z penymi
wskazania diod LED:

Zielona dioda LED —¢
Czerwona dioda LED — zatrzyai¢

Powtorzy powyzsza procedue 4 razy.
Procedura kaczy sk jednoczesnym Zaieceniem sj diod LED czerwonej i zielonej na czas
okoto 8 sekund.

DIP Switch 5. Automatyczny tryb NOC
Ustawienie przeicznika w pozygi ON umaliwia automatycza zmiarg zasegu detekcji w
nocy (przy zmierzchu).
Je&li przelacznik DIP 4 ustawiony jest w pozycji ,walk test™to
* w czasie dnia (jasneswietlenie) zasig obszaru detekcji jest zdefiniowany przez
.walk test”
* W nocy (zmierzch, stabeswietlenie) zasig obszaru detekcji zdefiniowany jest przez
ustawienie elementéw regulacyjnych dla PIR i MW.



Podfaczenia zaciskow terminalowych.
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Zaciski 8 i 9 oznaczone na rysunku jakot stuza do podiczenia zasilania czujki nagiem
10-15VDC.

Zaciski 6 i 70znaczone na rysunku jaRELAY oznaczaj wyjscie alarmowe NC.
Po wykryciu ruchu przez czujk obwdd przekanika zostanie otwarty na okoto 2 sekundy i
zaczr, migat diody LED czerwonaéita.

Zacisk 50znaczony na rysunku jakeO, maze zosté uzyty jesli istnieje potrzeba uzyskania
z pamgci detektora informacji o jego zadziataniu, w ceagily system byt uzbrojony.

Dla realizacji tej funkcji, z wyjcia centrali alarmowe]j natg poda& na zacisk CO naggie
informujace w jakim stanie znajdujegssystem — czy jest uzbrojony, czy rozbrojony.

Je&ili na zacisk CO podano napie 0V, czujka rozumie ten stan jako system uzlmjo

Je&ili na zacisk CO podano napie 12V lub nie podangadnego nagcia, czujka rozumieze
system jest w stanie rozbrojonym.



Jeli czujka alarmowata w czasie gdy system byt uztmgj to po rozbrojeniu systemu
czerwona dioda LED miga przez okoto 30 minut.

Zaciski 3 i 4 oznaczone na rysunku jAKASK reprezentyy styki przekanika antymaskingu

i czujnika wibracyjnego/uderzeniowego, ktory znggdsk w stanie spoczynkowym NC.

Jeili czujka zostanie zamaskowana jakiwbiektem znajducym sk w bliskim sisiedztwie

jej pola widzenia, zaczyna migaielona dioda LED.

Jeili obiekt blokuje pole widzenia czujki przez czasizdzy niz 40 sekund, zielona dioda
LED zaczynaswieci¢ $wiattem statym i otwieraj si¢ styki przekanika MASK na co
najmniej 2 sekundy i pozostajv stanie otwartym do momentu zaniku maskowania.

J&li ktos prébuje uszkodzilub zasabotowaczujke poprzez jej uderzenie, poruszenie, obroét
lub pochylenie, zaczynéwieci¢ zielona dioda LED i styki przekaika wyprowadzone na
zaciski MASK zostaj otwarte na okoto 2 sekundy.

Zaciski 1 i 2 oznaczone na rysunku jakKbAMPER reprezenty styki wbudowanego
przehcznika antysabot@wego. Styki przelcznika otwierag si¢ po zdgciu obudowy czujki.

Przygotowanie czujki do pracy z wykorzystaniem opg¢jantymaskingu.

Aby przygotowa czujke do pracy z wykorzystaniem opcji antymaskingu, aalemazliwi ¢
jej ,nauczenie s’ warunkéwsrodowiskowych, jakie wygpujacych w strefie detekcji. Jest to
niezledna czynnéé, jakiej powinien dokona instalator dla uzyskania prawidiowego
dziatania opcji antymaskingu.
Procedu¢ uczenia czujki przeprowadzana jest w dwoch syadhc|

a) po whczeniu zasilania czujki ( po uptywie ok. 1 minuty wiaczenia zasilania, kiedy

czujka stabilizuje parametry pracy)
b) po zmianie poteenia przedcznika DIP 3 (wskazania LED)

Nastpnie, dla przeprowadzenia procesu uczenia czujkizpa
a) niezwilocznie zamkat jej obudow (nie diwej niz w czasie 30 sekund)
b) zwrdcik uwag: aby zaden przedmiot nie znajdowak sblizej niz 1 metr od frontu
czujki do czasu kiiczenia procesu uczenia czujki (okoto 2 minuty)



Testowanie dziatania czujki

Test mana przeprowadzigdy zamkngta jest obudowa czujki i uaktywnione sa diody LED
(przehcznik DIP 1 w pozycji ON).

Testowanie wykrywania ruchu przemieszaegch se 0sob

Wejs¢ do obszaru detekcji czujki. Prawidiowe dziatanieujki polega na zadziataniu
przekanika alarmowego na okoto 2 sekundy. W tym czasi@ipoy miga& jednoczénie
diody LED czerwona i6tta.

Testowanie dziatania antymaskingu

Umiescic w odlegtgci okoto 10 cm od frontu czujki kargkbiatego papieru (lub inny
przedmiot). Prawidtowa reakcja czujki objawia sniganiem zielonej diody LED do czasu
ustania maskowania czujki.sliemaskowanie czujki trwa diej niz 40 sekund, zielona dioda
LED zaczynawieci¢ $wiattem cagtym i styki przekanika wyprowadzone na zaciski MASK
otwierap Si¢ na co najmniej 2 sekundy i pozosgtajwarte do czasu ustania maskowania.

Ponizsze ilustracje przedstawiag sposéb zmiany parametrow detekcji w strefie
podejscia i wyboru wiasciwosci wykrywczych matych zwierzt przemieszczagcych se w
tej strefie.

Zmiana ustawien dokonywana jest poprzez wybor odpowiedniej przestyy znajdujacej
sie w ukompletowaniu czuijki.

Otworzy¢ obudowe czujki




Odwrdci¢ przednia czesé
obudowy

Odkr eci¢ pokrywe soczewek




Wyj a¢ pokrywe soczewek

Ze znajdujacych sk w ukompletowaniu czujki przeston, wybrat odpowiednia do danego
zastosowania. Przestona powinna lgyumieszczona pod dola soczewly. Sposéb
umieszczenia przestony pokazujzamieszczone pouej ilustracje (1 — 3)







Zatozy¢ z powrotem pokrywe soczewek, 2
do wyraznego ,klikni g¢cia”

Przykr ¢ci¢ pokrywe soczewek i zahyé
przednia cz&¢ obudowy




