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CYFROWA PASYWNA CZUJKA PODCZERWIENI
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Mikroprocesorowa, w petni cyfrowa czujka AQUA PRO wyréznia sie duzg
czutoscig oraz odpornoscig na zakidcenia. Zaawansowany mechanizm cyfrowej
kompensacji temperatury umozliwia prace w szerokim zakresie temperatur.
W czujce wykorzystano poczworny element piroelektryczny. Procesor prowadzi
dwutorowag analize sygnatu: wartosciowaq i ilosciowa.

Czujka jest wyposazona w funkcje prealarmu. Prealarm sygnalizowany jest
krétkim bty$nigciem diody LED po zarejestrowaniu w chronionym przez czujke
obszarze zmian nie spetniajacych kryterium alarmu. Czuto$¢ prealarmu zalezy od
ustawionej na kotkach czutosci czujki. Czeste wystgpowanie prealarméw moze
wywota¢ alarm.

Przez 30 sekund po wiaczeniu napigcia zasilania czujka jest w stanie
rozruchowym, co sygnalizuje szybkim miganiem diody LED. Dopiero po uptywie
tego czasu czujka przechodzi w stan pracy.

Czujka monitoruje napigcie zasilania. W przypadku dtuzszego niz 2 sekundy
spadku napiecia ponizej 9V (£5%) sygnalizuje awarie zataczeniem przekaznika
alarmowego oraz ciggtym $wieceniem diody. Przywrécenie napigcia minimum 9 V
(x5%) wytaczy sygnalizacje awarii.

Soczewki

W czujce zamontowana jest soczewka ekstra szerokokatna (EWA). Mozna kupi¢
soczewke o odmiennej charakterystyce (zasieg, ilo$¢ wigzek, kat widzenia) i jg
zamontowac.

Nazwa Opis | Zasieg | Kat widzenia \
EWA ekstra szerokokatna 15m 141,2°
LR dalekiego zasiegu 30m wigzka gtéwna — szeroko$¢ 3 m
z kontrolg strefy podej$cia (na koncu zasiegu)
VB kurtyna pionowa 22,5m |szeroko$¢ 2,2 m (na koncu
zasiegu)

Tabela 1. Dostepne soczewki.

NC_NC TMP TMP COM 12V

DLV DD
07

= o

PRSENS o) m) ] (7)

LED ON/OFF JP3 (=_=)

o

i

Rys. 1. Widok ptytki elektroniki czujki.
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Rys. 3. Obszar detekcji czujki z soczewka typu EWA.

Objasnienia do rysunku 1:
1 — zaciski:
NC - przekaznik (NC)
TMP - styk sabotazowy
COM - masa
12V - wejscie zasilania
2 — czerwona dioda LED sygnalizujaca:
— prealarm — krotkie btysniecie (ok. 120 ms);
— alarm — $wieci przez 2 sekundy;
— stan rozruchowy — szybko miga;
niskie napigcie zasilania — $wieci na czerwono.
3 — pyroelement.
4 — styk sabotazowy.

5 — podziatka do pozycjonowania pyroelementu wzgledem soczewki (patrz:
rysunek 7).

6 — otwor na wkret mocujacy.
7 — kotki do konfiguracji czujki:
PIR SENS. - okreslanie czutosci czujki (patrz: rysunek 2);

LED ON/OFF - wigczenie/wylgczenie sygnalizacji przy pomocy diody LED.
Sygnalizacja jest wigczona, gdy kotki sg zwarte.

Uwaga: Zasieg dziatania czujki powinien by¢ odpowiednio dobrany do wielko$ci
pomieszczenia, w ktorym bedzie zamontowana. Wielko$¢ pomieszczenia
w gtéwnym kierunku ustawienia czujki nie powinna by¢ mniejsza niz 1/3
znamionowego jej zasiegu. Zty dobér soczewki moze powodowac
nadmierng wrazliwo$¢ i wywotywacé fatszywe alarmy.

Montaz
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1. Otworzy¢ obudowe zgodnie z rysunkiem 4.
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Rys. 2. Spos6b ustawiania czuto$ci czujki
(A — niska czuto$¢, B i C — $rednia czuto$é, D — wysoka czutosé)
(@D - kotki zwarte; (=_=) — kotki rozwarte].

Rys. 4. Sposéb otwarcia obudowy.

2. Wyjac ptytke z elektronika.
3. Wykona¢ odpowiednie przepusty pod wkrety i kabel w tylnej $ciance obudowy.
4. Przeprowadzi¢ kabel przez wykonany otwor.




5. Przymocowac tylng $cianke obudowy do $ciany lub do zatgczonego uchwytu.

Uwaga: W celu zapewnienia zgodno$ci z wymaganiami normy EN50131-2-2
czujka nie powinna by¢ montowana na uchwycie.

7. Podtaczy¢ przewody do odpowiednich zaciskow.
8. Przy pomocy zworek ustawi¢ parametry pracy czujki.
9. Zamkna¢ obudowe czujki.

Uruchomienie

1. Wigczy¢ zasilanie czujki. Dioda LED zacznie migac¢ (jesli kotki LED ON/OFF sg
zwarte).

2. Kiedy czujka przejdzie w stan pracy (dioda LED przestanie migac),
przeprowadzi¢ test zasiegu czujki, czyli sprawdzi¢, czy poruszanie sie
w nadzorowanym obszarze spowoduje uruchomienie przekaznika alarmowego
oraz zaswiecenie diody.

3. W razie potrzeby zmieni¢ czuto$¢ czujki (kotki PIR SENS.).

Dane techniczne

Rys. 6. Montaz czujki na uchwycie.

6. Zamocowacé ptytke elektroniki, uwzgledniajac przy tym wysokos¢, na ktorej
czujka zostata zamontowana (patrz: rysunek 7).
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Rys. 7. Wplyw wysokos$ci montazu na obszar obserwowany przez czujke i sposéb
pozycjonowania plytki elektroniki w celu optymalizacji tego obszaru. W zaleznosci
od wysokosci montazu srodkowa kreska podziatki powinna znajdowac sig:
naprzeciw wskaznika na obudowie (montaz na wysokosci 2,4 m), powyzej
wskaznika (montaz wyzej niz 2,4 m — przyktad B) lub ponizej wskaznika (montaz
nizej niz 2,4 m — przyktad D).

Napiecie zasilania
Pobér pradu w stanie gotowosci.
Maksymalny PODOr Pradu .........coueerieeiieeiiieiieiieesiee et

Dopuszczalne obcigzenie stykéw przekaznika (rezystancyjne) .... 40 mA /16 V DC
Czas sygnalizacji alarmu
Wykrywalna predko$¢ ruchu
Stopien zabezpieczenia wg EN50131-2-2
Klasa srodowiskowa wg EN50130-5
Zakres temperatur pracy
Spetniane normy ..
Wymiary

..EN50131-1, EN50131-2-2, EN50130-4, EN50130-5
63 x 96 x 49 mm

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce
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80-172 Gdansk
POLSKA
tel. 58 320 94 00; serwis 58 320 94 30
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