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/\ OSTRZEZENIA

Manipulator powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac¢ sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, Ilub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajacych z gwaranc;ji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Aktualng tres¢ deklaracji zgodnosci EC i certyfikatdw mozna pobrac ze strony
internetowej www.satel.pl




Manipulator INT-KSG wyposazony jest w klawiature dotykowag oraz duzy wyswietlacz, ktéry
po wejsciu w menu prezentuje funkcje w czterech liniach. Dynamiczne menu dostosowuije sie
automatycznie do uprawnien uzytkownika oraz sposobu skonfigurowania systemu. W trybie
wygaszacza wyswietlacz umozliwia pokazywanie szerokiej gamy informacji w formie
dostosowanej do potrzeb uzytkownika. Stworzony na potrzeby manipulatora nowy
mechanizm sterowania systemem alarmowym (makropolecenia) pozwala szybko i fatwo
uruchomié¢ szereg réznych funkcji po dotknieciu zaledwie kilku klawiszy.

Manipulator dedykowany jest do obstugi i programowania central z serii INTEGRA
z oprogramowaniem w wersji 1.08 lub nowszym. Do programowania ustawien manipulatora
wymagany jest program DLOADX w wersji 1.08.001 lub nowszy.

1. Wlasciwosci

e Duzy wyswietlacz z podswietleniem.
e Diody LED informujgce o stanie stref oraz systemu.
¢ Klawiatura dotykowa z podswietleniem:
— 12 klawiszy, oznaczonych zgodnie ze standardem telefonicznym, do wprowadzania
danych oraz szybkiego dostepu do niektoérych funkcij;
klawisz @ (tozsamy z klawiszem #);
4 klawisze do poruszania sie po menu;
3 klawisze do wywotywania alarméw z manipulatora;

4 klawisze do wywotywania makropolecen: A.
e Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowej.
e 2 programowalne wejscia:
— obstuga czujek typu NO i NC oraz czujek roletowych i wibracyjnych;
— obstuga konfiguracji EOL i 2EOL;
— programowanie wartosci rezystorow parametrycznych.
e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.
e Port RS-232 (TTL) umozliwiajacy aktualizacje oprogramowania manipulatora.

2. Montaz i podtaczenie

A | Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywacé przy odiagczonym zasilaniu.

Manipulator INT-KSG przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Miejsce
montazu powinno umozliwia¢ tatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu. Odlegtosc
manipulatora od centrali moze wynosi¢ do 300 m. Do wykonania potgczen elektrycznych
zaleca sie stosowanie typowego nieekranowanego kabla prostego (nie zaleca sie uzywania
kabla typu ,skretka”).

1. Otworzy¢ obudowe manipulatora (patrz: rys. 1).

2. Przeprowadzi¢ kable przez otwor w podstawie obudowy.
3. Przymocowac podstawe obudowy do Sciany.
4.

Do zaciskow DTM, CKM i COM przykreci¢ przewody fgczace manipulator z szyng
manipulatoréw centrali alarmowej (patrz: rys. 3). Przewody te powinny by¢ prowadzone
w jednym kablu.

5. Podtgczy¢ przewody do zaciskdw dodatkowych wejsc, jesli majg by¢ do nich podtgczone
czujki.
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. Doprowadzi¢ zasilanie do manipulatora (zaciski +12V i COM). Zasilanie mozna
doprowadzi¢ z piyty gtownej centrali, zainstalowanego w systemie ekspandera
z zasilaczem lub dodatkowego zasilacza.

. Zatozy¢ panel przedni na zaczepach, zatrzasng¢ obudowe i wkreci¢ wkret mocujacy.

Rys. 1. Otwieranie obudowy.
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Rys. 2. Ptytka elektroniki manipulatora w panelu przednim.

Objasnienia do rysunku 2:

1 - zaciski:
+12V - wejscie zasilania.
COM - masa.
DTM - dane.
CKM - zegar.
RSA, RSB - zaciski niewykorzystywane.
21,272 - wejscia.
2 - styk sabotazowy (NC).
3 - przetwornik piezoelektryczny.
4 - port RS-232 (TTL) — umozliwia potaczenie manipulatora z portem COM komputera przy

pomocy kabla produkowanego przez firme SATEL, dostepnego do nabycia w komplecie
DB9FC/RJ-KPL, a nastepnie aktualizacje oprogramowania manipulatora.
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Rys. 3. Przyktad podtgczenia manipulatora do centrali.

3. Programowanie adresu

Kazdy manipulator podtgczany do centrali musi mie¢ indywidualny adres z zakresu od 0 do 3
(centrale INTEGRA 24 i INTEGRA 32) lub od 0 do 7 (centrale INTEGRA 64, INTEGRA 128
i INTEGRA 128-WRL). Fabrycznie we wszystkich manipulatorach ustawiony jest adres 0.

Uwaga: Tylko centrala z ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie

manipulatory podtgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich
adresow. W kazdym innym przypadku centrala blokuje obstuge manipulatorow
Z identycznymi adresami.

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery otrzymajg wejScia manipulatora
(patrz: INSTRUKCJA INSTALATORA central INTEGRA).

3.1 Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowej

1.

Przy pomocy dowolnego obstugiwanego manipulatora uruchomi¢ w centrali tryb
serwisowy ([HASLO SERWISOWE]% P TRYB SERWISOWY).

Uruchomi¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P> IDENTYFIKACJA
» ADRESY MANIPUL.).

Na wyswietlaczach wszystkich podtgczonych do centrali manipulatoréw pojawi sie
komunikat ,Adres tego LCD (n, 0-x)” (n — adres manipulatora; 0-x — zakres obstugiwanych
adresow).

Wpisac¢ nowy adres w wybranym manipulatorze/manipulatorach. Zmiana adresu zostanie
potwierdzona czterema krétkimi i jednym dtugim dzwiekiem.

Funkcje zmiany adresu mozna zakonczy¢ przy pomocy klawisza %. Funkcja zostanie
zakonczona automatycznie po uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonczenie funkgciji
jest rbwnoznaczne z restartem manipulatora (w manipulatorze, z ktérego uruchomiono
funkcje, nastapi powrét do gtdwnego menu trybu serwisowego).

3.2 Programowanie adresu manipulatora bez wchodzenia w tryb serwisowy

Metoda ta jest przydatna, gdy — ze wzgledu na powtarzajgce sie adresy — zablokowana
zostata obstuga manipulatoréw i niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

1.
2.

Odtgczy¢ zasilanie manipulatora (KPD) oraz przewody sygnatowe CKM i DTM.
Zewrzec zaciski CKM i DTM manipulatora.
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3. Wigczy¢ zasilanie manipulatora.
4. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujacy o aktualnym adresie.

5. Wpisa¢ nowy adres. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema krétkimi i jednym
diugim dzwiekiem. W razie potrzeby dotkniecie klawisza % umozliwia zmiane
wprowadzonego adresu (nastgpi restart manipulatora i na wys$wietlaczu pojawi sie
odpowiedni komunikat).

6. Odtaczyc¢ zasilanie manipulatora.
Rozewrzec¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.
8. Podtgczy¢ manipulator do centrali w prawidtowy sposéb.

N

4. ldentyfikacja manipulatora

System mozna programowaC i obstugiwa¢ tylko z manipulatorbw  wczesniej
zidentyfikowanych przez centrale. Funkcje identyfikacji manipulatoréw nalezy uruchomié¢ po
pierwszym uruchomieniu centrali oraz kazdorazowo w przypadku dodania nowego
manipulatora lub zmiany adresu w obstugiwanym przez centrale manipulatorze. Odtgczenie
zidentyfikowanego manipulatora od magistrali wywota alarm sabotazowy.

Funkcje identyfikacji mozna uruchomi¢ przy pomocy manipulatora (TRYB SERWISOWY
P STRUKTURA P>SPRZET P IDENTYFIKACJA P> IDENT. MANIPUL.) lub programu DLOADX (okno
.otruktura” ->zaktadka ,Sprzet” ->gatgz ,Manipulatory” - przycisk ,|dentyfikacja LCD”).

5. Konfiguracja ustawien manipulatora

Parametry i opcje manipulatora INT-KSG mozna programowac przy pomocy dowolnego
manipulatora LCD (TRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET P>MANIPULATORY P>USTAWIENIA
»nazwa manipulatora) lub programu DLOADX (okno ,Struktura” - zaktadka ,Sprzet” >gataz
.,Manipulatory” —>nazwa manipulatora). Tworzenie makropoleceh oraz konfiguracja
wygaszacza mozliwe jest tylko w programie DLOADX.

5.1 Parametry i opcje manipulatora

W nawiasach kwadratowych podane zostaty nazwy stosowane w manipulatorach LCD.
Nazwa — indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakdw).

Strefy obstugiwane przez manipulator [Obstug. strefy] — strefy, ktérych czuwanie mozna
zataczyC lub wytaczy¢, lub w ktorych mozna skasowac alarm z manipulatora. Funkcje te
sq dostepne dla uzytkownikéw posiadajgcych odpowiednie uprawnienia i majgcych dostep
do tych stref.

Uwaga: Przy pomocy hasta serwisowego mozna obstugiwac wszystkie strefy, niezaleznie
od tego, jakie strefy obstuguje manipulator.
Sygnalizuje alarmy ze stref [Alarmy stref] — lista stref, z ktérych alarm wtamaniowy moze

by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED b komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.

Sygnalizuje alarmy pozarowe stref [Al. poz. stref] — lista stref, z ktérych alarm pozarowy

moze by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED b komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.

Sygnalizuje GONG z wejs¢ [Gongi wejsC] — lista wejs¢, ktorych naruszenie powoduje
wygenerowanie dzwieku gongu w manipulatorze.

Wejscie blokujace gong [Wej. blok. gong] — wejscie, ktérego naruszenie spowoduje
zablokowanie sygnalizacji GONG.
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Czas blokady [Czas blok. gongu] — czas przez ktéry sygnalizacia GONG bedzie
zablokowana po naruszeniu wejscia blokujgcego te sygnalizacje. Jezeli zaprogramowana
zostanie wartos¢ 0, sygnalizacja nie bedzie blokowana.

Mazwa: |INT-KSG (0]

Strefy obsbugiwane przez manipulatar:
INENENENENES 7 (2 (9 (1011121314156
171815820021 22| 23] 24| 25| 26| 27| 28/ 29) 30/ 31| 32

Syanalizuje alarmy ze stref:
INENENENENEN 7 (5 (9 (1011213141518
1718158200121 22| 23] 24| 25| 26| 27| 28/ 29) 30/ 31| 32

Format zegara:

[ Pan 11 Sty.12:00 =]
FPodswietlenie LCD:

| auto 0-50% =]
Podéve. klawizzy:

Iautu:u j

—Famunikaty alarmd
[~ Stref [ wiejic

Sygnalizuje alamy POZAROWE stref:
IENENENENER 7 (8 9 101112131415/1E
TF1819(20) 21|22 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29|30/ 31|32

—Alarmy
v POZ. v MARAD

¥ MED. [ 3bkhasta

Sygnhalizuje GOMG z wejsc:

1 2 2 |4 5 6 7 /8 9 10111213 1415 16
17 18 19 20 21 22 23 24 25 |26 |27 28 29 30 31 32
33336 |36 37 |38 |39 0 (4 (42 |43 |dd |45 (46 |47 |9
43 60 61 |62 |53 |54 65 (66 (G7 (63 |59 |60 |61 |62 |63 |64
65 |66 |67 (68 |69 |70 [71 |72 (73 (74 |75 [76 77 |72 (79 [e0
o182 |83 |84 |25 |86 |87 (25 (299 (20 |91 |92 |93 |94 |95 |96
a7 93 99 100101102103 104105106107 102109110111112
T st G TIr a1 20 2 11 221 231 21 251 26127 128

Ywejgcie blok. gong: II:I 3, Czas I:ull:ukady:lljl 3,

Cluick Arm zabacza stefy:
=2 3405 (6789 0111213141516
TF1819[20| 21|22 23| 24| 25 26| 27| 28| 29|30/ 31|32

Syanalizuje czaz na wejicie stref:
=2 34567 (8 9 1011213141516
171815820021 22| 23] 24| 25| 26| 27| 28/ 29) 30/ 31| 32

—Pozostale opcie
v Alamn NAPAD cichy

v Sygn. czas na wejicie

v Swgn. czas na wydcie

v Sugn. alarmis

v Dawicki klawizzy

[T 5. awari w cz. czede.

[T Swan. nowe] awari

¥ Pokazuj wpisywanie haska
[T Pokazuj nazwe manipulatora
v Dozt skracanie czazu na wygcie
[T Pokazuj nar. wejéc

¥ Svon. opd@nienia autouzbr.
v 'wiubor brpbu vy,

[T Komunikaty st czuwania
[¥ EKomunikacia BS

Sygnalizuje czaz na wyjicie stref:
=2 3456|789 101213141516
17181920021 22| 23] 24| 26| 26| 27| 28] 29) 30/ 31| 32

" w manipulatorze LCD

v Szubkie sterawanie

" w manipulatorze LCD

—weEce 113 "wWegoe 113" "'W'eiécie 114 "wiejgoie 114"

f+ Migwykarzpstane

% Migwykorzystane

—Autopodswietlanie

" Czas na wejscie w st I-I 3" " Marusz. wejscia: |E4 37 {* Brak

Sabataz alarmuje w strefie: I 1: Sekretariat

j F.opiu

Rys. 4. Parametry i opcje manipulatora w programie DLOADX.

M anipulator I Przeglady ztanu I Funkcje uzytkownika I Makropolecenia I Wygaszacz I Hezystor parametryczny Il

Quick Arm zalacza strefy [Szybk. zt. str.] — strefy, w ktérych zostanie zataczone czuwanie

po dotknieciu kolejno klawiszy O, 1#, 2# lub 3# (patrz: INSTRUKCJA UZYTKOWNIKA).

Sygnalizuje czas na wejscie stref [Sygn. cz. na we.] — strefy, w ktorych odliczanie czasu na
wejscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Sygnalizuje czas na wyjscie stref [Sygn. cz. na wy.] — strefy, w ktérych odliczanie czasu na
wyjscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Wejscia manipulatora — opcje pozwalajg okresli¢, czy dane wejscie manipulatora bedzie
wykorzystane w systemie alarmowym.

Uwaga: Wejscia w manipulatorze majg wfasciwo$ci analogiczne, jak inne wejScia
w systemie (patrz: instrukcje central INTEGRA).
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Autopodswietlanie — podswietlenie moze sie wigczaé dodatkowo po okreslonym zdarzeniu
w systemie: rozpoczeciu odliczania czasu na wejscie w wybranej strefie lub naruszeniu
wybranego wejscia.

Format zegara — wybor sposobu wyswietlania czasu i daty na manipulatorze.

Podswietlenie LCD — wybor sposobu podswietlania wyswietlacza.

Podswietlenie klawiszy — wybo6r sposobu podswietlania klawiatury.

Komunikaty alarméw — opcje okreslajg, czy pokazywac tekstowe komunikaty o alarmach
w strefach oraz o alarmach z wejs¢ (komunikat zawiera nazwe strefy/wejscia).

Alarmy — opcje okreslajg, czy z danego manipulatora mozna wywota¢ nastepujgce alarmy:

— pozarowy — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza ‘
napadowy — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza lj
medyczny — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza 0
— 3 bfedne hasta — trzykrotne wprowadzenie btednego hasta.
Pozostale opcje - zestaw dodatkowych opcji uruchamiajgcych niektore funkcje
manipulatora:
Alarm NAPAD cichy [Al. napad. cichy] — alarm napadowy wywotany z manipulatora moze
by¢ sygnalizowany jak alarm cichy (bez sygnalizacji na wyjsciach alarmowych).
Sygnalizacja czasu na wejscie [Sygn. cz. na we.] — manipulator moze sygnalizowaé
dzwiekiem odliczanie czasu na wejscie.
Sygnalizacja czasu na wyjscie [Sygn. cz. na wy.] — manipulator moze sygnalizowaé
dzwiekiem odliczanie czasu na wyjscie.
Sygnalizacja alarméw [Sygn. alarméw] — manipulator moze sygnalizowa¢ dzwiekiem
alarmy.

Dzwieki klawiszy [Dzwieki klaw.] — dotykanie klawiszy manipulatora moze by¢
potwierdzane dzwiekiem.

Sygnalizacja awarii w czuwaniu czesciowym [Aw. w cz. cze$c.] — manipulator moze

sygnalizowa¢ awarie przy pomocy diody LED A jesli czes¢ z obstugiwanych stref
czuwa (gdy wszystkie strefy czuwajg, awarie nie sg sygnalizowane).

Sygnalizacja nowej awarii [Sygn. nowej aw.] — manipulator moze sygnalizowaé
dzwiekiem wystgpienie nowej awarii. Dla dziatania opcji konieczne jest zataczenie
w centrali opcji PAMIEC AWARII DO SKASOWANIA.

Pokazuj wpisywanie hasta [Pok. wpr. hasta] — wprowadzanie hasta moze by¢
prezentowane na wyswietlaczu manipulatora przy pomocy gwiazdek.

Pokazuj nazwe manipulatora [Nazwa w 2 lin.] — w dolnej linii wyswietlacza prezentowana
moze by¢ nazwa manipulatora.

Dostepne skracanie czasu na wyjscie [Skr. cz. na wy.] — czas na wyjscie w strefach
z wtgczong opcjg SKRACANIE CZASU NA WYJSCIE moze zosta¢ skrécony po dotknieciu
kolejno klawiszy 9.

Pokazuj naruszenia wejsS¢ [Naruszenia we.] — naruszenie wejscia wywotujgcego
sygnalizacje GONG moze powodowac¢ dodatkowo wyswietlenie nazwy wejscia.

Sygnalizacja opéznienia autouzbrojenia [Odl. autouzbr.] — odliczania czasu do
zatgczenia czuwania stref timerem moze by¢ sygnalizowane dzwiekiem.

Wybér trybu wyswietlania [Wybor tr. wysw.] — po wigczeniu opcji mozliwe jest
przetgczanie wyswietlacza miedzy trybem gotowosci a trybem wyswietlania stanu stref
przy pomocy klawisza 9.

Komunikaty wytaczenia czuwania [Sygn. wyt. czuw.] — wytgczenie czuwania w jednej ze
stref obstugiwanych przez manipulator moze by¢ sygnalizowane dzwiekami oraz
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komunikatem na wyswietlaczu. Opcja dotyczy sytuacji, gdy czuwanie zostato wytgczone
przy pomocy innego manipulatora lub bez uzycia manipulatora.

Szybkie sterowanie [Sterowanie 8#] — funkcja uzytkownika STEROWANIE moze byc¢
uruchamiana po dotknieciu kolejno klawiszy 8# (bez potrzeby wprowadzania hasta
uzytkownika).

Glosnos¢ - funkcja umozliwia okreslenie poziomu gtosnosci sygnalizacji dzwiekowej

w manipulatorze. Funkcja niedostepna w programie DLOADX.

Przeglady — mozna wybrac, ktére z funkcji uruchamianych diuzszym przytrzymaniem
klawiszy oznaczonych cyframi bedg dostepne w manipulatorze.

Manipulator FPrzeglady stanu I Funkcje uzptkownika I Makropolecena I Wygaszacz I Hezpstor parametipczny Il

Alarm; I A
Pamigt alarmu poz.: IP
Parmies alarmu: Ia

Czuwa: I.:_:

[ 5 - pamist alarméw Sabotaz wejicia:

M aruzzenie wejgcia;

—[tugie nacizniecie klawizza—— [ Stany wejsc —Stany stref
—Przeolady Elok.ada wejicia: Ih— Blokada czasowa strefi Ih—
[¥ 1 -stan wejsc Awaria "dhugie naruszenie"l_ Czas na wejscie: I‘?—
[T nia Awania "Brak narszen' If_ Czaz na wyjicie [<10zek. ] |9
B lanm sabotazoy: IS— Czaz na wyjicie [>10zek. ] |w
W 4 - czuwaie stref Alarm: Ifi— Hem PRSAROWE IP—
o
[«

¥ B - pamigd awari

Famigt alarmu sabotazowe| S

[¥ 7 -biezace awarie

"1

Pamigd alarmui;

M aruszone wejEcia: I -

Mie czuwma: I
Winbar stref do statego wyswietlania:
’7|'I 2345 B 789 1012131415167 181920 21 2223 24 25 26 2728 29 3031 32

IV & - wh At syonabu gongu

Wiejgcie OF;

Rys. 5. Zaktadka ,Przeglady stanu” w programie DLOADX.

Wybér stref do stalego wyswietlania [Podglad stref] — mozna wybrac¢ strefy, ktorych stan
bedzie stale prezentowany w dolnej linii wyswietlacza. Maksymalnie moze to by¢ 16 stref.
Strefy wysSwietlane sag kolejno tzn. jesli np. wybrano strefy 3, 6 i 7, to ich stan bedzie
wyswietlony na pierwszej, drugiej i trzeciej pozycji wyswietlacza.

Stany wejsé [Znaki st. wejS¢] — mozna zdefiniowaé symbole, przy pomocy ktérych
ilustrowany bedzie stan wejsc.

Stany stref [Znaki stanu stref] — mozna zdefiniowa¢ symbole, przy pomocy ktorych
ilustrowany bedzie stan stref.

Hasto+strzatki — mozna zdefiniowaé, jakie funkcje bedg uruchamiane po wpisaniu hasta
i dotknieciu wybranego klawisza ze strzatka.

Sabotaz alarmuje w strefie — wybor strefy, w ktérej pojawi sie alarm w przypadku otwarcia
styku sabotazowego manipulatora lub odtgczenia manipulatora od centrali.
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M anipulator I Przeglady stanu Funkcje uzytkownika | Makropolecenia | Wygaszacz | Rezyztor parametipczny Il

st < Miewkorzyztane =]

Mieraylk orzyztane -
i~ ak cauwania [petbne| ]
Zat. czuwania [beg linii wewn. ]
Zab. czuw [hez wewn, bez oz, na wejicie]
Hasto + Witk aczenie czuwania

:::{ K.azowanie alarmu
Blokowanie wej#d [czasowe]
Odblokowwwanie wejss

Zataczenie vapEc MOMNO
Haszt Przetaczenie wyj#c B |
}}D * Zataozenie wyjis Bl
Wik aczenie wyEc Bl =
Hi;u * INiew_l,lkDrz_l,lstane ;I

Rys. 6. Zakfadka ,Funkcje uzytkownika” w programie DLOADX.

5.2 Makropolecenia

M anipulator I Przeglady stanu | Funkcje uzytkownika MWakropolecenia | Wygaszzacz | Rezystor parametiyczny Il

Grupy | Definicie |

|Hanipulatur LCD-KGR

&1 ez

.................... = Zalgcz czuwanie - strefy 1-3 Czuwanie
.................... }-‘:} Zalgcz czuwanie - strefy 3-4
.................... }“:} Whylacz czuwanie - wszedzie
& 2 Blokady

.................... }:} Zabloku] wejscia strefy 1
.................... }-‘} Zabloku] wejscia strefy 2
.................... }“} Zablokuj wejscia strefy 3
.................... i Zablokuj wejscia strefy 4
.................... = Odblokuj wejscia

& 3 Wyjscia

.................... }-“:} Wlacz wyjscia

.................... > Wylgcz wyjscia
L] 4 Alarm
N }:} Skasuj alarm

A

! Doda makrnpnleceniel 2@ Lz makrnpuleceniel L | i |

lE Odczyt | Ezapis | X Frzemi |_‘g] Reszet |
Rys. 7. Zaktadka ,Grupy” w programie DLOADX.

Uwaga: Dane dotyczgce makropolecen przechowywane sgq w pamieci manipulatora. Przed
przystapieniem do definiowania makropolecen nalezy odczyta¢ dane



10 INT-KSG SATEL

Z manipulatora (przycisk ,,Odczyt”), a po zakonczeniu programowania zapisac¢ do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po

kliknieciu na przycisk |5%| w menu gtéwnym programu.

Grupa makropolecen — lista makropolecen, ktéra zostanie wyswietlona w manipulatorze po
dotknieciu klawisza A. Zdefiniowaé mozna 4 grupy makropolecen.

Nazwa grupy makropolecen — indywidualna nazwa prezentowana na dole wyswietlacza
nad klawiszem A (do 8 znakdw).

Makropolecenie — ziozona z pojedynczych komend sekwencja dziatan, ktore ma wykonacé
centrala po uruchomieniu makropolecenia.

Nazwa makropolecenia — indywidualna nazwa makropolecenia (do 32 znakow).

Hasto — hasto, ktére ma by¢ stosowane do autoryzacji podczas wykonywania komend
zawartych w makropoleceniu. Hasto to musi posiada¢ odpowiednie uprawnienia, aby
mozliwe byto realizowanie tych komend.

Pytaj o hasto — jezeli opcja jest wigczona, makropolecenie zostanie uruchomione dopiero po
autoryzaciji uzytkownika przy pomocy hasta. Hasto wprowadzone w polu ,Hasto” bedzie
ignorowane.

Niedostepne w czuwaniu — jezeli opcja jest wiaczona, makropolecenie bedzie niedostepne,
gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych przez manipulator.

Uruchamiaj automatycznie - jezeli opcja jest wigczona i w grupie jest tylko jedno
makropolecenie, po dotknieciu klawisza A nie zostanie wyswietlona lista makropolecen,

tylko od razu uruchomione zostanie makropolecenie (jesli opcja PYTAJ O HAStO jest
wiaczona, konieczna bedzie autoryzacja przy pomocy hasta).

Komenda — realizowana przez centrale funkcja, ktérg mozna przypisa¢ do makropolecenia.
Moze to by¢:
— zatgczenie czuwania w okreslonym trybie w wybranych strefach;
— wytgczenie czuwania w wybranych strefach;
— skasowanie alarmu w wybranych strefach;
— czasowe zablokowanie wybranych wejs¢;
— odblokowanie wybranych wejs¢;
— wigczenie wybranych wyjsc;
— wytgczenie wybranych wyjsc.

Uwagi:

o Strefy muszg by¢ sterowane hastem uzytkownika.

o Wejscia nie mogg miec¢ wtgczonej opcji UZYTKOWNIK NIE BLOKUJE.

o WyjScia muszg byc typu 24. PRzZEtACZNIK MONO, 25. PRzEtACzZNIK Bl, 105. ROLETA
W GORE, 106. ROLETA W DOt lub PRZEKAZNIK TELEFONICZNY (nie muszg byc¢ przypisane do
zadnej grupy wyjsc).

Tworzenie grupy makropolecen

1. Klikng¢ na zakfadke ,Grupy”.

2. Klikng¢ na grupe, ktéra ma by¢ edytowana.

3. Wpisa¢ nazwe grupy.

4

. Klikng¢ na przycisk ,Dodaj makropolecenie”. W menu rozwijanym wybrac
makropolecenie, ktdre ma zosta¢ dodane.

5. Klikng¢ na przycisk ,Zapis”. Dane zostang zapisane do manipulatora.
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Tworzenie makropolecenia

1.

Klikna¢ na zaktadke ,Definicje”.

M anipulator I Przeglady ztanu I Funkcje uzptkownika Makropolecenia |Wygasza-::z Rezystor parametrpczny Il

Grupy  Definicie |

1: Zakacz czuwanie - strefyp 1-3 . |Zatacz czuwanie - strefy 3-4

2: Zablokuj wejicia strefy 1 Nazwa I 3 v

3 Whacz wyjscia : I Enh Putaj o hazta

4: 5kasuj alarm e —I [ Pyt

5. Odbloku) wejgcia [T Miedost. w czuwariv [~ Uruch. automatycznie
b: Wykacz wyjicia - -

7. Zabloku] wejécia strefy 2 Lta ku:umenu:l. —

8: Zabloku] wejicia strefy 3 Zataczenie czuwania: -4

3: Zablokuj wejicia strefy 4

10 Zaltacz czuwame - strefy 3-4
11: Wylkacz czuwanie - wszedzie

L« |2

! Dodai | Bf Zmien | 3 usun |

K.omenda:
Zataczenie cauwania j
Lista:
1 2 3 0 4 0 5 53 7 2
_ b 1n 11 12 0-Zat, czuwania (petne)
! MHowe makropolecenie 1 - Zat, czuwania (petne+blokady)
17 12 14 I 2 - Zat, czuwania (bez lini wewn, )
. . 3 - Zat, c2uw, (bez wewn, ,bez £z, na wejscig)
x Ilzur makropolecenie . . - . o i o e

lE Odczyt Ezapis X Frzemi ‘g] Reszet |

w

Rys. 8. Zaktadka ,Definicje” w programie DLOADX.

Klikng¢ na przycisk ,Nowe makropolecenie”. Na liScie pojawi sie nowe makropolecenie.
Wpisaé nazwe nowego makropolecenia.

Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane bez podawania hasta przez uzytkownika,
wpisac hasto z odpowiednimi uprawnieniami.

Jezeli uruchomienie makropolecenia ma by¢ kazdorazowo poprzedzane autoryzacjq
uzytkownika, wiaczy¢ opcje PYTAJ O HASLO.

Jezeli makropolecenie ma by¢ niedostepne, gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych
przez manipulator, wtgczy¢ opcje NIEDOSTEPNE W CZUWANIU.

Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane od razu po dotknieciu klawisza A, wiaczy¢
opcje URUCHAMIAJ AUTOMATYCZNIE (do grupy nalezy woéwczas przypisaé tylko to jedno
makropolecenie).

Wybrac z listy jedng z komend, ktdrg ma uruchamia¢ nowe makropolecenie.

ZaznaczyC strefy (zatgczenie / wylaczenie czuwania, skasowanie alarmu), wejscia
(blokowanie / odblokowanie wejs¢) albo wyjscia (wigczenie / wytgczenie wyjs¢) sterowane
komenda. Dwukrotne klikniecie myszka pozwala zaznaczyé/odznaczy¢ zadane pole.

10.KIlikng¢ na przycisk ,Dodaj”. Na liscie komend przypisanych do makropolecenia pojawi sie

nowa. Po kliknieciu na komende mozna jeszcze dokona¢ korekty na liscie sterowanych
komendag stref / wejs¢ / wyjs¢. Po dokonaniu zmian nalezy klikng¢ na przycisk ,Zmien”.

11.W razie potrzeby powtdrzy¢ czynnosci z punktéw 8-10 w celu dodania kolejnych komend.
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12.Klikng¢ na przycisk ,Zapis”. Dane zostang zapisane do manipulatora.

5.3

Wygaszacz

Uwaga: Dane dotyczgce wygaszacza przechowywane sg w pamieci manipulatora. Przed

przystapieniem do  konfigurowania wygaszacza nalezy odczyta¢ dane
Z manipulatora (przycisk ,,Odczyt”), a po zakonczeniu programowania zapisac¢ do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po

kliknieciu na przycisk H%| W menu gtownym programu.

M anipulator I Przeglady stanu I Funkcje uzptkownika I Makropolecenia Wygaszacz | Rezystor parametiyczny Il

Dizien [cyfra bez zera] - -
uediia Czw 26 Sie <010 140013
ak. [4 cylr
Gorzina [dwie o)) Stan stref —————— Stan wejit————-
Dvaakropek [migajacy] |
Miruta (dwie cyfr) 123436 )1 36 111216181923
Sekunda [dwie cyfry] |
S Sl L >9800 202 9 B 9 P D
Tekst "Stan stref"
Tekst: "Stan wejss" —Czcionka Polozenie
?Laklst.rﬁlfr".'-l i Maka % Duza ’7 "= |5 ﬁ y= I1 j
Stan strefy 2 -
Tekst "0 Parametny
Stan strefy 3 | Tekst I
4 | i, | Murmer: IEI 3, [T C/F

I Tekst j

J Dodaj | X Usuni | lEDdCZ}'t | EEapis | X Przemwi |

Rys. 9. Zaktadka ,Wygaszacz” w programie DLOADX.

Tryb wygaszacza wiacza sie po 60 sekundach bezczynnosci manipulatora, gdy nie jest
wyswietlane zadne menu. W trybie wygaszacza na wys$wietlaczu mogg by¢ prezentowane
nastepujace informacje:

dowolny, zdefiniowany przez instalatora tekst,

stan wybranych stref (wybiera sie pojedyncze strefy, ktérych stan bedzie wyswietlany),
stan wybranych wejS¢ (wybiera sie pojedyncze wejscia, ktérych stan bedzie
wyswietlany),

stan wybranych wyjs¢ (wybiera sie pojedyncze wyjscia, ktorych stan bedzie
wyswietlany),

temperatura (nalezy wskaza¢ wejscie centrali, do ktérego przypisana jest czujka
temperatury, oraz okresli¢, czy temperatura ma by¢ wyswietlana w stopniach Celsjusza,
czy Fahrenheita),

data i czas (poszczegodlne elementy, takie jak dzieh, miesigc, rok, godzina, minuty
i sekundy konfiguruje sie indywidualnie),

nazwa manipulatora.

Dostepne sg dwie wielkosci czcionek uzywanych w trybie wygaszacza. Przy pomocy metody
.przeciagnij i upus¢” mozna w tatwy sposdb wskazaé miejsce, w ktérym dana informacja
bedzie prezentowana na wyswietlaczu.
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5.4 Rezystancja parametryczna

Uwaga: Dane dotyczace rezystancji przechowywane sg w pamieci manipulatora. Przed
przystapieniem do programowania wartoSci rezystorow nalezy odczyta¢ dane
Z manipulatora (przycisk ,,Odczyt”), a po zakonczeniu programowania zapisac¢ do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po

kliknieciu na przycisk |5%| w menu gtéwnym programu.

=

Dla wej$¢ w manipulatorze wartos¢ rezystorow stosowanych w konfiguracjach EOL i 2EOL
jest programowalna w zakresie od 500 QQ do 15 kQ. Programuje sie indywidualnie warto$¢
rezystorbw R1 i R2 dla konfiguracji 2EOL (patrz: rysunek 10). Warto$¢ rezystora dla
konfiguracji EOL jest sumg wartosci zaprogramowanych jako R1 i R2.

Uwagi:
e Suma warto$ci zaprogramowanych dla rezystorow R1 i R2 nie moze by¢ mniejsza od
500 2 ani wieksza od 15 kQ.

o Mozliwe jest zaprogramowanie wartosci 0 dla rezystora R2. W konfiguracji 2EOL nalezy
wowczas zastosowa¢ dwa rezystory, kazdy o rezystancji rownej potowie wartoSci
zdefiniowanej dla rezystora R1.

Z COM
2EOL/NC
R2|||R1
z COM
NC | NC [TMP|TMP
R1
R2

Rys. 10. Sposéb podtgczenia rezystorow w konfiguracji 2EOL (w przyktadzie pokazano
czujke typu NC — dla czujki typu NO rezystory podtgcza sie identycznie).

6. Dane techniczne

NaPIECIE ZASIHANIA ......cci it eeeeee 12V DC £15%
Pobdr pradu w stanie gotOWOSCi........ooeevveiiciie e 165 mA
Maksymalny PODOr Pradu...........ceieeeeiieeiieee e e e e e e e e e 175 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.........iiiiiiiiiie e e e [l
ZaKres temMPeratur PracCy ........ooouuuuuiiiii e e e e e e e e e e e e e eeaanans -10°C...+55°C
Maksymalna WilgotnoSC..........ooo oo 93+3%
Wymiary obudowy (szeroko$¢ x wysokos$¢ X grubose€) .......ceeeeeeeevveviininnnnnnn. 143 x 156 x 22 mm
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