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OSTRZEZENIA

Urzadzenie powinno byc¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, Ilub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajacych z gwaranc;ji.

Tabliczka znamionowa urzadzenia jest umieszczona na podstawie obudowy.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Niniejszym SATEL sp. z 0.0. deklaruje ze manipulator jest zgodny z zasadniczymi
wymaganiami i innymi wiasciwymi postanowieniami Dyrektywy 1999/5/EC.
Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.




Bezprzewodowy manipulator VERSA-LCDM-WRL umozliwia obstuge i programowanie
central z serii VERSA (wersja oprogramowania 1.04 lub nowsza) i VERSA Plus.
Przeznaczony jest do pracy w ramach dwukierunkowego systemu bezprzewodowego ABAX.
Obstugiwany jest przez kontroler ACU-120 / ACU-270 podigczony do centrali VERSA /
VERSA Plus.
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Rys. 1. Manipulator VERSA-LCDM-WRL.

1. Wiasciwosci

e Dwukierunkowa kodowana komunikacja radiowa w pasmie czestotliwosci 868 MHz.
o Wyswietlacz 2 x 16 znakow z podswietleniem.
e Diody LED informujace o stanie stref oraz systemu.

e 12 klawiszy, oznaczonych zgodnie ze standardem telefonicznym, przeznaczonych do
wprowadzania danych.

e 4 klawisze dodatkowe do poruszania sie po menu oraz zatgczania/wytgczania czuwania.
e Podswietlenie klawiszy.

¢ Wbudowany czytnik kart zblizeniowych.

e Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowe;j.

e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.

e Zasilanie: dwie baterie CR123A 3 V.
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2. Opis

Tryby pracy

Manipulator pracuje w dwoch trybach:

tryb aktywny — uruchamiany po nacisnieciu dowolnego klawisza. Jezeli wtgczona jest opcja
WYBUDZANIE, tryb aktywny jest uruchamiany takze w przypadku rozpoczecia odliczania
czasu na wejscie lub alarmu (patrz: ,Ustawienia przechowywane w kontrolerze systemu
ABAX” s. 5). W trybie tym manipulator dziata podobnie, jak przewodowy manipulator LCD.
Wyswietlacz jest wtaczony. Podswietlenie, sygnalizacja na diodach LED i sygnalizacja
dzwiekowa dziataja.

tryb nieaktywny — uruchamiany, gdy w trybie aktywnym przez 20 sekund nie zostat
nacisniety zaden klawisz. Jest to tryb oszczedzania energii. WysSwietlacz jest wytaczony.
Podswietlenie, sygnalizacja na diodach LED i sygnalizacja dzwiekowa nie dziatajg (jezeli
wiaczona jest opcja WYBUDZANIE, sygnalizowany jest GONG z wejs¢ — patrz: ,Ustawienia
przechowywane w kontrolerze systemu ABAX” s. 5).

Obstuga kart zblizeniowych

Czytnik kart zblizeniowych dziata przez 5 sekund po uruchomieniu trybu aktywnego. W tym
czasie uzytkownicy przy pomocy karty zblizeniowej (transpondera pasywnego 125 kHz, ktory
moze mie¢ forme karty, breloka itd.) mogg zataczy¢ petne czuwanie / wytaczy¢ czuwanie /
skasowac alarm. Jezeli system alarmowy nie ma by¢ obstugiwany przy pomocy Kkart
zblizeniowych, czytnik mozna wytaczy¢ (pozwoli to zmniejszy¢ zuzycie baterii).

Transmisje okresowe

Co 15 minut manipulator wysyta transmisje okresowg. Transmisje te stuzg do nadzorowania
obecnosci i sprawnosci manipulatora.

Kontrola stanu baterii

Manipulator kontroluje stan baterii. Gdy napiecie jest nizsze od 2,75 V:

e w trakcie kazdej transmisji okresowej wysytana jest informacja o stabej baterii,

e po uruchomieniu trybu aktywnego, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujacy
o stabej baterii (komunikat precyzuje, ktorg baterie nalezy wymieni¢ — oznaczenie baterii
widoczne jest na ptytce elektroniki po otwarciu obudowy).

Czas pracy baterii zalezy od sposobu uzytkowania manipulatora. Im czeSciej
uruchamiany bedzie tryb aktywny, tym szybciej zuzyte zostang baterie.

3. Instalacja

A Istnieje niebezpieczenstwo eksplozji baterii w przypadku zastosowania innych
baterii niz zalecane przez producenta lub niewlasciwego postepowania
z bateriami.

Zachowaj szczegolng ostroznos¢ w trakcie montazu i wymiany baterii.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje nieprawidiowego
montazu baterii.

Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywaé zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

Manipulator przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Miejsce montazu
powinno umozliwiac tatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu.
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1.

Otworz obudowe manipulatora (rys. 2).

Rys. 2. Otwieranie obudowy.

s
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Zamontuj baterie i dodaj manipulator do systemu bezprzewodowego (patrz: ,Dodanie
manipulatora do systemu bezprzewodowego”).

Zatoz pokrywe na zaczepy i zatrzasnij obudowe.

Prowizorycznie umocuj manipulator w miejscu przysztego montazu.

Sprawdz poziom sygnatu odbieranego z manipulatora przez kontroler ACU-120 /
ACU-270. Jezeli bedzie nizszy, niz 40%, wybierz inne miejsce montazu. Czasami
wystarczy przesunaé urzadzenie o kilkanascie centymetréw, aby uzyskaC znaczng
poprawe jakosci sygnatu. Dopiero po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu radiowego
mozesz przej$¢ do nastepnego kroku.

Otworz obudowe manipulatora (rys. 2).

Przyt6z podstawe obudowy do $ciany i zaznacz potozenie otworow montazowych.
Wywier¢ w Scianie otwory na kotki montazowe.

Przy pomocy kotkdéw i wkretow przymocuj podstawe obudowy do $ciany. Zamontowane
urzadzenie musi wytrzymac site zrywania nie mniejszg niz 50 N.

10. Zatéz pokrywe na zaczepy i zatrzasnij obudowe.
11.Zablokuj pokrywe przy pomocy wkretow.
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3.1 Dodanie manipulatora do systemu bezprzewodowego

Manipulator bezprzewodowy mozna doda¢ do systemu ABAX przy pomocy komputera
z zainstalowanym programem DLOADX Ilub manipulatora LCD. W kontrolerze mozna
zarejestrowa¢ do 6 manipulatorow VERSA-LCDM-WRL. Jezeli do centrali nie jest
podfgczony manipulator przewodowy, pierwszy manipulator bezprzewodowy mozna dodac
tylko przy pomocy programu DLOADX (zeby nawigza¢ komunikacje miedzy programem
i centralg, nalezy uruchomi¢ tryb serwisowy ,z kotkdw” — patrz: instrukcja programowania
centrali alarmowej).

3.1.1 Program DloadX

Manipulatory bezprzewodowe mozesz dodawac¢ w oknie ,Versa — Struktura”, w zaktadce
~oprzet”, po kliknieciu na liscie urzadzen na nazwe kontrolera systemu ABAX, a nastepnie na
zaktadke ,LCD-WRL” (patrz: rys. 3 s. 6).

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”, zeby odczyta¢ z kontrolera dane dotyczace manipulatoréow

bezprzewodowych (dane te nie sg odczytywane po kliknieciu na przycisk E'I w menu

gtéwnym).
2. Kliknij na przycisk ,Nowe urzgdzenie”. Otworzy sie okno ,Nowe urz. bezprzewodowe”.

3. W polu ,nr seryjny” wprowadz 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego manipulatora.
Naklejka z numerem seryjnym znajduje sie na ptytce elektroniki.

4. W polu ,Adres” wybierz, jaki adres ma mie¢ dodawany manipulator.
5. Nacisnij dowolny przycisk manipulatora albo otwérz styk sabotazowy manipulatora.

6. Komunikat potwierdzi dodanie manipulatora (chyba ze wprowadzite$ niewtasciwy numer
seryjny, o czym poinformuje komunikat). Wys$wietlona zostanie nazwa nadana
manipulatorowi. Mozesz jg zmienic.

7. Kliknij na przycisk ,OK” (mozesz zrezygnowa¢ z dodania manipulatora klikajgc na
przycisk ,Przerwij’). Okno ,Nowe urz. bezprzewodowe” zostanie zamkniete. Nowy
manipulator pojawi sie w tabeli w zaktadce ,LCD-WRL” oraz na licie ekspanderow.

8. KIliknij na przycisk ,Zapis”, zeby zapisa¢ dane nowego manipulatora bezprzewodowego

w kontrolerze (dane te nie sg zapisywane po kliknieciu na przycisk EI W menu

gtdbwnym). Automatycznie dane nowego manipulatora zostang zapisane w centrali.

3.1.2 Manipulator LCD

Manipulatory bezprzewodowe mozesz dodawac¢ w trybie serwisowym przy pomocy funkcji
NOWE URzADZ. (TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P1. MANIP. | EKSP. 3. MOD.BEZPRZEW.
» 1. NOWE URZADZ.).

1. Po uruchomieniu funkcji, wprowadz 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego manipulatora
i nacisnij . Naklejka z numerem seryjnym znajduje sie na ptytce elektroniki.

2. Kiedy na wyswietlaczu pojawi sie polecenie ,Otworz sabotaz urzadz.”, nacisnij dowolny
klawisz manipulatora albo otwérz styk sabotazowy manipulatora.

3. Wyswietlone zostang informacje dotyczace dodawanego manipulatora (jezeli nic sie nie
wydarzy, moze to oznaczaé, ze wprowadzites niewlasciwy numer seryjny — w takim
przypadku nacisnij (* @), zeby wroci¢ do podmenu). Nacisnij 1), zeby potwierdzi¢ chec
dodania manipulatora.

4. Przy pomocy klawisz @ i wybierz adres, ktéry ma mie¢ dodawany manipulator,
a nastepnie nacisnij . Manipulator bezprzewodowy zostanie dodany.

5. Wyswietlona zostanie nazwa nadana manipulatorowi. Mozesz jg zmieni¢. Nacisnij ,
zeby zapisac nazwe.
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6. W kolejnym kroku mozesz skonfigurowa¢ ustawienia przechowywane w kontrolerze
systemu ABAX (patrz: s. 5).

3.2 Usuniecie manipulatora z systemu bezprzewodowego

3.2.1 Program DloadX

Manipulatory bezprzewodowe mozesz usuwaé¢ w oknie ,Versa — Struktura”, w zaktadce
~oprzet”, po kliknieciu na liscie urzadzen na nazwe kontrolera systemu ABAX, a nastepnie na
zaktadke ,LCD-WRL” (patrz: rys. 3 s. 6).

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”, zeby odczyta¢ z kontrolera dane dotyczace manipulatoréow
bezprzewodowych.

Kliknij na manipulator bezprzewodowy, ktory chcesz usungc.

Kliknij na przycisk ,Usun”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.

Kliknij na przycisk ,, Tak”. Okno ,Potwierdz” zostanie zamkniete.

5. Kliknij na przycisk ,Zapis”, zeby zapisa¢ wprowadzone zmiany w kontrolerze i centrali.

3.2.2 Manipulator LCD

Urzadzenia bezprzewodowe ABAX mozesz usuwac¢ w trybie serwisowym przy pomocy

funkcji USUN URzADZ. (TRYB SERWISOWY P>2. SPRZET P1. MANIP. | EKSP. P>3. MOD.BEZPRZEW.

» 3. USUN URZADZ.).

1. Po uruchomieniu funkcji, przy pomocy klawiszy @ [ wybierz manipulator, ktory
chcesz usung¢, a nastepnie nacisnij )

2. Na wyswietlaczu pojawi sie pytanie, czy usungé¢ manipulator (bedzie wyswietlony numer
seryjny manipulatora). Nacisnij @ Manipulator zostanie usuniety.

Bwpn

4. Konfigurowanie

Ustawienia manipulatora bezprzewodowego mozna skonfigurowaé przy pomocy komputera
z zainstalowanym programem DLOADX lub manipulatora LCD.

4.1 Ustawienia przechowywane w kontrolerze systemu ABAX

Ustawienia te mozna skonfigurowac:

e program DLOADX: ->okno ,Versa — Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” ->gataz ,Ekspandery”
—>[nazwa kontrolera systemu ABAX] > zaktadka ,LCD-WRL” (patrz: rys. 3),

e manipulator LCD: P> TRYB SERWISOWY P>2. SPRZET P>1. MANIP. | EKSP. P>3. BEZPRZEWODOWE
P 2. KONF. URZADZ. P> [nazwa manipulatora bezprzewodowego].

4.1.1 Opis opcji

Kontr. obecn. — jezeli opcja jest wiaczona, kontrolowana jest obecnos¢ manipulatora. Brak
transmisji z manipulatora przez 1 godzine spowoduje zgtoszenie braku manipulatora.

Wybudzanie — jezeli opcja jest wigczona, GONG z wejs¢ jest sygnalizowany takze w trybie
nieaktywnym, a alarm lub rozpoczecie odliczania czasu na wejscie uruchamia tryb
aktywny.

Gdy wiaczona jest opcja WYBUDZANIE, manipulator nastuchuje w oczekiwaniu na
transmisje z informacjami o zdarzeniach. W konsekwencji rosnie zuzycie energii
i czas pracy na baterii ulega znacznemu skréceniu.

Czytnik kart — jezeli opcja jest wigczona, czytnik kart jest obstugiwany.
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Eﬁl’ersa - Struktura gm |

| System 3Sprzet ACU-100 m

% Versa Plus: VERSA Plus
i) Modut INT-VG Nazwa  |ACL-100 (O8]
-.EJ VERSA-ETH (06)

E%ﬁ Ekspandery Sabotaz alarmuje w strefies & 1: Strefa 1 (" 2 Stefa 2

[ 00: VERSALCD  (00) | /siccianwyiceia | Py LCDAWARL |
i 01: YERSA-LED (01}

: 02: LCD-WRL 401 Mr |Mazwa |T_I.Jp |Nrseryin_l,l Kaontr. obech. |'Webudzanie | Captnik kart
: : (08) VERSALCD [00)
YERSA-LED [01]

LEDMWwRL 401

Ekzpander 3
Ekspander 4
Ekspander &

@ Trb tegtowy ! Mowe urzgdzenie

@l| \Q Synchronizu) X Usuri

Rys. 3. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w kontrolerze systemu
ABAX.

4.2 Ustawienia przechowywane w centrali alarmowej

Ustawienia te konfiguruje sie identycznie, jak w przypadku manipulatora przewodowego:

e program DLOADX: ->okno ,Versa — Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” ->gataz ,Ekspandery”
—>[nazwa manipulatora] (patrz: rys. 4),

e manipulator LCD: P»TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P>1. MANIP. | EKSP. P>2. USTAWIENIA
» [nazwa manipulatoray.

4.2.1 Parametry i opcje

W nawiasach kwadratowych podane zostaty nazwy parametréw i opcji prezentowane na
wyswietlaczu manipulatora.

Nazwa — indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakéw).

Sabotaz alarmuje w strefie [Sab.w strefie] — strefa, w ktorej wywotany zostanie alarm
sabotazowy w przypadku otwarcia styku sabotazowego manipulatora lub braku obecnosci
manipulatora.

Sygnalizuje GONG z wejs¢é [Gongi wejs¢] — manipulator moze sygnalizowaé przy pomocy
dzwiekow naruszenie wybranych wejsc¢. Jezeli wejscie czuwa, naruszenie nie wywota
sygnalizacji GONG. Manipulator bezprzewodowy sygnalizuje GONG z wejs¢ nie czesciej
niz co 30 sekund. W trybie nieaktywnym GONG z wejs¢ jest sygnalizowany tylko, gdy
wigczona jest opcja WYBUDZANIE.

Sygn. czasu na wejscie [Sygn. cz.na wej.] — jezeli opcja jest wigczona, manipulator
sygnalizuje dzwiekiem odliczanie czasu na wejscie. W trybie nieaktywnym czas na wejscie
nie jest sygnalizowany.
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Sygn. czasu na wyjscie [Sygn. cz.na wyj.] — jezeli opcja jest wigczona, manipulator
sygnalizuje dzwiekiem odliczanie czasu na wyjscie. W trybie nieaktywnym czas na wyjscie
nie jest sygnalizowany.

Sygn. alarméw — gdy opcja jest wigczona, manipulator sygnalizuje dzwiekiem alarmy. Alarm
jest sygnalizowany przez CzAS ALARMU W MANIPULATORACH (patrz: instrukcja
programowania centrali alarmowej). W trybie nieaktywnym alarmy nie sg sygnalizowane.
Alarmy nie sg sygnalizowane, gdy w centrali wtgczona jest opcja GRADE 2.

Versa - Struktura p=h

System Sprzet ] Manipulator LCD WRL

ja .02 2014-06-18
& Versa Plus: VERSA Plus  |f - -
5....‘:-]) Modul INT-YG Yerza-L COMAWRL ] Gh:usnu:.sc]

Eﬁ YERSA-ETH (06) Mazwa: |L|:D-"-.-\-"F|L 401
=-8% Ekspandery

..... 00: VERSA-LCD ({00) Sabotaz alarmuje v strefie: &+ 1: Strefa (" 2 Strefa 2

""" 01: VERSA-LED (01) Sygnalizuje GONG z wejfc: Format zegara:

2] 02: LCD-WRL 401 mraray | 15ty, 12:00:00 -l

L5 ne- ACU-100 {08) ‘ ap Podéwietlienie LCD:
Opcie | stabe 503 ~|
W Spgn. czasu na wejscie Podsw. klawiszy:
[v Supgn. czasu na wyjfcie | auto hd
[w Sypan. alarmow - =
[v Szybkie zat. czuwania - Strefa 1 Kemunikaty alarmdu: .
[w Szybkie zat. czuwania - Strefa 2 [ Stref [ weist
[w DZwigki klawizzy
[~ 5. awari w oz, czedc, Glognoic déwigkdw: |41 3
v Pokazuj wprowadzanie hasta
[ ' Ak zugnaku gongu Alarmy .
[v Szybkie sterowanie W Alamm N'&E'ﬁ'D | cishy
[ Sugn. nowe] awari v Alarm POZARDWY
[ Supgn. opdgnienia autouzhr. v Alarm MEDYTENY
[v Fodglad tiybu czuwania [ Alarn 3 bk haska

Autopodéwietlanie

(" Czas na wejfcie w str: T 2 Masz wejdcia: |30 5| & Brak

wiybLdzanie | J u
K.opiu

Rys. 4. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w centrali alarmowej.

Szybkie zal. czuwania - Strefa 1 — gdy opcja jest wlaczona, mozliwe jest szybkie
zatgczenie czuwania (bez autoryzacji uzytkownika) w strefie 1. Szybkie zatgczanie
czuwania jest niemozliwe, gdy w centrali wtgczona jest opcja GRADE 2.

Szybkie zal. czuwania — Strefa 2 — gdy opcja jest wlaczona, mozliwe jest szybkie
zatgczenie czuwania (bez autoryzacji uzytkownika) w strefie 2. Szybkie zatgczanie
czuwania jest niemozliwe, gdy w centrali wikgczona jest opcja GRADE 2.

Dzwieki klawiszy — jezeli opcja jest wilgczona, naciskanie klawiszy manipulatora jest
potwierdzane dzwiekiem.

S. awarii w cz. czesc. [Aw.w czuw.czesc.] — jezeli opcja jest wigczona, dioda [ﬁ jest
wytgczana po zatgczeniu petnego czuwania w obu strefach (jezeli opcja jest wytgczona,
dioda jest wytaczana juz po zatgczeniu dowolnego typu czuwania w jednej ze stref).
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Pokazuj wprowadzanie hasta [Pokaz.wpr.hasta] — gdy opcja jest wigczona, wprowadzanie
hasta jest prezentowane na wyswietlaczu manipulatora przy pomocy gwiazdek.

Wi/wyt. sygnatu gongu — gdy opcja jest wigczona, sygnalizacie GONG mozna
wiaczyc/wytgczy¢ przy pomocy klawisza (nacisniecie klawisza na okoto 3 sekundy).

Szybkie sterowanie — gdy opcja jest wigczona, mozliwe jest sterowanie wyjsciami przy
pomocy klawiszy oznaczonych cyframi. Podczas programowania centrali nalezy przypisa¢
wyjscia 15. STEROWALNE do klawiszy (patrz: instrukcja programowania centrali alarmowe;j).

Sygn. nowej awarii — jezeli opcja jest wigczona, manipulator sygnalizuje dzwiekiem
wystgpienie nowej awarii (dodatkowo w centrali musi by¢ wigczona opcja PAMIEC AWARII
DO SKASOWANIA — patrz: instrukcja programowania centrali alarmowej). Sygnalizacja
zostanie wytgczona po przejrzeniu awarii przy pomocy funkcji uzytkownika 7. STAN
SYSTEMU. W trybie nieaktywnym nowe awarie nie sg sygnalizowane. Nowe awarie nie sg
sygnalizowane, gdy w centrali wigczona jest opcja GRADE 2.

Sygn. opodznienia autouzbr. [Sygn.auto.zat.cz] — gdy opcja jest wigczona, manipulator
sygnalizuje dzwiekiem odliczanie opoéznienia autouzbrojenia. W trybie nieaktywnym
opoOznienie autouzbrojenia nie jest sygnalizowane.

Podglad trybu czuwania [Podglad tr.czuw.] — jezeli opcja jest wigczona, nacisniecie na
okoto 3 sekundy klawisza skutkuje wyswietleniem informacji o stanie stref. Stanu

stref nie mozna sprawdzi¢ przy pomocy klawisza @ gdy w centrali witgczona jest opcja
GRADE 2.

Format zegara — sposdb prezentowania czasu i daty na wyswietlaczu.
Podswietlenie LCD — sposdb dziatania podswietlenia wyswietlacza w trybie aktywnym:
brak — wytgczone.
state 50% — wtaczone: jasnos¢ 50%.
state 100% — wtaczone: jasnos¢ 100%.
auto 0-50% — wigczone: jasnosc¢ 50%.
auto 0-100% — wiaczone: jasnos¢ 100%.
auto 50%-100% — wigczone: jasnos¢ 100%.
Podsw. klawiszy — sposéb dziatania podswietlenia klawiszy w trybie aktywnym:
brak — wytgczone.
auto — wigczone.
state — wigczone.

Komunikaty alarméw

Stref [Komunik. al.str.] — jezeli opcja jest wtgczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach
w strefach (zawierajg nazwe strefy).

Wejs¢ [Komunik. al.wej.] — jezeli opcja jest wigczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach
z wejs¢ (zawierajg nazwe wejscia). Komunikaty o alarmach z wej$¢ majg pierwszenstwo.
| Komunikaty nie sq wySwietlane, gdy wtgczona jest opcja globalna GRADE 2.

Alarmy

Alarm NAPAD - jezeli opcja jest wigczona, nacisniecie na okoto 3 sekundy klawisza
wywota alarm napadowy.

cichy [Al. napad. cichy] — jezeli opcja jest wigczona, alarm napadowy wywotany z klawiatury
bedzie alarmem cichym (bez gto$nej sygnalizacji). Opcja dostepna, jezeli wigczona jest
opcja ALARM NAPAD.

Alarm POZAROWY - jezeli opcja jest wigczona, naciéniecie na okoto 3 sekundy klawisza

wywota alarm pozarowy.
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Alarm MEDYCZNY - jezeli opcja jest wigczona, nacisniecie na okoto 3 sekundy klawisza
wywota alarm medyczny.

Alarm 3 bl. hasta — jezeli opcja jest wigczona, trzykrotne wprowadzenie btednego hasta
wywota alarm.

Parametry dotyczgce autopodswietlania nie majg wplywu na prace manipulatora
bezprzewodowego.

4.2.2 Gtosnosc

System Spreet | Manipulator LCD WRL
@5 VYarsa Plus: YERSA Plus
i) Modut INT-VG
- B9 VERSA-ETH (06) i,
E|§,§ Ekspandery '

Gosnoss |

wersja: 202 2014
Verza-LCOM-wWHRL Ghofnodd

[ 00: VERSA-LCD (00)
-EA 01: VERSA-LED (01) std.
®i7]02: LCD-WRL 401 Gong |

(08) .

Czas ha wejscie |

Czaz na wyjscie

Alarm poZarawy

Alarm wamaniowy

Alarm ogtrzegawczy

Sygnalizacja awarii

Rys. 5. Konfigurowanie gtosnosci w programie DLOADX.

Glosnos¢ — poziom gtosnosci dzwiekdw generowanych podczas obstugi manipulatora
(naciskanie klawiszy, potwierdzanie wykonania operaciji itp.).

Gong — poziom gtosnosci dzwiekdéw generowanych po naruszeniu wejscia (GONG).
Czas na wejscie — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania czasu na wejscie.
Czas na wyjscie — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania czasu na wyjscie.
Alarm pozar — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania alarmow pozarowych.

Alarm witamaniowy — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania alarméw wtamaniowych,
napadowych i medycznych.

Alarm ostrzegawczy — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania alarméw ostrzegawczych.
Sygnalizacja awarii — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania awarii.

5. Obstuga

Manipulator bezprzewodowy w trybie aktywnym umozliwia obstuge i programowanie systemu
alarmowego. W celu uruchomienia trybu aktywnego nacisnij dowolny klawisz manipulatora.
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Oprécz uruchomienia trybu aktywnego, nacisniecie klawisza bedzie miato inne skutki,
przewidziane dla danego klawisza. Manipulator traktuje identycznie kazde nacis$niecie
klawisza.

W trybie aktywnym bezprzewodowy manipulator LCD dziata podobnie jak przewodowy
manipulator LCD. Dodatkowo umozliwia obstuge systemu alarmowego przy pomocy karty
zblizeniowej. Sposdb korzystania z manipulatora opisany jest w instrukcjach programowania
i uzytkownika centrali alarmowej. Instrukcje te dostepne sg w wersji elektronicznej na stronie
www.satel.pl

6. Dane techniczne

Pasmo czestotliWOSCi PracCy .........ceeeeeeeeieeeiieee e 868,0 MHz + 868,6 MHz
Zasieg komunikacji radiowej (w terenie otwartym)............cceovvviiviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee do 500 m
= 7= 1 (=] = PR PPPREPPRR 2xCR123A 3V
Pobor pradu w stanie gotowosci z baterii BT1 ..., 0,005 mA
Maksymalny pobdr pradu z baterii BT ... 50 mA
Pobor pradu w stanie gotowosci z baterii BT2 ... 0,001 mA
Maksymalny pobor pradu z baterii BT2 (wytgczony czytnik Kart) ..........cccoooeiiiiiiiiiiiiinnns 45 mA
Maksymalny pobor pradu z baterii BT2 (wtgczony czytnik Kart)...........cccoooeiiiiiiiiiiinns 90 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5 ... Il
ZaKres temMPeratur PraCy ......ooeeeeeeeeeeeiiiae e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e eeeennnnnnns -10 °C...+55 °C
Maksymalna WilgOtNOSC ..........uuuuiiiiiiiii e 93+3%
Wymiary ODUAOWY .........ooeiiiiiiiiiiiiiiiee ettt 139 x 124 x 22 mm
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