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/\ OSTRZEZENIA

Ze wzgledow bezpieczenstwa system alarmowy powinien by¢ instalowany przez
wykwalifikowanych specjalistow.

Aby unikng¢ ryzyka porazenia elektrycznego nalezy przed przystgpieniem do montazu
zapozna¢ sie z powyzszg instrukcjg, czynnosci potaczeniowe nalezy wykonywac¢ bez
podtgczonego zasilania.

Centrala wspotpracuje tylko z analogowymi tagczami_abonenckimi. Podtgczenie obwodu
telefonicznego bezposrednio do sieci cyfrowej (np. ISDN) powoduje zniszczenie urzadzenia.

W sktad systemu alarmowego wchodzi¢ mogg urzadzenia stwarzajgce niebezpieczenstwo,
w zwigzku z czym komponenty powinny by¢ przechowywane w sposdb uniemozliwiajgcy
dostep do nich osobom nieupowaznionym.

W wypadku wykonywania czynnosci serwisowych polegajacych na wymianie bezpiecznikow,
czynnosC powyzszg halezy wykonywaé przy odtgczonym napieciu zasilania. Nalezy
stosowac wytacznie bezpieczniki o identycznych parametrach jak oryginalne.

Zaleca sie uzywanie obudow i zasilaczy przewidzianych do uzytkowania przez producenta.

Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje, badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw. Dotyczy to
w szczegolnosci dokonywania wymiany zespotow i elementow.

UWAGA!

Niedopuszczalne jest podiaczanie do centrali catkowicie roztadowanego akumulatora
(napiecie na zaciskach akumulatora bez podtagczonego obcigzenia mniejsze od 11 V). Aby
unikng¢ uszkodzenia sprzetu, mocno roztadowany akumulator nalezy wstepnie dotadowaé
odpowiednig tadowarka.

Uzywane w systemach alarmowych akumulatory zawierajg otow. Zuzytych akumulatoréw nie
wolno wyrzucag¢, nalezy z nimi postepowac¢ w sposdb zgodny z obowigzujgcymi przepisami
(Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

DEKLARACJA ZGODNOSCI
Wyroby:
CA424P, CA832, CA16128P — plyty Producent: SATEL spotka z o.0.
gtéwne central alarmowych INTEGRA. ul. Schuberta 79 c €
- INTEGRA 24 80-172 Gdansk, POLSKA
- INTEGRA 32 tel. (+48 58) 320-94-00
- INTEGRA 64 fax. (+48 58) 320-94-01
- INTEGRA 128

Opis wyrobu: Ptyty gtdwne central alarmowych przeznaczonych do instalacji w systemach sygnalizaciji
wtamania i napadu.

Wyroby sa zgodne z Dyrektywami Unii Europejskiej:

RTTE 1999/5/EC

EMC 2004/108/EC
LVD 2006/95/EC
Wyrob spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
EMC/Odpornosé EN 50130-4:1995+A1:1998+A2:2003, EN 61000-6-1:2007
EMC/Emisje EN55022:2006+A1:2007, EN 61000-6-3:2007, EN 61000-3-2:2006
Bezpieczenstwo el. EN 60950-1:2006
Telefon TBR 21
. Kierownik Dziatu Badan: : s
Gdansk, Polska 2009-11-05 Michat Konarski é[[aam{/_

Aktualng tres¢ deklaracji zgodnosci EC i certyfikatdbw mozna pobrac ze strony internetowej www.satel.pl

Centrale alarmowe z serii INTEGRA spetniajg wymagania stopnia 3 wg CLC/TS 50131-3
i byty certyfikowane przez Det Norske Veritas Certification AS, Norwegia.
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Nowe funkcje central INTEGRA w wersji 1.07 i 1.08

Manipulatory Restart manipulatora nie powoduje wyjscia z trybu serwisowego.
Obstuga nowego manipulatora: INT-KSG (manipulator z klawiaturg
dotykowa).

Moduty Obstuga nowych modutow:

rozszerzajace — INT-CR — modut sterowania strefami, umozliwiajacy zataczanie

i wylgczanie czuwania oraz kasowanie alarmu w wielu strefach przy
pomocy kart zblizeniowych, brelokdéw i innych transponderéw
pasywnych;

— INT-TXM - interfejs monitoringu, pozwalajgcy na podtaczenie do
centrali alarmowej nadajnika monitoringu radiowego.
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1. Wprowadzenie

Instrukcja dotyczy central INTEGRA 24, INTEGRA 32, INTEGRA 64 oraz INTEGRA 128.
Podczas montazu nalezy pamietaC o rdznicach parametrow technicznych miedzy
poszczegolnymi ptytami gtownymi (patrz tabela na str. 5).

Urzadzenia wchodzace w skfad systemu alarmowego INTEGRA spetniajg wymagania norm:
50131-3, 50130-4, 50130-5 i 50131-6.

2. Ogodlna charakterystyka central

Centrale alarmowe z serii INTEGRA zaprojektowano z myslg o obstudze matych, srednich
oraz duzych obiektéw. Niezaleznie od wielkosci, kazda z central posiada identyczne, rozlegte
mozliwoéci funkcjonalne. Stworzone na ich bazie systemy alarmowe mogq zosta¢ tatwo
rozbudowane przy wykorzystaniu takich samych dla kazdej centrali modutow
rozszerzajacych. Daje to réwniez mozliwo$¢ bezproblemowej wymiany centrali na wieksza,
jesli rozbudowa systemu tego wymaga. Dzieki takiemu rozwigzaniu mozna dokonac
optymalnego doboru centrali dla okreslonego obiektu. Centrale alarmowe INTEGRA
gwarantujg nie tylko doskonatg ochrone obiektu przed wtamaniem, ale udostepniajg tez
rozbudowane funkcje kontroli dostepu i automatycznego sterowania szeregiem urzadzen.
Przy tym wszystkim charakteryzujg sie prostotg obstugi i sg przyjazne dla uzytkownika.
Centrale charakteryzujg sie nastepujgcymi wtasciwosciami:
e Oprogramowanie centrali przechowywane w pamieci nieulotnej typu FLASH, co umozliwia
jego tatwg aktualizacje bez demontazu centrali. Wystarczy potgczy¢ centrale
z komputerem za posrednictwem portu RS-232 i uruchomi¢ procedure wymiany
oprogramowania.

e Mozliwos¢ zapisywania zaprogramowanych w centrali ustawien do pamieci FLASH. Nawet
w przypadku odtgczenia baterii podtrzymujacej pamie¢ RAM dane te zostang zachowane.

¢ Mozliwosé dzielenia systemu na partycje i strefy (strefa = grupa wejs¢). Strefy mogg by¢
sterowane przez uzytkownika, timery, wejscia sterujgce lub ich stan moze zaleze¢ od
stanu innych stref. Mozliwe jest czasowe ograniczanie dostepu do stref.

e Mozliwos¢ rozbudowy systemu poprzez dodanie modutdw rozszerzajgcych (zakres
rozbudowy zalezy od wielkosci centrali). Tworzenie systemu na bazie modutow (w tym
kontroler systemu bezprzewodowego firmy SATEL), umieszczonych w réznych czesciach
obiektu, w znacznym stopniu ogranicza ilos¢ instalowanego okablowania.

e Mozliwosé¢ zapamietania w systemie od 16 do 240 haset, ktére mogg by¢ przeznaczone
dla uzytkownikéw lub tez mozna przypisa¢ im funkcje sterujace.

e Ro6znorodnosc¢ form sterowania systemem alarmowym:
— manipulator LCD,
— klawiatura strefowa,
— czytnik kart zblizeniowych,
— pilot 433 MHz (opcjonalnie, po zainstalowaniu modutu INT-RX),

— pilot 868 MHz (opcjonalnie, po podtgczeniu kontrolera ACU-100 z oprogramowaniem
w wersji 2.0 lub nowszym),

— komputer z zainstalowanym programem DLOADX lub GUARDX,
— wiadomos¢ SMS (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu GSM-4S),
— przegladarka internetowa (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu ETHM-1),

— telefon komérkowy z zainstalowang aplikacjg MobileKPD (opcjonalnie, po podtgczeniu
modutu ETHM-1),
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— palmtop (PDA lub MDA) z zainstalowang odpowiednig aplikacjg (opcjonalnie, po
podtgczeniu modutu ETHM-1).

Realizacja funkcji kontroli dostepu przy pomocy klawiatur strefowych, zamkéw szyfrowych
oraz czytnikdw kart zblizeniowych lub pastylek DALLAS. Kontrola stanu drzwi przez
moduty nie zmniejsza ilosci wejs¢ dozorowych centrali.

Mozliwo$¢ definiowania nazw uzytkownikow i wiekszosci elementéw systemu (stref, wejscé,
wyjs¢, modutdw), dzieki ktorym utatwione jest sterowanie i kontrola systemu oraz
przegladanie pamieci zdarzen.

Monitoring realizowany do dwoch stacji monitorujgcych (cztery numery telefonéw) przy
pomocy:

— linii telefonicznej,

— kanatu gtosowego GSM (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu GSM),

— GPRS (opcjonalnie, po podtaczeniu modutu GSM LT-2S lub GSM-4S),

— wiadomosci SMS (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu GSM LT-2S lub GSM-4S),

— sieci Ethernet i protokotu TCP/IP (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu ETHM-1).
Centrala umozliwia monitoring w kilkunastu formatach, w tym Contact ID oraz SIA.

Powiadamianie telefoniczne o alarmach przy pomocy komunikatow gtosowych lub na
pager komunikatami tekstowymi. Odebranie komunikatu gtosowego mozna potwierdzic¢
hastem podanym z klawiatury telefonu (DTMF).

Odpowiadanie na telefon — funkcja umozliwiajgca sprawdzenie stanu wszystkich stref
centrali oraz sterowanie stanem wyjs¢. Realizowana jest ona po zidentyfikowaniu
uzytkownika (kazdemu uzytkownikowi mozna przydzieli¢ specjalne hasto ,telefoniczne”).

Rozbudowana funkcja biezgcego wydruku zdarzen, umozliwiajgca selekcje zdarzen. Opisy
zdarzen sg zgodne ze standardem Contact ID. Oprocz tego nazwy wejs¢, modutdw
i uzytkownikéw drukowane sg tak, jak je zdefiniowano w systemie.

Dodatkowa funkcja portu RS-232 centrali — sterowanie zewnetrznym modemem
analogowym, modemem ISDN, modutem GSM, modutem ISDN oraz modutem ETHM-1
produkcji SATEL - umozliwia nawigzywanie tacznosci z komputerem serwisu.
Programowanie zdalne przez sie¢ telefoniczng lub Ethernet i obstuga serwisowa sg
w takim przypadku tak samo szybkie, jak przy programowaniu bezposrednio z komputera
przez port RS-232.

Mozliwe sterowanie w oparciu o czas, dzieki timerom uwzgledniajgcym tygodniowy rytm
pracy oraz definiowane okresy wyjatkéw. Dodatkowo kazda strefa ma swdj timer (dzienny
lub tygodniowy) programowany przez uprawnionego do tej funkcji uzytkownika,
zapewniajgcy automatyczne uzbrajanie i rozbrajanie.

Utatwione realizowanie niestandardowych funkcji sterowania dzieki mozliwosci
realizowania ztozonych operacji logicznych na wyjsciach.

Pojemna pamiec zdarzen, w ktorej oprocz zdarzeh monitorowanych zapamietywane sg tez
inne zdarzenia (dostep uzytkownika, uzyte funkcje i inne).

Oprogramowanie central alarmowych z serii INTEGRA umozliwia obstuge wszystkich
przychodzacych zdarzen bez potrzeby indywidualnego przyznawania priorytetu
poszczegdlnym sygnatom.

Hierarchia wyswietlania informacji o stanie wejs¢ (np. w manipulatorze LCD) jest
nastepujaca (od najwyzszego do najnizszego priorytetu): blokada, awaria, alarm
sabotazowy, alarm wtamaniowy, sabotaz, naruszenie, pamie¢ alarmu sabotazowego,
pamie¢ alarmu wtamaniowego, wejscie OK.
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3. Elementy systemu

3.1 Pilyta gtéwna

W tabeli przedstawiono dane okreslajgce parametry techniczne systemow alarmowych
opartych na poszczegolnych centralach z rodziny INTEGRA.

Parametr techniczny (ilo$¢) INTEGRA | INTEGRA | INTEGRA | INTEGRA
24 32 64 128
Poziom zabezpieczenia (Grade) 3
Dostepne warianty powiadamiania A B, C
Wejscia na ptycie gtbwnej 4 8 16 16
Wejscia w systemie 24 32 64 128
Wyjscia wysokoprgdowe programowalne o 4 4
na ptycie gtéwne;j
Wyjscia zasilajgce dedykowane dla 3 > >
manip., ekspanderdéw i czujek
Wyjscia typu OC na ptycie gtdbwnej 2 6 12 12
Wyijscia w systemie 20+4* 32 64 128
Gniazda syntezer6w mowy 1 1 2 2
Manipulatory w systemie 4 4 8 8
Magistrale ekspanderow 1 1 2 2
Ekspandery w systemie 32 32 64 64
Ekspandery wejsc 2 3 6 14
Ekspandery wyjs¢ 2 3 6 14
Partycje 1 4 8 8
Strefy 4 16 32 32
Timery 16 32 64 64
Numery telefonow do powiadamiania 4 8 16 16
Komunikaty na pager 16 32 64 64
Komunikaty glosowe 16 16 16 32
Przekazniki telefoniczne 16 16 16 32
Uzytkownicy (bez adm. i serwisu) 16 64 192 240
Pamiec¢ zdarzen 899 899 6143 22527
Wydajnosc¢ zasilacza [A] 1,2 1,2 3 3
Prad tadowania akumulatora [mA] 350 400/800 | 500/1000 | 500/1000
Obcigzalnos¢ wyjs¢ programowalnych:
wysokopradowe/OC [A] 2/0,05 2/0,05 3/0,05 3/0,05
Obcigzalnos¢ wyjs¢ zasilajgcych:
+KPD/+EX11facznie z +EX2[Al | ©o . |.2325 | 2525
+KPD/+EX/AUX [A] 0,5/0,5/0,5 | 0,5/0,5/0,5 - -

*20 wyjs¢ dostepnych fizycznie (ptyta gtdbwna + ekspandery) + 4 wyjscia wirtualne (do realizacji funkgiji

logicznych — patrz opis typow wyjs¢ 46 i 47).

e Wejscia indywidualnie oprogramowywane, obstugujace konfiguracje bez rezystora na

koncu linii i z rezystorem (NO, NC, EOL, 2EOL/NO i 2EOL/NC) z kontrolg poprawnosci
dziatania czujki. Stan wejscia moze tez by¢ zalezny od stanu wyjscia (nie ma wowczas
potrzeby fizycznego taczenia wybranego wyjscia z wejsciem, co pozwala na
wykorzystywanie w systemie wirtualnych wejs¢ i wyjs¢). Dla kazdego z wejs¢ mozna
wybrac¢ jeden z kilkudziesieciu rodzajéw reakciji.

Wyjscia wysokoprgdowe z bezpiecznikami polimerowymi i wyjScia niskoprgdowe
przystosowane do sterowania przekaznikami o programowanym sposobie dziatania
z mozliwoscig wybrania jednej z kilkudziesieciu funkcji.
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e WyjScia wysokoprgdowe 2z bezpiecznikami polimerowymi realizujgce funkcje wyjs¢
zasilajacych.
e 1 lub 2 ztacza do podigczenia syntezeréw mowy (SM-2 lub CA-64 SM).

e Magistrala komunikacyjna (szyna manipulatoréw) przeznaczona do podigczania
manipulatoréw LCD oraz niektorych modutéw dodatkowych.

e 1 lub 2 magistrale (szyny ekspanderow) do podtgczenia modutéw dodatkowych,
rozszerzajacych mozliwosci funkcjonalne ptyty gtéwnej. Mozna dotgczy¢ do centrali 32 lub
64 takie moduty.

e Komunikator telefoniczny wyposazony w uktad detekcji DTMF, umozliwiajgcy odbieranie
polecen przez telefon, realizujgcy funkcje monitoringu, powiadamiania, odpowiadania na
telefon i zdalnego programowania.

e Port RS-232 umozliwiajgcy obstuge systemu alarmowego przy pomocy komputera
(program instalatora DLOADX), wspotprace z drukarka oraz sterowanie modemem
zewnetrznym.

e Zasilacz impulsowy z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym, wyposazony w uktad kontroli
stanu akumulatora i odtgczania akumulatora roztadowanego.

¢ Niezalezny, podtrzymywany wiasng baterig zegar czasu rzeczywistego z kalendarzem.

e Optyczna sygnalizacja dziatania wszystkich wyjs¢, uktadu tadowania akumulatora
i komunikatora telefonicznego.

e Zabezpieczenie elektryczne wszystkich wejs¢, wyjs¢ i magistral komunikacyjnych.

3.2 Manipulatory LCD

Manipulatory wspotpracujagce z centralami INTEGRA produkowane sg z wbudowanym
czytnikiem kart zblizeniowych i bez czytnika. Posiadajg nastepujace wiasciwosci (wlasciwosci
manipulatora INT-KSG opisane sg w odrebnej instrukcji, dodawanej do tego manipulatora):

e Duzy, czytelny wyswietlacz 2 x 16 znakdéw, z podswietleniem statym, czasowym po
nacisnieciu klawisza lub uaktywnianym dowolnym wejsciem centrali.

¢ Klawiatura z podswietleniem sterowanym podobnie jak podswietlenie wyswietlacza.
e 2 wejscia o wtasciwosciach identycznych jak wejscia ptyty gtéwne;.
e Mikroprzetgcznik wykrywajgcy sabotaz manipulatora.

e Port RS-232 umozliwiajgcy obstuge systemu alarmowego przy pomocy komputera
(program administratora i uzytkownika GUARDX).

3.3 Moduty dodatkowe

Wyposazenie central w magistrale komunikacyjne, pozwalajagce na dotaczanie modutdéw
zwiekszajacych mozliwosci sprzetowe, w potaczeniu z mozliwoscig uaktualniania
oprogramowania, dajgcg nowe wiasciwosci funkcjonalne, otwiera droge tatwego
unowoczes$niania systemu. Pozwala rozbudowac system o nowe elementy, w celu lepszego
zaspokojenia potrzeb klienta. Centrale INTEGRA wspotpracujg z modutami dedykowanymi
dla centrali CA-64, przy czym niektére z nich muszg by¢ wykonane w nowej wers;ji
programowej.

3.3.1 Moduly poditaczane do szyny manipulatoréw

CA-64 PTSA. Tablica synoptyczna. Umozliwia wizualizacje stanu stref i wejs¢ systemu
alarmowego. Centrale INTEGRA wspétpracujg z tablicami synoptycznymi wykonanymi
w wersji CAG4T v 1.4 i posiadajgcymi oprogramowanie w wersji v4.0 lub kolejnej.

ETHM-1. Modut Ethernetowy. Pozwala na obstuge centrali alarmowej za posrednictwem
sieci Ethernet. Centrale INTEGRA w wersji programowej 1.04 wspotpracujg z modutami
ETHM-1 w wersji 1.02 lub wyzszej.
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INT-RS. Konwerter danych. Umozliwia podtgczenie komputera z zainstalowanym
programem GUARDX analogicznie jak do manipulatora LCD, monitorowanie zdarzeh za
posrednictwem specjalizowanego urzadzenia zewnetrznego Ilub obstuge centrali
alarmowej przy pomocy innego oprogramowania, niz oferowane przez firme SATEL.

3.3.2 Moduly poditaczane do szyny ekspanderéw

INT-CR. Modut sterowania strefami. Umozliwia zatgczanie i wytgczanie czuwania oraz
kasowanie alarméw w wielu strefach przy pomocy kart zblizeniowych, brelokéw i innych
transponderéw pasywnych.

INT-S-GR/INT-S-BL/INT-SK-GR. Klawiatura strefowa. Pozwala sterowa¢ czuwaniem jednej
strefy, moze realizowaé¢ funkcje kontroli dostepu i sterowaé pracga zamka
elektromagnetycznego drzwi.

INT-SCR-BL. W zaleznosci od ustawien, urzgdzenie moze pracowac jako klawiatura
strefowa (identyfikowana w centrali jako INT-S), klawiatura strefowa z czytnikiem
(identyfikowana w centrali jako INT-SCR) lub klawiatura wejsciowa (identyfikowana
w centrali jako INT-ENT). Jezeli urzadzenie pracuje jako klawiatura strefowa Iub
klawiatura strefowa z czytnikiem, moze sterowa¢ czuwaniem jednej strefy, pozwala
realizowa¢ funkcje kontroli dostepu i sterowaé pracg zamka elektromagnetycznego
drzwi. Gtéwnym zadaniem klawiatury wejsciowej jest odblokowanie opdznienia dla
wejs¢ o typie reakcji 3. OPOZNIONA WEWNETRZNA. Po uplywie zaprogramowanego
w klawiaturze czasu, jezeli czuwanie nie zostanie wylaczone, wejscia opdznione
wewnetrzne ponownie dziata¢ bedg jak natychmiastowe.

INT-SZ-GR/INT-SZ-BL/INT-SZK-GR. Zamek szyfrowy. Umozliwia realizacje funkcji kontroli
dostepu i sterowania zamkiem elektromagnetycznym drzwi.

CA-64 SR. Ekspander czytnikdow kart zblizeniowych. Obstuguje czytniki kart
zblizeniowych produkowane przez firme SATEL, realizujgc przy ich pomocy funkcje
kontroli dostepu i sterowania zamkiem elektromagnetycznym drzwi.

CA-64 DR. Ekspander czytnikéow pastylek ,DALLAS”. Obstuguje czytniki pastylek
DALLAS, realizujgc przy ich pomocy funkcje kontroli dostepu i sterowania zamkiem
elektromagnetycznym drzwi.

CA-64 E. Ekspander wejs¢. Umozliwia rozbudowe systemu o 8 wejsé. Ekspander z wersjq
elektroniki 2.1 (lub nowszg) i programem 2.0 (lub nowszym), w ktéorym 8 przetacznik
typu DIP-Switch jest ustawiony w pozycji ON, jest identyfikowany przez centrale jako
CA-64 Ei. Do wejs¢ ekspandera CA-64 Ei mozna podtaczy¢ czujki wibracyjne i roletowe
(2 dodatkowe typy linii).

CA-64 EPS. Ekspander wejs¢ z zasilaczem. Pozwala na rozbudowe systemu o 8 wejsc¢.
Posiada wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 1,2 A. Ekspander z wersjg
elektroniki 2.0 (lub nowszg) i programem 2.0 (lub nowszym), w ktérym 8 przetacznik
typu DIP-Switch jest ustawiony w pozycji ON, jest identyfikowany przez centrale jako
CA-64 EPSi. Do wejs¢ ekspandera CA-64 EPSi mozna podtaczy¢ czujki wibracyjne
i roletowe (2 dodatkowe typy linii).

CA-64 ADR. Ekspander wejs¢ adresowalnych. Umozliwia rozbudowe systemu o 48 wejsc¢.
Posiada wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 2,2 A. Centrale INTEGRA
wspotpracujg z ekspanderami wejs¢ adresowalnych posiadajgcymi oprogramowanie
w wersji v1.5 lub kolejne;j.

CA-64 O-OC/CA-64 O-R/CA-64 O-ROC. Ekspander wyjsé. Umozliwia rozbudowe systemu
o 8 wyjs¢. Produkowany w trzech wariantach: 8 wyjs¢ typu OC, 8 wyjsc
przekaznikowych i 4 wyjscia przekaznikowe/4 wyjscia OC.

INT-ORS. Ekspander wyjsé na szyne DIN. Pozwala na rozbudowe systemu o 8 wyjs¢
przekaznikowych. Przekazniki mogg sterowaC urzadzeniami elektrycznymi
zasilanymi napieciem zmiennym 230 V.
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Uwaga: Jezeli w ekspanderze INT-ORS szoésty przetgcznik DIP-switch jest ustawiony
w gornej pozycji, urzgadzenie zostanie zidentyfikowane przez centrale jako
ekspander wyjs¢ CA-64 O.

CA-64 OPS-OC/CA-64 OPS-R/CA-64 OPS-ROC. Ekspander wyjs¢ z zasilaczem. Pozwala
na rozbudowe systemu o 8 wyjsé. Produkowany w trzech wariantach: 8 wyjs¢ typu OC,
8 wyjs¢ przekaznikowych i 4 wyjscia przekaznikowe/4 wyjscia OC. Posiada wbudowany
zasilacz impulsowy o wydajnosci 2,2 A.

DRUKARKA DLOADX / GUARDX |~
= lacze  |+* -
i p = = = 4 Monitorin
\ - telefoniczne| *. |
DRUKARKA . " +[powiadaranie
SZEREGOWAU : i —
S$232 (SR — . '
g RS232 b -| gniazdo syntezerow mowy |—E
b CA-64 SM
SP-4001 SPLZ-1011 AQUA AQUA RING S-3
SP-4002  SPL-2010 . _ COBALT INDIGO
SP-4003  SPL-2030 magistrala magistrala
manipulatorow | | ekspanderow
CA-64 PTSA INT-KLCDR-GR
: CA-64 OPS
CA-64 EPS =

ACU-100
- CZ-EMM

o~
[/

Rys. 1. Przykltadowe urzadzenia wspotpracujace z centralg INTEGRA.

INT-IORS. Ekspander wejs¢ i wyjsé na szyne DIN. Pozwala na rozbudowe systemu o 8
wejs¢ oraz 8 wyjs¢ przekaznikowych. Przekazniki mogq sterowaé urzadzeniami
elektrycznymi zasilanymi napieciem zmiennym 230 V.

Uwaga: Jezeli w ekspanderze INT-IORS szdésty przetacznik DIP-switch jest ustawiony
w gornej pozycji, urzgadzenie zostanie zidentyfikowane przez centrale jako
podcentrala CA-64 PP.
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CA-64 PP. Ekspander wejs¢ i wyjs¢ z zasilaczem. Umozliwia rozbudowe systemu
o 8 wejs¢ i 8 wyjs¢ (4 przekaznikowe i 4 typu OC). Posiada wbudowany zasilacz
impulsowy o wydajnosci 2,2 A.

CA-64 SM. Ekspander syntezerow mowy. Moze zapamieta¢ 16 komunikatéw stownych
o czasie trwania 15 sekund kazdy. Komunikaty wykorzystywane sg podczas realizacji
telefonicznego powiadamiania o alarmie.

VMG-16. Generator komunikatow gtosowych. Po wystgpieniu okreslonych zdarzen
w systemie gtosno odtwarza nagrane wczesniej wiadomosci.

ACU-100. Kontroler systemu bezprzewodowego ABAX. Pozwala na rozbudowe systemu
alarmowego o urzgdzenia bezprzewodowe.

INT-RX. Ekspander obstugi pilotéw 433 MHz. Umozliwia przypisanie uzytkownikom
systemu pilotéw i sterowanie systemem przy ich pomocy.

INT-TXM. Interfejs monitoringu. Pozwala na podtgczenie do centrali alarmowej nadajnika
monitoringu radiowego (format ESPRIT).

4. Montaz systemu

A | Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywacé przy odiagczonym zasilaniu.
Do wykonania montazu przydatne beda:

o wkretak ptaski 2,5 mm,

o wkretak krzyzakowy,

e sSzCzypce precyzyjne,

e szczypce pfaskie,

e wiertarka z kompletem wiertet.

4.1 Plan instalacji

Montaz musi by¢ poprzedzony przygotowaniem planu systemu alarmowego. Wskazane jest
sporzgadzenie szkicu obiektu i umieszczenie na nim wszystkich urzadzen, ktére majg
wchodzi¢ w skfad systemu alarmowego: centrali, manipulatorow, klawiatur, czujek,
sygnalizatoréw, modutéw rozszerzajacych itd. Centrala i inne elementy systemu alarmowego
powinny by¢ montowane w ramach obszaru chronionego.

4.2 Oszacowanie poboru pragdéow w systemie

Na etapie planowania systemu alarmowego nalezy zsumowac prady pobierane przez
wszystkie urzgdzenia wchodzgce w jego sktad (ptyte gtdwnag centrali, manipulatory, moduty
dodatkowe, czujki, sygnalizatory itd.). W rachunku nalezy uwzgledni¢ prad fadowania
akumulatora. W przypadku, gdy suma pradéw przekracza wydajnos¢ zasilacza centrali,
w systemie nalezy zastosowac ekspandery z zasilaczem lub dodatkowy zasilacz.

Suma prgdéw pobieranych przez urzadzenia podigczone do zasilacza (ekspandera
z zasilaczem) nie moze przekroczy¢ wydajnosci pragdowej zasilacza.

Planujgc podigczenie urzadzen do poszczegolnych wyjS¢ zasilajacych (centrali,
ekspanderow z zasilaczem itd.) nalezy pamieta¢, ze suma pradow pobieranych przez te
urzadzenia nie moze przekroczy¢ maksymalnej obcigzalnosci pradowej tych wyjsé.

4.3 Okablowanie

Do wykonania potaczeh przewodowych miedzy urzadzeniami wchodzacymi w skiad systemu
zaleca sie stosowanie kabla prostego nieekranowanego (nie zaleca sie uzywania kabla typu
.Skretka” — UTP, STP, FTP).
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Przekroj przewodow zasilajgcych nalezy tak dobrac, aby spadek napiecia miedzy zasilaczem
a zasilanym urzgdzeniem nie przekroczyt 1 V w stosunku do napiecia wyjsciowego.

Dla zagwarantowania poprawnego dziatania elementow systemu istotne jest zapewnienie jak
najmniejszej rezystancji i pojemnoéci przewoddéw sygnatowych. Przy wiekszych
odlegtosciach miedzy urzadzeniami, aby zmniejszyC rezystancje przewodow, konieczne
moze by¢é zastosowanie dla kazdego sygnatu kilku roéwnolegle potgczonych Zyt.
Konsekwencjg tego moze byc¢ jednak wzrost pojemnosci przewodow. Zbyt duza rezystancja
albo pojemnos¢ przewoddw tgaczacych centrale z manipulatorami  lub  modutami
rozszerzajacymi moze uniemozliwi¢ ich wtasciwg prace (np. centrala nie bedzie w stanie
zidentyfikowa¢ urzadzenia, zgtaszane bedag braki obecnosci itd.). Dobierajgc dtugosc
przewodow nalezy stosowal sie do zalecen przedstawionych w rozdziatach dotyczgcych
podfgczania poszczegdlnych typow urzadzen.

Przewody sygnatowe magistrali manipulatoréw (DTM, CKM, COM) muszg by¢
poprowadzone w jednym kablu (nie moga by¢ prowadzone osobnymi kablami). Réwniez
przewody sygnatowe magistrali ekspanderéw (DT, CK, COM) muszg by¢ poprowadzone
w jednym kablu.

Prowadzac kable nalezy pamieta¢ o zachowaniu odpowiedniej odlegtos¢ miedzy przewodami
niskiego napiecia a przewodami zasilania 230 V AC. Nalezy unika¢ prowadzenia przewodow
sygnatowych rownolegle do przewodéw zasilajgcych 230V AC, w ich bezposrednim
sgsiedztwie.

4.4 Montaz ptyty gtéwnej centrali

A Ptyta gtéwna centrali zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wyladowania
elektrostatyczne.

Przed podiaczeniem do plyty giéwnej zasilania (akumulatora, napiecia
zmiennego z transformatora) nalezy zakonczy¢é wszystkie prace instalacyjne
dotyczace urzadzen przewodowych (podiaczenie manipulatorow, modutéw
rozszerzajacych, czujek, sygnalizatorow itd.).

Centrala powinna by¢ instalowana w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci
powietrza. Nalezy zapewnic centrali ochrone przed dostepem osdéb niepowotanych.

W miejscu montazu centrali powinien by¢ dostepny staty (nie odigczany) obwdd zasilania
230 V AC z uziemieniem ochronnym.

Opis zaciskow:

AC - wejscia zasilania (18 V AC)
COM - masa
OUTn - wyjscia programowalne (n=numer wyjscia):

wysokopradowe: OUT1 i OUT2 w centralach INTEGRA24
i INTEGRA 32; od OUT1 do OUT4 w centralach
INTEGRA 64 i INTEGRA 128

niskopradowe: OUT3 i OUT4 w centrali INTEGRA24; od OUT3
do OUT8 w centrali INTEGRA 32; od OUT5 do
OUT16 w centralach INTEGRA 64 i INTEGRA 128

Uwaga: Niewykorzystywane wyjscia wysokoprgdowe powinny byc¢ obcigzone rezystorami
2,2 k.

+KPD - wyjscie dedykowane do =zasilania urzadzen podtagczanych do
magistrali manipulatoréw (13,6...13,8 V DC)

DTM - dane magistrali manipulatorow
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CKM

+EX [ +EX1 / +EX2 -

DT/DT1/DT2
CK/CK1/CK2
AUX
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.

T-1, R
TIP, RING

zegar magistrali manipulatoréw

wyjscia dedykowane do zasilania urzadzen podtaczanych do
magistrali ekspanderéw (13,6...13,8 V DC)

dane magistrali ekspanderow

zegar magistrali ekspanderow

wyjscie zasilajgce (13,6...13,8 V DC)

wejscia (n=numer wejscia)

zacisk ochronny komunikatora telefonicznego (poditgczaé tylko do
obwodu ochronnego)

wyjscie linii telefonicznej (podtaczenie aparatu telefonicznego)

wejscie linii telefonicznej (miejskiej — analogowej)

@

O
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1

RESET

O

MMM

=

CHARGE
-

i —
EEEEN
SM-2 VOICE
SYNTHESIZER

= DIALER
QuT3 =
ouT4 =
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AC AC COM OUT1COMQUT2 COM+KPD DTM CKM COM +EX DT CK AUX Zz1 COM 72 73 COM 74

= L T L

Rys. 2. Plyta gtéwna centrali alarmowej INTEGRA 24 (wersja 1.5 E).

Objasnienia do rysunkoéw 2, 3 i 4:
1 - bezpiecznik topikowy uktadu tadowania akumulatora.

przewody do podiaczenia akumulatora (czerwony +, czarny -).
kotki do ustawienia pradu tadowania akumulatora:

— kotki zwarte (zworka zatozona) — 400 mA (INTEGRA 32) lub 500 mA (INTEGRA 64,

— kotki rozwarte (brak zworki) — 800 mA (INTEGRA 32) lub 1000 mA (INTEGRA 64,

2 .
3 -
INTEGRA 128)
INTEGRA 128)
4 -

diody LED informujace o stanie wyjs¢ wysokopradowych.

5 - dioda LED informujaca o stanie wyjscia zasilajacego +KPD.
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6 - dioda LED informujaca o stanie wyjs¢ zasilajacych +EX1 i +EX2.

7 - port RS-232. Pozwala na lokalne programowanie i zarzadzanie systemem przy pomocy
programu DLOADX lub GUARDX (kabel stuzacy do wykonania potaczenia miedzy
gniazdem typu RJ na ptycie gtébwnej centrali a gniazdem typu DB9 komputera
produkowany jest przez firme SATEL). Umozliwia zdalne programowanie przy pomocy
programu DLOADX przez sie¢ TCP/IP w przypadku podtgczenia modutu ETHM-1.
Pozwala na wspétprace z zewnetrznym modemem analogowym, GSM lub ISDN.

8 - dioda LED CHARGE. Sygnalizuje fadowanie akumulatora.

9 - bateria litowa podtrzymujgca prace zegara i pamieci RAM. Jej wyjecie powoduje utrate
ustawien zegara oraz wszystkich danych zapisanych w pamieci RAM.

10 - kotki RESET. W sytuacjach awaryjnych umozliwiajg uruchomienie programu
STARTER, funkcji lokalnego programowania z komputera lub trybu serwisowego (patrz:
instrukcja PROGRAMOWANIE).

11 - diody LED informujace o stanie wyjs¢ niskopradowych.

12 - dioda LED DIALER. Informuje o stanie komunikatora telefonicznego centrali.

13 - gniazdo/gniazda do podiagczenia syntezera mowy.
® 9900 R 0 99¢

O X O

RESET (=)

MMM

—_

l‘i_l]
EEEEN
SM-2 VOICE
SYNTHESIZER

DIALER
]

OUT3 =
0UT4 =
0UTS =
0UT6 =

oUT7 =
0UT8 =

SNV

DD DDDDDDDDDDDDDDDDDDDD

AC AC COM OUT1COMQUT2 COM+KPD DTM CKM COM +EX DT CK AUX Zz1 COM 72 73 COM z4 75 COM 26 77 COM 1Z8

e e e N N L

Rys. 3. Plyta gtéwna centrali alarmowej INTEGRA 32 (wersja 1.4 F).
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4.5 Podilaczenie manipulatoréw i innych urzadzen do szyny
manipulatorow

W zaleznos$ci od centrali, w systemie mozna zainstalowac¢ od 4 do 8 r6znych manipulatoréw
lub innych urzadzen podtgczanych do szyny manipulatorow. taczone sg one réwnolegle.
Dane sg adresowane i wszystkie urzadzenia dziatajg niezaleznie.

Na ptycie gtbwnej centrali zaciski magistrali manipulatorow oznaczone sg COM, +KPD, DTM
i CKM. Wyjscie +KPD umozliwia zasilenie urzadzen magistrali manipulatorow (wyjscie ma
bezpiecznik polimerowy).

Odlegtos¢ manipulatora lub innego urzadzenia podtgczanego do szyny manipulatoréw od
centrali moze wynosi¢ do 300 m. Tabela 1 przedstawia ilo§¢ wymaganych przewodow dla
prawidtowego podtgczenia urzadzenia do szyny manipulatoréw w przypadku stosowania
kabla prostego o przekroju zyly 0,5 mm?.

+KPD COM CKM DTM
Odlegtos¢ llo$¢ przewodow
do 100 m 1 1 1 1
100-200 m 2 2 1 1
200-300 m 4 4 2 2
Tabela 1.

Uwagi:
e Przewody sygnatowe (CKM, DTM i COM) muszg by¢ prowadzone w jednym kablu!

e Napiecie zasilania mierzone na kostce podfgczeniowej manipulatora LCD przy wtgczonych
podswietleniach nie powinno by¢ mniejsze niz 11 V.

e Urzgdzenia instalowane daleko od centrali mogq byc¢ zasilane lokalnie, z niezaleznego
Zrodfa zasilania.

Objasnienia do rysunkow 5,6 7:

1 - brzeczyk.

2 - styk sabotazowy.

3 - port RS-232.

com
CKM
DTM
KPD
1
72

OOOOOY |

Rys. 5. Fragment ptytki manipulatora INT-KLCD-GR/INT-KLCD-BL/INT-KLCDR-GR/
INT-KLCDR-BL.
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Rys. 6. Fragment ptytki manipulatora INT-KLCDS-GR/INT-KLCDS-BL.

[D-D-D-D-D-l
Il |

+KPD CKM DTM 71 COM 72 |

Rys. 7. Fragment ptytki manipulatora INT-KLCDK-GR.

451

Kazdy manipulator/urzadzenie podtaczane do magistrali

Adresowanie urzadzen podtaczanych do magistrali manipulatoréw

manipulatorébw musi miec

indywidualny adres z zakresu od 0 do 3 (centrale INTEGRA 24 i INTEGRA 32) lub od 0 do 7
(centrale INTEGRA 64 i INTEGRA 128). Adresy nie moga sie powtarzaC. Zaleca sie
nadawanie kolejnych adreséw poczgwszy od 0.

W manipulatorach LCD adres jest ustawiany programowo i zapisywany w pamieci nieulotnej
EEPROM. Fabrycznie we wszystkich manipulatorach ustawiony jest adres 0. Adres ten
mozna zmieni¢ na dwa sposoby:

e przy pomocy funkcji serwisowej,
e bez wchodzenia w tryb serwisowy.
W innych urzadzeniach adres ustawia sie przy pomocy przetgcznikoéw typu DIP-switch.
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INTEGRA32 O

| [ac ac comour1QUT2 COM+KPD DTM CKM COMy bT ok

Il BBB@@BB

INT-KLCD-GR/BL
INT-KLCDR-GR/BL

Rys. 8. Sposéb podtgczenia manipulatora LCD.

Centrala z ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie manipulatory
podtgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adreséw. Pozwala to ustawi¢
poprawne, indywidualne adresy w manipulatorach i przeprowadzi¢ identyfikacje wszystkich
urzadzen podtaczonych do magistrali. Wykonanie funkcji serwisowej IDENTYFIKACJA
MANIPULATOROW (TRYB SERWISOWY —>STRUKTURA —>SPRZET ->IDENTYFIKACJA —>IDENT.
MANIPUL.) jest konieczne dla prawidiowej obstugi manipulatoréw iinnych urzadzen
podtgczonych do magistrali. Sterowanie systemem mozliwe jest dopiero po wykonaniu funkcji
identyfikacji. Funkcja sprawdza, na ktérych adresach podtaczone sg manipulatory lub inne
urzadzenia i rejestruje je w systemie. Odtaczenie manipulatora/urzadzenia zarejestrowanego
w systemie powoduje alarm sabotazowy. Wszelkie polecenia wystane z manipulatora LCD
niezarejestrowanego sg przez centrale odrzucane.

Uwagi:
e Kazdorazowa zmiana adresu manipulatora LCD (lub innego urzgdzenia podtgczonego do
magistrali manipulatorow) wymaga wykonania funkcji identyfikacji manipulatorow.

e Ustawienie takiego samego adresu w kilku manipulatorach spowoduje wywotanie alarmu
sabotazowego, wyswietlenie komunikatu ,Manipulator jest podmieniony” i zablokowanie
obstugi takich manipulatorow. Aby przywroci¢ obstuge, nalezy zmieni¢ powtarzajgce sie
adresy manipulatorow na inne — niepowtarzalne.

4.5.1.1 Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowej

1. Przy pomocy dowolnego obstugiwanego manipulatora uruchomi¢ w centrali tryb
serwisowy ([HASLO SERWISOWE][*] - TRYB SERWISOWY).

2. Uruchomi¢  funkcje =~ ADRESY  MANIPULATOROW  (>STRUKTURA  —>SPRZET
—IDENTYFIKACJA - ADRESY MANIPUL.).

3. Na wyswietlaczach wszystkich podtgczonych do centrali manipulatoréw pojawi sie
komunikat przedstawiony na rysunku 9.

- n=0...7, aktualnie ustawiony
adres manipulatora

Rys. 9. Programowanie adresu manipulatora.
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4. Wpisa¢ prawidtowy adres w wybranym manipulatorze/manipulatorach. Zmiana
adresu zostanie potwierdzona czterema krotkimi i jednym dtugim dzwiekiem.

5. Funkcje zmiany adresu mozna zakonczy¢ naciskajac klawisz []. Funkcja zostanie
zakonczona automatycznie po uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonhczenie
funkcji jest rownoznaczne z restartem manipulatora (w manipulatorze, z ktérego
uruchomiono funkcje, nastgpi powrét do gtébwnego menu trybu serwisowego).

4.5.1.2 Programowanie adresu manipulatora bez wchodzenia w tryb serwisowy

Ten sposdb programowania adresu jest szczegodlnie przydatny w sytuacji, kiedy — ze
wzgledu na powtarzajgce sie adresy — zablokowana zostata obstuga manipulatoréw
i niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

Odtaczy¢ zasilanie manipulatora (KPD) oraz przewody sygnatowe CKM i DTM.
Zewrzec zaciski CKM i DTM manipulatora.

Wigczy¢ zasilanie manipulatora.

Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujacy o aktualnym adresie.

Whpisa¢ nowy adres. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema krétkimi
i jednym dtugim dzwiekiem. W razie potrzeby nacisniecie klawisza [*] umozliwia
zmiane wprowadzonego adresu (nastgpi restart manipulatora i na wyswietlaczu
pojawi sie odpowiedni komunikat).

6. Odtaczyc¢ zasilanie manipulatora.
7. Rozewrzec¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.
8. Podtaczy¢ manipulator do centrali w prawidtowy sposéb.

ok~ owbd =

4.5.2 Numeracja wejs¢ w manipulatorach

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery w systemie otrzymajg wejscia
manipulatora (patrz: tabela 2). Dla kazdego manipulatora LCD mozna okresli¢, czy jego
wejscia bedg wykorzystywane w systemie, czy nie. W przypadku, gdy numery wejs¢
manipulatora LCD i ekspandera pokrywajg sie, wejscia w manipulatorze majg priorytet
(odpowiednie wejscia w ekspanderze w takim przypadku nie bedg obstugiwane).

Adres Numery wejs¢ Z1 i Z2 manipulatora w systemie alarmowym
. INTEGRA 24 INTEGRA 32 INTEGRA 64 INTEGRA 128
manipulatora
Z1 Z2 Z1 Z2 Z1 Z2 Z1 Z2
0 5 6 25 26 49 50 113 114
1 7 8 27 28 51 52 115 116
2 21 22 29 30 53 54 117 118
3 23 24 31 32 55 56 119 120
4 57 58 121 122
5 59 60 123 124
6 61 62 125 126
7 63 64 127 128
Tabela 2.

4.5.3 Port RS-232 manipulatora

Port RS-232 manipulatora pozwala na podtgczenie komputera z zainstalowanym programem
GUARDX. Program GUARDX umozliwia wizualizacje chronionego obiektu na monitorze
komputera, obstuge systemu z niezaleznego manipulatora LCD na ekranie komputera,
dostep do pamieci zdarzen oraz tworzenie i edycje uzytkownikdw systemu.

Potaczenie z komputerem wykonuje sie na state, przy pomocy zwyktego nieekranowanego
przewodu. Przy kablu prostym o przekroju zyly 0,5 mm? (nie zaleca sie uzywania kabla typu
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~Skretka”) odlegtos¢ komputera od manipulatora moze wynosi¢ do 10 m. Sposéb wykonania
potaczenia przedstawia rysunek 10.

Uwaga: W parametrach manipulatorow, do ktérych ma by¢ dotgczony komputer
uzytkownika, nalezy wigczy¢ opcje ,Komunikacja RS”. Wymiana danych
Z komputerem startuje automatycznie, z chwilg uruchomienia programu GUARDX.

Q

qoooa

g~ ON

s

Q

Rys. 10. Podtaczenie komputera do portu RS-232 manipulatora. Po prawej widok ztgcza
w manipulatorze. Po lewej wtyk Zzenski DB-9 od strony punktéw lutowniczych.

4.6 Podtaczenie urzadzen do szyny ekspanderow

Centrale INTEGRA wyposazone sg w jedng lub dwie magistrale przeznaczone do
podfgczania modutdw rozszerzen (ekspanderow). Obie magistrale w centralach INTEGRA 64
i INTEGRA 128 majg ten sam priorytet i obstugiwane sg rownolegle (nie ma znaczenia, jakie
moduty dotacza sie do ktérej). Wszystkie moduty magistrali tgczy sie réwnolegle, do kazde;j
mozna dotgczy¢ 32 moduty.

W zaleznosci od centrali i numeru magistrali ekspanderdéw, zaciski na ptycie gtébwnej sg
oznaczone:

— COM, +EX, DT, CK (INTEGRA 24 i INTEGRA 32);

— COM, +EX1, DT1, CK1 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128, pierwsza magistrala);

— COM, +EX2, DT2, CK2 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128, druga magistrala).
Wyijscia +EX/+EX1/+EX2 umozliwiajg zasilenie urzadzen magistrali ekspanderow (wyjscia
wyposazone sg w bezpiecznik polimerowy).
Catkowita dtugos¢ magistrali ekspanderow nie moze by¢é wieksza niz 1000 m. Tabela 3
przedstawia ilos¢ wymaganych przewodow dla prawidtowego podtaczenia urzgdzenia do
szyny ekspanderéw w przypadku stosowania kabla prostego o przekroju zyty 0,5 mm?.

ilos¢ zyt dla sygnatu
odlegtos¢ modutu od centrali CK/CK1/CK2 DT /DT1/DT2 COM
do 300 m 1 1 1
300 — 600 m 2 2 2
600 — 1000 m 2 2 4
Tabela 3.

Uwaga: Przewody sygnatowe (DT, CK i COM) muszg byc¢ prowadzone w jednym kablu!
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Rys. 11. Sposéb podigczenia modutu rozszerzajacego bez zasilacza na przyktadzie
ekspandera wejs¢ CA-64 E i centrali INTEGRA 64/INTEGRA 128. Ekspander zamontowany
jest w tej samej obudowie, co centrala, dlatego zacisk TMP jest zwarty do masy COM.
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Rys. 12. Sposéb podtaczenia modutu rozszerzajgcego z zasilaczem na przyktadzie
ekspandera wejs¢ CA-64 EPS i centrali INTEGRA 64/INTEGRA 128. Do zaciskéw TMP
i COM podtgczony zostat styk sabotazowy obudowy. Zaciski AC nalezy podtgczy¢ do
zaciskéw uzwojenia wtoérnego transformatora sieciowego.

Moduty bez zasilacza mozna zasila¢ bezposrednio z centrali, jezeli odlegtos¢ miedzy centralg
a modutem nie jest wieksza niz 300 m. Przy matych odlegtosciach (do 100 m) moduty bez
zasilacza mogq by¢ podtgczane jeden za drugim do jednego przewodu zasilajgcego (patrz:
rys. 13). Urzadzenia podigczane do ekspanderéw powinny by¢é w takim przypadku zasilane
niezaleznie (osobny przewdd z centrali, ekspandera z zasilaczem lub zasilacza). Przy
odlegtosciach miedzy centralg a modutami wiekszych niz 300 m, modutéw bez zasilacza nie
powinno zasila¢ sie z centrali. Nalezy zapewni¢ im niezalezne zrodto zasilania (zasilacz lub
ekspander z zasilaczem).
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Rys. 13. Sposéb podtgczenia do centrali modutéw bez zasilacza przy matej odlegtosci
miedzy centralg a modutami (na przyktadzie ekspanderow wejs¢ CA-64 E). Kilka modutow
(potgczonych rownolegle) jest podtgczonych do kabla prowadzacego do centrali. Do zacisku
zasilania +EX1 moga by¢ podtaczone tylko ekspandery. Zasilanie czujek musi byc¢
poprowadzone oddzielnymi przewodami.

4.6.1 Adresowanie urzadzen poditgczanych do magistrali ekspanderéw

Kazdy modut poditgczany do magistrali ekspanderéw musi mie¢ indywidualny adres
z zakresu od 0 do 31 (adresy nie mogq sie powtarzac). Zaleca sie nadawanie kolejnych
adreséw poczawszy od 0. Pozwoli to unikng¢ problemoéw podczas rozbudowy systemu (np.
zmiany numeracji wejs¢ lub wyjs¢ w zwigzku z podtgczeniem nowego ekspandera). Do
ustawiania adresu stuzg mikroprzetgczniki typu DIP-switch na ptytkach elektroniki
ekspanderow. W manipulatorze adresy ekspanderdw wyswietlane s w postaci
szesnastkowej. Adresy modutdéw podtgczonych do pierwszej szyny ekspanderow mieszczg
sie w zakresie od 00 do 1F, a modutéw podtgczonych do drugiej szyny w zakresie od 20 do
3F.

Centrala obstuguje tylko te moduty, ktére zostaty zarejestrowane w systemie przy pomocy
funkcji serwisowej IDENTYFIKACJA EKSPANDEROW (TRYB SERWISOWY —>STRUKTURA —>SPRZET
—>IDENTYFIKACJA —>IDENT. EKSPAND.). Funkcja zapisuje do pamieci modutu specjalny numer
(16-bitowy), ktory stuzy do kontroli obecnosci modutu w systemie. Numer ten jest
zachowywany w pamieci nieulotnej EEPROM i moze sie zmieni¢ tylko po ponownym
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uruchomieniu funkcji identyfikacji ekspanderéw. Dlatego nie jest mozliwe zastgpienie
zidentyfikowanego modutu przez inny (nawet, jezeli zostanie w nim ustawiony poprawny
adres). Wymiana modutu na inny spowoduje wywotanie alarmu (sabotaz modutu — btad
weryfikacji). Kazda zamiana modutu lub adresu w module wymaga ponownego uruchomienia
funkciji identyfikacji ekspanderdw.

Uwagi:

e Centrala nie obstuguje modutow, jesli funkcja identyfikacji nie zakonczy sie komunikatem
,Zhaleziono xx eksp. (yy nowych)”.

e Bfedne potgczenie modutdbw moze byc przyczyng niemozliwosci prawidtowego zidentyfi-
kowania modufow, sygnalizowanej komunikatem ,Bfgd! Dwa moduty majgq taki sam
adres!”.

e Zbyt duza rezystancja przewoddéw dotgczajgcych modut do centrali (duza odlegfosc, za
mata ilos¢ zyt na poszczegdlnych sygnatach) moze byc¢ przyczyng niedostrzegania modutu
przez funkcje identyfikacji.

— e — e
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Rys. 14. Sposéb podigczenia do centrali modutéw bez zasilacza przy odlegtosci miedzy
centralg a modutami miedzy 300 a 600 m (na przyktadzie ekspanderow wejs¢ CA-64 E).
Moduly zasilane sg z niezaleznego od centrali zrédta (zasilacza/ekspandera z zasilaczem).
Dla kazdego sygnatu (CLK, DAT, COM) uzyto 2 przewody w kablu.

4.7 Podtaczenie czujek

INTEGRA moze pracowaé¢ z dowolnymi czujkami. Kazde wejscie centrali oraz wejscia
manipulatoréw LCD i modutéw wejs¢ moze pracowacé w konfiguraciji:

e NC (normalnie zwarte),

¢ NO (normalnie otwarte),

e EOL (parametryczne),

e 2EOL/NO (dwuparametryczne, czujka typu NO),
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e 2EOL/NC (dwuparametryczne, czujka typu NC).

Wartos¢ rezystorow stosowanych w konfiguracjach EOL i 2EOL jest programowalna
w zakresie od 500 Q do 15 kQ dla wejs¢ w manipulatorach INT-KSG oraz w ekspanderach
wejs¢ zidentyfikowanych przez centrale jako CA-64 Ei oraz CA-64 EPSi. W manipulatorze
INT-KSG oraz ekspanderach z oprogramowaniem 4.00 okresla sie wartos¢ rezystorow R1
i R2 dla konfiguracji 2EOL (patrz: rysunek 18). Wartos¢ rezystora dla konfiguracji EOL jest
sumg wartosci zaprogramowanych jako R1 i R2. W ekspanderach z oprogramowaniem 2.00
lub 2.01 okresla sie warto$¢ rezystora dla konfiguracji EOL. Dla konfiguracji 2EOL
pojedynczy rezystor ma warto$¢ réwng potowie zdefiniowanej wielkosci.

Dla central alarmowych, pozostatych manipulatorow LCD i pozostatych ekspanderow
(CA-64 ADR, INT-IORS, CA-64 PP) w konfiguracji EOL do zamkniecia obwodu nalezy
zastosowac rezystor 2,2 kQ, a w konfiguracji 2EOL rezystory 1,1 kQ2.

Wejscia w ekspanderach wejs¢ zidentyfikowanych przez centrale jako CA-64 Ei oraz
CA-64 EPSi mogq dodatkowo pracowac¢ w konfiguracjach:

e roletowe (dedykowane do podtgczenia czujki roletowej),

e wibracyjne (normalnie zwarte, dedykowane do podtaczenia czujki wibracyjnej — szeregowo
Z czujkg wibracyjng mozna potaczy¢ czujke typu NC np. czujke magnetyczng).

Wszystkie wejscia w systemie mogq pracowac w konfiguraciji:

e wedtug wyjscia.

W przypadku takiej konfiguracji, uaktywnienie wyjscia jest rownoznaczne z naruszeniem

wejscia (nie ma potrzeby fizycznego taczenia wyjscia i wejscia). Wejscie nie musi istnie¢

fizycznie, mozna wykorzystywac¢ wejscia wirtualne. W przypadku wejsc¢ istniejacych fizycznie

zaprogramowanych jako ,wedtug wyjscia”, fizyczne naruszenia i sabotaze wejscia sg

pomijane.

Dla wejs¢ w manipulatorach INT-KSG zaprogramowa¢ mozna typ linii:

e roletowa 2EOL (obstuguje czujke roletowg w konfiguracji z dwoma rezystorami
parametrycznymi);

e wibracyjna 2EOL (obstuguje czujke wibracyjng w konfiguracji z dwoma rezystorami
parametrycznymi).

Do zasilania czujek mozna wykorzysta¢ wyjscie zasilajgce AUX lub dowolne z wyjs¢
wysokoprgdowych zaprogramowane jako WYJSCIE ZASILAJACE. W przypadku rozbudowanych
systeméw i duzych odlegtosci od centrali, czujki mogg byC¢ zasilane z ekspanderow
wyposazonych w zasilacze lub dodatkowych zasilaczy. Informacje dotyczace zasilania czujek
podfgczanych do ekspanderéw zawarte sg w rozdziale PODLACZENIE URZADZEN DO SZYNY
EKSPANDEROW.

Rysunki 15, 16, 17 i 18 pokazujg sposob podtaczenia czujek w roznych konfiguracjach.
W przedstawionych przyktadach wyjscie OUT4 zasila czujki (typ 41 ZASILANIE). Sygnat
z czujki podawany jest na wejscie centrali Z1. Wejscie Z2 na rysunkach 15, 16 i 17
zaprogramowane zostato jako typ 9 (24H SABOTAZOWA). Rozdzielenie masy zasilania czujki
i masy sygnatu informujgcego o stanie czujki doprowadzanego do wejscia dozorowego
centrali, eliminuje wptyw rezystancji przewoddéw na rozpoznanie stanu czujki. Przy zatozeniu,
ze tylko jedna czujka jest dotgczona do przewodu i dtugos¢ przewodu jest niewielka, mozna
uprosci¢ instalacje prowadzac mase zasilania (COM) i sygnatowg (COM) jednym
przewodem.

Czujki NO i NC w konfiguracji 2EOL podtacza sie identycznie, istotne jest tylko prawidtowe
wskazanie centrali, jaka czujka jest do wejscia podtgczona (2EOL/NO czy 2EOL/NC).
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Rys. 15. Przyk’fad pod’fapzenla do centrali czujki typu NC (czujke typu NO podtacza sie
identycznie).
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Rys. 16 Przyktad podtaczenia do centrali czujki typu NO w konfiguracji EOL.
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Rys. 17 Przykfad podtgczenia do centrali czujki typu NC w konfiguracji EOL.
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Rys. 18. Przykfad podtaczenia do centrali czujki typu NC w konfiguracji 2EOL (czujke typu
NO podtacza sie identycznie).
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Rys. 19. Przykfad podtgczenia czujki 2EOL/NC do ekspandera CA-64 E (czujke typu NO
podiacza sie identycznie).

4.8 Podlaczenie sygnalizatoréw

Sposdb podtaczenia zalezy od typu wyjscia (wysoko- lub niskopragdowe). Wyijscia
wysokoprgdowe lepiej wykorzystywac¢ do sterowania sygnalizatorami bez wtasnego zasilania,
a wyjscia niskoprgdowe do sterowania sygnalizatorami z wtasnym zasilaniem. Wyjscia

nalezy odpowiednio oprogramowac.

Uwagi:
e Niewykorzystane wyjscia programowalne wysokoprgdowe nalezy obcigzy¢ rezystorami
2,2 kQ.
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e Wyjscia programowalne wysokoprgdowe posiadajg uktad kontroli obecnosci obcigzenia
dziatajgcy, gdy wyjscie jest nieaktywne. JeSli obcigzenie dofgczone jest poprawnie,
a centrala sygnalizuje awarie ,Brak obcigzenia...”, rownolegle do obcigzenia nalezy
dofgczyc rezystor 2,2 kQ. Jesli sygnalizator dotgczony do wyjscia rownolegle z rezystorem
2,2 kQ2 wydaje niepozgdane dzwieki (gdy nie jest sterowany), rezystor nalezy zmniejszyc.

e Zaleca sie uruchomienie centrali bez podfgczonych sygnalizatorow (wyjscia
wysokoprgdowe nalezy obcigzyc¢ rezystorami 2,2 k(). Zapobiegnie to przypadkowemu
wyzwoleniu sygnalizacji po uruchomieniu centrali.
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Rys. 20. Sposéb podtgczenia do wyjs¢ wysokopradowych sygnalizatora bez wlasnego
zasilania (na przyktadzie SP-4001 i centrali INTEGRA 32). Wyjscie OUT1 wyzwala
sygnalizacje optyczng, a wyjscie OUT2 — akustyczng (wyjscia wysokopradowe z normalng
polaryzacjg — uaktywnienie oznacza podanie napiecia +12 V). Wejscie Z1 zaprogramowane
jest jako sabotazowe (linia typu NC, typ reakcji 9. 24H SABOTAZOWA).
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Rys. 21. Sposéb poditaczenia do wyjs¢ centrali sygnalizatora z wlkasnym zasilaniem (na
przyktadzie SP-4002 i centrali INTEGRA 32). Wyjscie wysokopradowe OUT2 jest
zaprogramowane jako zasilajgce. Wyjscie OUT7 wyzwala sygnalizacje akustyczng, a wyjscie
OUT8 — optyczng (wyjscia niskopragdowe z normalng polaryzacjg — uaktywnienie oznacza
zwarcie do masy). Wejscie Z8 zaprogramowane jest jako sabotazowe (linia typu NC, typ
reakcji 9. 24H SABOTAZOWA). Rezystory R majg wartos¢ 2,2 kQ.
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Rys. 22. Sposéb podigczenia do wyjs¢ centrali sygnalizatora bez wiasnego zasilania (na
przyktadzie SP-4001 i centrali INTEGRA 32). Wyjscie OUT2 jest zaprogramowane jako
zasilajgce. Wyjscie OUT7 steruje przekaznikiem P1, ktéry wyzwala sygnalizacje akustyczna.
Wyjscie OUT8 steruje przekaznikiem P2, ktéry wyzwala sygnalizacje optyczng. Wejscie Z8
zaprogramowane jest jako sabotazowe (linia typu NC, typ reakcji 9. 24H SABOTAZOWA).

4.9 Podtaczenie linii telefonicznej

A Nie nalezy przesyta¢ sygnatéw telefonicznych i sygnatéw systemu alarmowego
jednym wielozylowym kablem. Sytuacja ta grozi uszkodzeniem systemu
w przypadku przebicia wysokiego napiecia pochodzacego z linii telefoniczne;.

Centrala wspélpracuje tylko z analogowymi taczami_abonenckimi. Podiaczenie
obwodu telefonicznego bezposrednio do sieci cyfrowej (np. ISDN) powoduje
zniszczenie urzadzenia.

Instalator zobowigzany jest powiadomié¢ uzytkownika o sposobie podtaczenia
centrali do sieci telefoniczne;.

Jesli w systemie alarmowym wykorzystany bedzie komunikator telefoniczny centrali
(monitorowanie, powiadamianie lub programowanie zdalne), konieczne jest doprowadzenie
do centrali analogowej linii telefoniczne;j.

Centrala musi by¢ podiaczona bezposrednio do linii telefonicznej (zaciski oznaczone
TIP, RING). Pozostate urzadzenia korzystajace z linii telefonicznej (np. telefon, faks) nalezy
podtagczy¢ za centralg (zaciski oznaczone T-1, R-1). Z tego wzgledu linia telefoniczna
powinna zostaC doprowadzona do centrali kablem czteroprzewodowym. Taki sposéb
podfgczenia pozwoli centrali alarmowej na catkowite przejecie linii na czas telefonowania.
Zapobiega to mozliwosci zablokowania komunikatora telefonicznego centrali np. poprzez
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podniesienie stuchawki telefonu (sytuacja taka mogtaby mie¢ miejsce, gdyby centrala
alarmowa zostata podtaczona do linii telefonicznej za telefonem).

W przypadku, gdy w obiekcie, w ktérym montowana jest centrala, wykorzystywana jest
ustuga ADSL, centrale alarmowg nalezy podtaczy¢ za filtrem ADSL, a pozostate urzadzenia
korzystajgce z analogowej linii telefonicznej — do centrali.

W celu ochrony komunikatora telefonicznego przed przepieciami, zacisk = nalezy podtgczyc¢
do przewodu ochronnego PE sieci 230 V AC. Zacisku = nie wolno podtgczacé do przewodu
neutralnego N.

TELEFON

| O
| | LINIATELEFONICZNA |
< M= LINIA TELEFONICZNA
I % oz
L o
=) °
=7 E T
\ || I
\ — — pu—

S

Rys. 23. Sposéb podigczenia analogowej linii telefonicznej do centrali.

4.10 Podtaczenie syntezeré6w mowy

Przewody CLK i DTA syntezera CA-64 SM nalezy podtaczy¢é do magistrali ekspanderow
centrali alarmowej, a wtyczke do dedykowanego gniazda. W syntezerze CA-64 SM musi
zostacC ustawiony indywidualny adres przy pomocy przetgcznikdéw DIP-switch, analogicznie
jak w przypadku innych urzadzen podtgczanych do magistrali ekspanderéw (patrz: rozdziat
ADRESOWANIE URZADZEN PODEACZANYCH DO MAGISTRALI EKSPANDEROW).

Zamiast syntezera CA-64 SM mozna w systemie zainstalowa¢ produkowany przez firme
SATEL syntezer SM-2. Umozliwia on zapamigtanie i odtworzenie pojedynczego komunikatu
gtosowego. W celu zamontowania w systemie syntezera SM-2 wystarczy podtgczy¢ wtyczke
do dedykowanego gniazda na ptycie gtéwnej centrali.

4.11Podtaczenie drukarki

Port RS-232 centrali umozliwia podtaczenie drukarki wyposazonej w port szeregowy.
Centrala moze drukowacC zdarzenia w formie ,skondensowanej”’ (pojedyncze zdarzenie
zajmuje jedng linie wydruku, zawierajgcg do 80 znakdw) lub rozszerzonej, z nazwami wejsc,
stref, uzytkownikdw i modutéw (zdarzenie zajmuje wtedy dwie linie dla drukarek nie
pozwalajgcych na wydruk wiekszej ilosci znakéw w linii niz 80; dla drukarek pozwalajgcych
na wydruk 132 znakdéw w linii, wydruk z opisami miesci sie w jednej linii).
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Rys. 24. Sposéb podfgczenia drukarki przy pomocy wtyku meskiego DB-9 (widok od strony
punktow lutowniczych).

DSR— —DTR
| |
| |
TXD— —RXD
COM— —COM

Rys. 25. Sposéb podiaczenia drukarki przy pomocy 5-pinowego wtyku DIN (widok od strony
punktow lutowniczych).

4.12Podtaczenie zasilania

A Przed podiaczeniem zasilania nalezy zakonczy¢ wszystkie prace podiaczeniowe
w systemie.

Nie wolno podtacza¢ do jednego transformatora dwéch urzadzen z zasilaczem.

Przed dotaczeniem transformatora do obwodu, z ktérego bedzie on zasilany,
nalezy wylaczy¢ w tym obwodzie napiecie.

Poniewaz transformator nie posiada wylacznika umozliwiajagcego odtaczenie
zasilania sieciowego, wazne jest, aby powiadomi¢ wiasciciela urzadzenia lub
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jego uzytkownika o sposobie odigczenia go od sieci (np. poprzez wskazanie
bezpiecznika chronigcego obwéd zasilajacy centrale).

Niedopuszczalne jest podiaczanie do centrali calkowicie roztadowanego
akumulatora (napiecie na zaciskach akumulatora bez podtagczonego obcigzenia
mniejsze od 11 V). Aby uniknaé uszkodzenia sprzetu, mocno roztadowany
akumulator nalezy wstepnie dotadowa¢ odpowiednig tadowarka.

Centrale INTEGRA 24 i INTEGRA 32 wymagajq zasilania napieciem zmiennym 18 V (£10%).
Zaleca sie stosowanie transformatora o mocy co najmniej 40 VA.

Centrale INTEGRA 64 i INTEGRA 128 wymagajg =zasilania napieciem zmiennym
20 V (x10%). Zaleca sie stosowanie transformatora o mocy co najmniej 60 VA.

Transformator powinien byC¢ podtgczony do zasilania sieciowego 230V AC na state.
W zwigzku z tym, przed przystgpieniem do wykonania okablowania, nalezy zapoznac sie
z instalacjg elektryczng obiektu. Do zasilania nalezy wybraé obwdd, w ktérym caty czas
obecne bedzie napiecie. Obwod ten powinien by¢ chroniony wiasciwym zabezpieczeniem.

W charakterze zasilania awaryjnego nalezy zastosowac szczelny akumulator kwasowo-
otowiowy 12 V. Pojemno$¢ akumulatora musi zosta¢ odpowiednio dobrana do poboru pradu
w systemie. Wedtug normy CLC/TS 50131-1 Grade 3 akumulator powinien zapewni¢ prace
systemu pozbawionego zasilania sieciowego przez 30 godzin, gdy w centrali uruchomiona
jest funkcja monitoringu.

Uwaga: Jezeli napiecie akumulatora spadnie ponizej 11 V na czas dtuzszy niz 12 minut
(3 testy akumulatora), centrala zasygnalizuje awarie akumulatora. Po obnizeniu
napiecia do ok. 10,5 V akumulator zostanie odtfgczony.

4.12.1 Procedura podtaczania zasilania
1. Wytaczy¢ zasilanie w obwodzie 230 V AC, do ktérego ma by¢ podigczony transformator.

2. Przewody napiecia zmiennego 230 V podtgczy¢ do zaciskow uzwojenia pierwotnego
transformatora.

3. Zaciski uzwojenia wtérnego transformatora podtgczyé do zaciskow AC na ptytce
elektroniki centrali.

4. Podiaczy¢ akumulator do dedykowanych przewodow (czerwony do plusa, czarny do
minusa akumulatora). Centrala nie uruchomi sie po podiaczeniu samego
akumulatora. W komplecie 2z centralg znajdujg sie przejscidowki (konektory
dopasowujgce) stuzgce do podtgczenia akumulatora posiadajgcego skrecane koncowki
W zwigzku z tym nie nalezy obcinac¢ koncowek kabli akumulatorowych.

5. Wigczy¢ zasilanie 230 V AC w obwodzie, do ktérego podtgczony jest transformator.
Centrala uruchomi sie.

Opisana kolejnos¢ wiaczania zasilania ptyty gtdwnej (najpierw akumulator, a nastepnie sie¢
230 V) umozliwi prawidtowg prace zasilacza i uktadéw zabezpieczen elektronicznych centrali,
dzieki ktorym unika sie uszkodzen elementow systemu alarmowego, spowodowanych
ewentualnymi btedami montazowymi. W podobny sposdb nalezy uruchamiaé moduty
z wiasnym zasilaniem.

Uwaga: Jezeli zaistnieje sytuacja, w ktorej konieczne bedzie catkowite odfgczenie zasilania
centrali, to nalezy wytaczyc¢ kolejno siec i akumulator. Ponowne zatgczenie zasilania
powinno odby¢ sie zgodnie z opisang wyZzej kolejnosciq (najpierw akumulator,
a nastepnie napiecie zmienne 230 V).
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4.13Uruchomienie centrali

Po podfaczeniu akumulatora i wigczeniu zasilania centrala uruchomi sie. Start centrali po
wiaczeniu zasilania przebiega w dwdéch etapach:

1. Uruchamia sie program STARTER i sprawdza, czy program centrali (firmware) nie jest
uszkodzony. Jesli nie zostanie wykryty Zzaden bitgd, STARTER uruchamia program
centrali.

Gdy wykryty zostanie btgd w programie centrali, na wys$wietlaczach manipulatoréw LCD
pojawi sie komunikat ,Zataduj poprawny program do centrali” i program STARTER bedzie
oczekiwat na nowy program z komputera. Btad w programie moze pojawi¢ sie tylko
wowczas, gdy przerwano proces uaktualniania oprogramowania centrali wytgczajac
zasilanie.

2. Program centrali sprawdza dane centrali zapisane w pamieci RAM (pamiecC jest

podtrzymywana bateryjnie). Jesli nie zostanie wykryty Zzaden btad, centrala zostanie
uruchomiona z tymi ustawieniami.
W przypadku wykrycia btedu w danych zapisanych w pamieci RAM, ustawienia zostang
odtworzone z pamieci FLASH. W pamieci FLASH przechowywana jest kopia ustawien.
Pytanie o zapis kopii ustawien do pamieci FLASH pojawia sie w manipulatorze LCD po
wyjsciu  z trybu serwisowego w przypadku zmiany dotychczasowych ustawien.
W programie DLOADX zapis kopii ustawien do pamieci FLASH umozliwia ikona .
Zapisaniu danych do pamieci FLASH towarzyszy restart centrali.

Centrala z ustawieniami fabrycznymi (nowa lub po restarcie ustawien) obstuguje wszystkie

manipulatory podtgczone do magistrali. Nie kontroluje jednak stanu wejS¢ i stykow

sabotazowych manipulatoréow oraz nie pozwala na programowanie parametréw pracy
systemu alarmowego.

Przed przystgpieniem do programowania systemu nalezy:

1. Ustawi¢ programowo poprawne, indywidualne adresy w manipulatorach.

2. Uruchomic¢ funkcje identyfikacji manipulatorow (TRYB SERWISOWY = STRUKTURA —=>SPRZET
—>|IDENTYFIKACJA = IDENT. MANIPUL.).

3. Uruchomi¢ funkcje identyfikacji ekspanderéow (TRYB SERWISOWY —>STRUKTURA —>SPRZET
—|DENTYFIKACJA = |DENT. EKSPAND.).

5. Zgodnos¢ z wymaganiami CLC/TS 50131-3

Aby spetni¢ wymagania CLC/TS 50131-3 nalezy:

e dla czujek wyposazonych w funkcje antymaskingu zarezerwowac¢ po dwa wejscia centrali
— jedno dozorowe, rejestrujgce naruszenia czujki i drugie techniczne, rejestrujgce
zadziatanie antymaskingu. Zaprogramowanie dla drugiego wejscia ,maksymalnego czasu
naruszenia wejscia” mniejszego niz czas zadziatania przekaznika antymaskingu,
spowoduje przy prébie zastoniecia czujki zgtoszenie awarii czuijki;

e dla wszystkich modutow rozszerzajgcych z wbudowanym =zasilaczem konieczne jest
stosowanie dla kazdego wyjscia zasilajgcego dodatkowego modutu zabezpieczajgcego
przed przecigzeniem (ZB-2). Wyjscie modutu sygnalizujgce przecigzenie (OVL) powinno
zostaC podfgczone do wejscia centrali zaprogramowanego jako typ 62 (TECHNICZNA —
PRZECIAZENIE ZASILACZA).
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6. Dane techniczne
6.1 Dane techniczne central alarmowych
Typ centrali
INTEGRA INTEGRA | INTEGRA | INTEGRA
24 32 64 128

Napiecie zasilania ptyty gtownej
(x10%)

18 V AC, 50-60 Hz

20 V AC 50-60 Hz

Pobdr pradu przez ptyte gtowng
w stanie gotowosci

121 mA

127 mA

149 mA

Maksymalny pobér pradu przez ptyte
gtdbwng

204 mA

234 mA

337 mA

Typ zasilacza centrali

A

Nominalne napiecie zasilacza centrali
(i'loo/o)

13,8 VDC

Zakres napie¢ wyjsciowych

10,5V...14V

Napiecie zgtoszenia awarii
akumulatora (£10%)

11V

Napiecie odciecia akumulatora
(x10%)

10,5V

Wydajnos¢ zasilacza

1,2 A

3A

Obcigzalnosc wyjs¢
programowalnych wysokoprgdowych
(£10%)

2A

3A

Obcigzalnosc¢ wyjs¢
programowalnych niskoprgdowych

50 mA

Obcigzalnos¢ wyjscia +KPD (x10%)

500 mA

25A

Obcigzalnos¢ wyjscia AUX

500 mA

Obcigzalnos¢ wyjscia +EX

500 mA

Obcigzalnos¢ wyjs¢ +EX1 i +EX2

25A

Prad tadowania akumulatora (+20%)

350 mA

400/800 mA

500/1000 mA

Klasa srodowiskowa wg EN50130-5

Zakres temperatur pracy

-10°C...+55 °C

Maksymalna wilgotno$¢

93+3%

Wymiary ptytki elektroniki

szerokos¢ x wysokosc¢

142x106 mm

173x106 mm

264x134 mm

Masa

178 g

2119

3419
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6.2 Dane techniczne manipulatoréw

6.2.1 Manipulator INT-KLCD-GR / INT-KLCD-BL

NaPIECIE ZASIHANIA ...t esnn e e annne 12V DC £15%
Pobor pradu w stanie QOtOWOSCI .......cooeeiiiiieeee e 17 mA
Maksymalny PODOr Pradu.........ooueeeiiiiie e e e e e e e e e e e e e e 101 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5 ... Il
ZaKres temMPeratur PraCy .....ccoocceeeeeeiiiiie e e e a e e e e e e e e e e e eens -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSE ..........uuuuiiiiiiiiii e 93+3%
Wymiary obudowy (szeroko$¢ x wysokos¢ X grubos$€).........ceevvvvvvviviiiiiieeennnee. 140x126x26 mm
VTS e e e e e e e e e e e e e e e e 231g
6.2.2 Manipulator INT-KLCDR-GR / INT-KLCDR-BL

NaPIECIE ZASIHANIA ......uueiie e 12V DC £15%
Pobdr pradu w stanie gOtOWOSCI .......ccoeeviiieici e 60 mA
Maksymalny pPODOr Pradu.........ooeeeeiiiiei e e e e e e e 156 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5......cooomiiiiiiiii e e e e e e eeneaes [l
ZaKres temMPEeratur PracCy .....ccocccciieeeiiiiee et e e e e e e -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSEC ..........uuuniiiiiiii e 93+3%
Wymiary obudowy (szeroko$¢ x wysoko$¢ X grubose).............uvveeeeiiieeiiennnnn, 140x126x26 mm
=T SRR 236 g
6.2.3 Manipulator INT-KLCDL-GR / INT-KLCDL-BL

NaPIECIE ZASIHANIA ......eeeieee e 12V DC £15%
Pobdr pradu W stanie QOtOWOSCI ......ccevuiieiiiie e e 61 mA
Maksymalny pODOr Pradu.........oooue i 147 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT130-5.......cooiiiiiii e e [l
ZaKres temMPEeratur PracCy ......ccccoociiiiiiiiieie et -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOINOSC ........cooeuieiee e 93+3%
Wymiary obudowy (szeroko$¢ x wysoko$¢ x grubose).............vceeeeiiiieniinnnnn, 145x115x26 mm
=T USRS 217 g
6.2.4 Manipulator INT-KLCDS-GR / INT-KLCDS-BL

NPT o)L= To == TS | =1 o - S 12V DC +£15%
Pobor pradu w stanie QOtOWOSCI .......ooeeeeeeeee e 33 mA
Maksymalny PODOr Pradu.........ooeeeeiiiiee e e e e 151 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5 ... Il
ZaKres temMPeratur PraCy ......coooooiieeeiiiiee e e et e e e e e e eeeana e e e eeas -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSC ..........uuuiiiiiiiiiiii e 93+3%
Wymiary obudowy (szerokosc¢ x wysokos¢ X grubos$C)..........coevvvvviviiiiiniinnnnn. 114x94x23,5 mm
VTS . a e e e e e e e e e e e e e 141 g

6.2.5 Manipulator INT-KLCDK-GR
NapI€CIE ZASIHANIA ........eeiiiieiiie e 12V DC £15%
Pobor pradu w stanie QOtOWOSCI ........ooeviiieeeieee e 30 mA
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Maksymalny PODOr Pradu...........ccieeeeeieeiiiee e e e e e e e e e e 110 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.........oiiiiiiiiieie e [l
ZaKres temPeratur PracCy ........ooouuuuiiii i e e e e e e e e e e e e e e e eaeeans -10°C...+55°C
Maksymalna WilgotnoSC..........ooo oo 93+3%
Wymiary obudowy (szeroko$¢ x wysoko$¢ X grubose€) .........ceeeeveeeeiiiiiiiinnnnnnnn. 160x132x29 mm
1= T = PSPPSR 317 g

6.3 Dobor akumulatora

A Zasilacz centrali zostal zaprojektowany do wspotpracy z akumulatorami
otowiowymi lub innymi o podobnej charakterystyce tadowania.

Niedopuszczalne jest podigczanie do centrali calkowicie roztadowanego
akumulatora (napiecie na zaciskach akumulatora bez podtagczonego obciagzenia
mniejsze od 11 V). Aby uniknaé uszkodzenia sprzetu, mocno roztadowany
akumulator nalezy wstepnie dotadowa¢ odpowiednig tadowarka.

Typ centrali
INTEGRA 24 | INTEGRA 32 | INTEGRA 64 | INTEGRA 128
Typ akumulatora kwasowo-otowiowy szczelny
Maksymalna pojemno$¢ 8 Ah | 19Ah |  24Ah | 24 An
Maksymalr!y czas 24 h
dotadowania 80%

Doboru akumulatorow nalezy dokonywaé indywidualnie dla kazdego systemu. Ponizej
przedstawiono przyktady bilansu baterii akumulatorbw wg zalecen zawartych
w EN 50131-1:2005 dla zasilaczy typu A stopnia 3. Zaktadajg one w razie awarii zasilania
sieciowego koniecznosci pracy systemu alarmowego przez okres 30 godzin na zasilaniu
awaryjnym, gdy system moze powiadamiac zdalnie o problemie z zasilaniem.

6.3.1 INTEGRA 24 — akumulator 7 Ah
Dysponowany prad na 30 godzin dla akumulatora 7 Ah wynosi:
Ison =7 Ah/30 h ~ 0,233 A (233 mA)

Srednie prady pobierane przez elementy przyktadowego systemu alarmowego zbudowanego
w oparciu o centrale INTEGRA 24:

o plyta gtéwna INTEGRA 24: 121 mA;

e wejscia NC: 4 x 5 mA;

e manipulator INT-KLCD-GR: 17 mA;

e klawiatura strefowa INT-S-GR: 24 mA;

e 2 czujki ruchu PIR: 2 x 10 mA;

e 2 czujki magnetyczne: 0 (nie wymagajq zasilania).

2 1s=0,121 + 4 x 0,005 + 0,017 + 0,024 + 2 x 0,010 = 0,202 A (202 mA)

Sumaryczny Sredni prad pobierany przez system wynosi 202 mA, czyli jest mniejszy od
pradu, ktéry moze zapewni¢ akumulator.

6.3.2 INTEGRA 32 — akumulator 7 Ah
Dysponowany prad na 30 godzin dla akumulatora 7 Ah wynosi:
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lson = 7 Ah/30 h ~ 0,233 A (233 mA)

Srednie prady pobierane przez elementy przyktadowego systemu alarmowego zbudowanego
w oparciu o centrale INTEGRA 32:

o plyta gtéwna INTEGRA 32: 127 mA;

e wejscia NC: 8 x 5 mA;

e manipulator INT-KLCD-GR: 17 mA;

e klawiatura strefowa INT-S-GR: 24 mA;

e 2 czujki ruchu PIR: 2 x 10 mA,;

e 6 czujek magnetycznych: O (nie wymagajg zasilania).

2 1s= 0,127 + 8 x 0,005 + 0,017 + 0,024 + 2 x 0,010 = 0,228 A (228 mA)

Sumaryczny sredni prad pobierany przez system wynosi 228 mA, czyli jest mniejszy od
pradu, ktory moze zapewni¢ akumulator.

6.3.3 INTEGRA 32 — akumulator 17 Ah
Dysponowany prad na 30 godzin dla akumulatora 17 Ah wynosi:
Iso0n = 17 Ah/30h ~ 0,566 A (566 mA)

Srednie prady pobierane przez elementy przyktadowego systemu alarmowego zbudowanego
w oparciu o centrale INTEGRA 32:

e plyta giébwna INTEGRA 32: 127 mA;

e wejscia NC: 8 x 5 mA;

e 2 manipulatory INT-KLCD-GR: 2 x 17 mA;

o 2 klawiatury strefowe INT-S-GR: 2 x 24 mA;

e 3 czujki ruchu PIR: 3 x 10 mA,;

e 3 czujki mikrofalowe: 3 x 25 mA

e 2 czujki magnetyczne: 0 (nie wymagajg zasilania).

2 1s= 0,127 + 8 x 0,005 + 2 x 0,017 + 2 x 0,024 + 3 x 0,010 + 3 x 0,025 = 0,354 A (354 mA)

Sumaryczny sredni prad pobierany przez system wynosi 354 mA, czyli jest mniejszy od
pradu, ktéry moze zapewni¢ akumulator.

6.3.4 INTEGRA 64/128 — akumulator 17 Ah
Dysponowany prad na 30 godzin dla akumulatora 17 Ah wynosi:
lson = 17 Ah/30 h ~ 0,566 A (566 mA)

Srednie prady pobierane przez elementy przyktadowego systemu alarmowego zbudowanego
w oparciu o centrale INTEGRA 64 lub INTEGRA 128:

o plyta giébwna INTEGRA 64/128: 149 mA,;

e wejscia NC: 16 x 5 mA;

e 3 manipulatory INT-KLCD-GR: 3 x 17 mA;

e 4 klawiatury strefowe INT-S-GR: 4 x 24 mA;

e 10 czujek ruchu PIR: 10 x 10 mA;

e 3 czujki mikrofalowe: 3 x 25 mA

e 2 czujki magnetyczne: 0 (nie wymagajq zasilania).

2 1s= 0,149 + 16 x 0,005 + 3 x 0,017 + 4 x 0,024 + 10 x 0,010 + 3x 0,025 = 0,551 A (551 mA)
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Sumaryczny sredni prad pobierany przez system wynosi 551 mA, czyli jest mniejszy od
pradu, ktéry moze zapewni¢ akumulator.

UWAGA!

Sprawny system alarmowy nie stanowi zabezpieczenia przed wiamaniem, napadem
lub pozarem, jednak zmniejsza ryzyko zaistnienia takiej sytuacji bez zaalarmowania
i powiadomienia o tym. Dlatego tez firma SATEL zaleca, aby dziatanie catego systemu

alarmowego byto regularnie testowane.

Wszystkie uktady oznaczone sg wersjg i datg. Program okresowo kontroluje zawartosc
pamieci. Przebieg programu jest nadzorowany uktadem sprzetowym. W przypadku btedu
pamieci generowana jest awaria. W przypadku btedu wykonania programu procesor jest
restartowany.

7. Historia zmian w tresci instrukcji

Ponizej zamieszczono opis zmian w tresci w odniesieniu do instrukcji dla centrali
z oprogramowaniem v1.04.

DATA

WERSJA
PROGRAMU

WPROWADZONE ZMIANY

2007-08

1.05

¢ Dodano informacje o nowym formacie transmisji do stacji monitorujgcej: SIA (s. 4).

¢ Dodano informacje o nowym sposobie konfigurowania wejs¢: stan wejscia moze
zmieniac sie wraz ze zmiang stanu wyjscia (s. 5i 22).

e Dodano informacje o nowych urzadzeniach obstugiwanych przez centrale
alarmowg (s. 7-9).

¢ Dodano informacje dotyczace mozliwosci podtgczenia do wejs¢ ekspanderéw
CA-64 E i CA-64 EPS (modutéw w wersji produkowanej od 2007 roku) czujek
roletowych i wibracyjnych (s. 7, 7 i 22).

o Zmodyfikowano tres¢ i rysunki w rozdziale poswieconym podtaczaniu do centrali
modutéw rozszerzajacych (s. 18).

¢ Dodano informacje o mozliwosci programowania wartosci rezystoréw dla
konfiguracji EOL i 2EOL w przypadku wej$¢ w ekspanderach CA-64 E
i CA-64 EPS (modutach w wersji produkowanej od 2007 roku) (s. 22).

2008-05

1.06

o Zmodyfikowano tres¢ rozdziatu ,Ogodlna charakterystyka central” (s. 3).
e Dodano informacje o konwerterze danych INT-RX (s. 7).
¢ Zmieniono nazwe rozdziatu ,Montaz centrali” na ,Montaz systemu”
i przebudowano jego tres¢ (s. 9):
— dodano rozdziat ,Plan instalacji” (s. 9);
— dodano rozdziat ,,Oszacowanie poboru pradéw w systemie” (s. 9);
— dodano rozdziat ,,Okablowanie” (s. 9);
— dodano rozdziat ,Montaz ptyty gtéwnej centrali” (s. 10);
— przebudowano rozdziat ,Podtgczenie manipulatoréw” i zmieniono jego nazwe
na ,Podtaczenie manipulatoréw i innych urzgdzen do szyny manipulatorow”
(s. 14);
— przebudowano rozdziat ,Podtgczenie modutéw rozszerzajacych” i zmieniono
jego nazwe na ,Podtaczenie urzadzen do szyny ekspanderéw” (s. 18);
— przebudowano rozdziat ,Podtgczenie sygnalizatorow” (s. 24);
— w rozdziale ,Podtaczenie linii telefonicznej” dodano informacje dotyczacqg
podtaczenia zacisku ochronnego dialera (s. 27);
— przebudowano rozdziat ,Podtgczenie syntezeréw mowy” (s. 27);
— zmieniono rysunki w rozdziale ,Podtgczenie drukarki” (s. 27);
— przebudowano rozdziat ,Podtgczenie zasilania” (s. 28);
— przebudowano rozdziat ,Uruchomienie centrali” (s. 30).

2009-08

1.07

o Zmodyfikowano czes¢ rysunkow.
o Zmodyfikowano opis programowania adresu manipulatora przy pomocy funkcji
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serwisowe]j — po restarcie manipulator pozostaje w trybie serwisowym (s. 16).
o Zmodyfikowano informacje dotyczace podtaczania czujek w konfiguracjach EOL
i 2EOL do ekspanderow wejsé (s. 22).

2009-09 1.07 ¢ Zaktualizowano informacje zawarte w deklaracji zgodnosci (wewnetrzna strona
oktadki).

o Zmodyfikowano rysunek dotyczacy podtaczenia do centrali sygnalizatora
z wlasnym zasilaniem (s. 25).

2010-08 1.07 e Zaktualizowano informacje zawarte w deklaracji zgodnosci (wewnetrzna strona

1.08 oktadki).

Zaktualizowano cze$¢ rysunkow w zwigzku z modyfikacjg ptyt gtdwnych central.

Dodano informacje o module sterowania strefami INT-CR (s. 7).

Dodano informacje o interfejsie monitoringu INT-TXM (s. 9).

Zmodyfikowano objasnienia do rysunkéw 2, 3i4 (s. 11).

Dodano informacje o mozliwosci programowania wartosci rezystoréw dla

konfiguracji EOL i 2EOL w przypadku wejs¢ w manipulatorach INT-KSG (s. 22).

e Dodano informacje o nowych typach linii dostepnych dla wej$s¢ w manipulatorach
INT-KSG (s. 22).

e Przebudowano i uzupetniono rozdziat ,Podtgczenie linii telefonicznej” (s. 26).
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