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/\ OSTRZEZENIA

Ze wzgledow bezpieczenstwa system alarmowy powinien by¢ instalowany przez
wykwalifikowanych specjalistow.

Aby unikng¢ ryzyka porazenia elektrycznego nalezy przed przystgpieniem do montazu
zapoznac sie z instrukcjg, czynnosci potgczeniowe nalezy wykonywac¢ bez podtgczonego
zasilania.

Centrala wspotpracuje tylko z analogowymi tagczami_abonenckimi. Podtgczenie obwodu
telefonicznego bezposrednio do sieci cyfrowej (np. ISDN) powoduje zniszczenie urzadzenia.

W sktad systemu alarmowego wchodzi¢ mogg urzadzenia stwarzajgce niebezpieczenstwo,
w zwigzku z czym komponenty powinny by¢ przechowywane w sposdb uniemozliwiajgcy
dostep do nich osobom nieupowaznionym.

W wypadku wykonywania czynnosci serwisowych polegajacych na wymianie bezpiecznikow,
czynnosC powyzszg halezy wykonywaé przy odtgczonym napieciu zasilania. Nalezy
stosowac wytacznie bezpieczniki o identycznych parametrach jak oryginalne.

Zaleca sie uzywanie obudow i zasilaczy przewidzianych do uzytkowania przez producenta.

Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje, badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw. Dotyczy to
w szczegolnosci dokonywania wymiany zespotow i elementow.

UWAGA!

Niedopuszczalne jest podiaczanie do centrali catkowicie roztadowanego akumulatora
(napiecie na zaciskach akumulatora bez podtgczonego obcigzenia mniejsze od 11 V). Aby
unikng¢ uszkodzenia sprzetu, mocno roztadowany, badz dtugo nie uzywany akumulator
nalezy wstepnie dotadowac odpowiednig fadowarka.

Uzywane w systemach alarmowych akumulatory zawierajg otow. Zuzytych akumulatoréw nie
wolno wyrzucag¢, nalezy z nimi postepowac¢ w sposdb zgodny z obowigzujgcymi przepisami
(Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

DEKLARACJA ZGODNOSCI
Wyroby: Producent: SATEL spodtka z o.0.
VERSA 5P, VERSA 10P, VERSA 15P — ul. Schuberta 79
ptyty gldwne central alarmowych VERSA: 80-172 Gdansk, POLSKA
-VERSA 5 tel. (+48) 58 320 94 00
- VERSA 10 fax. (+48) 58 320 94 01
- VERSA 15
Opis wyrobu: Ptyty gtéwne central alarmowych przeznaczone do instalacji w systemach sygnalizacji wtamania
i napadu.

Wyréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
RTTE 1999/5/EC

EMC 2004/108/EC

LVD 2006/95/EC

Wyrob spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
EN 50130-4:1995/A1:1998, EN 61000-6-1:2007, EN55022:2006/A1:2007, EN 61000-6-3:2007, EN 61000-3-
2:2006, EN 60950-1:2006

Gdansk, Polska 2009-09-11 Kierownik Dziatu Badan: p :
Michat Konarski wf’M

Aktualng tres¢ deklaracji zgodnosci EC i certyfikatdw mozna pobra¢ ze strony internetowej www.satel.pl




Zmiany wprowadzone w wersji oprogramowania 1.02

Moduty Obstuga modutu gtosowego INT-VG.
rozszerzajace
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1. Wprowadzenie

Instrukcja dotyczy central VERSA 5, VERSA 10 oraz VERSA 15. Centrale te roznig sie
iloscig wejs¢ na plycie gtdbwnej oraz wydajnoscig zasilacza impulsowego. Systemy alarmowe
tworzone na bazie central VERSA cechujg sie identycznymi wiasciwosciami funkcjonalnymi.
System mozna w dowolnym momencie rozbudowywaé przy pomocy modutdow
rozszerzajacych. Pozwalajg one m.in. zwiekszyC liczbe wejs¢ i wyjS¢ w systemie, stosowacé
komponenty bezprzewodowe, sterowal systemem przy uzyciu pilotow lub powiadamiac
telefonicznie o zdarzeniach w systemie przy pomocy komunikatéw gtosowych.
Centrale alarmowe z serii VERSA spetniajg wymagania norm:

— EN 50131-1 Grade 2;

— EN 50131-3 Grade 2;
EN 50131-6 Grade 2;
EN 50130-4;
EN 50130-5 Klasa Il.

2. Specyfikacja systemu

e Mozliwos¢ podziatu systemu na 2 strefy (strefa = grupa wejs¢). Strefy moga mie¢ wspolne
wejscia.

e Do 30 programowalnych wejs¢. Wybor sposrod 20 typdw reakcii.

e Do 12 programowalnych wyjs¢. Wybdr sposrdod 21 realizowanych funkciji.

e Do 6 manipulatoréw LED/LCD.

e 30 haset przeznaczonych dla uzytkownikéw systemu. Dodatkowo hasto dla serwisu.

e Monitoring realizowany do dwoch stacji monitorujgcych za posrednictwem  linii
telefonicznej lub sieci Ethernet (po podtgczeniu modutu ETHM-1). Obstuga kilkunastu
formatéw transmisji zdarzen (w tym Contact ID oraz SIA).

e Powiadamianie o zdarzeniach w systemie na 8 numerow telefonéw w formie:

— komunikatow gtosowych odtwarzanych przez dodatkowy modut (SM-2, CA-64 SM lub
INT-VG),

— wiadomosci tekstowych (wiadomosci SMS wysytane przy pomocy modutéw GSM
produkowanych przez firme SATEL).

o Pamie¢ 2047 zdarzen.

e 4 timery umozliwiajgce sterowanie czuwaniem lub stanem wyjS¢ w oparciu o parametry
czasowe.

e Automatyczna diagnostyka podstawowych elementow systemu (zasilania, linii
telefonicznej, wejsc¢, wyjsé, magistrali komunikacyjnej itd.).

e Programowanie systemu:
— manipulator LED/LCD,

— komputer z zainstalowanym programem DLOADX (lokalnie przez port RS-232 (TTL),
zdalnie przez wbudowany modem za posrednictwem linii telefonicznej lub zdalnie przez
modut ETHM-1 za posrednictwem sieci Ethernet).

o Edytowalne nazwy uzytkownikéw i wiekszosci elementéw systemu alarmowego (stref,
wejsé, wyjs¢, modutdw, timerdw itd.).

21 Plyty gidwne
5 (VERSA 5), 10 (VERSA 10) lub 15 (VERSA 15) indywidualnie programowanych wejsc.
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Mozliwos¢ programowania dla wejs¢ wartosci rezystorow dla konfiguracji EOL i 2EOL.
Dodatkowe wejscie sabotazowe typu NC.

4 indywidualnie programowane wyjscia przewodowe:

— 2 wyjscia wysokoprgdowe o obcigzalnosci 1,1 A z bezpiecznikami polimerowymi,

— 2 wyjscia niskopradowe typu OC o obcigzalnosci 50 mA przystosowane do sterowania
przekaznikami oraz obstugujgce format PC-16 OUT (mozliwos¢ sterowania nadajnikiem
monitoringu radiowego).

2 wyjscia wysokoprgdowe o obcigzalnosci 0,5 A z bezpiecznikami polimerowymi
realizujgce funkcje wyjs¢ zasilajacych (wyjscie AUX posiada dwa zaciski).

Zabezpieczenie elektryczne wszystkich wejsc i wyjsc.

Zasilacz impulsowy o wydajnosci 1 A (VERSA 5) lub 2A (VERSA 10 i VERSA 15)
Z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym, wyposazony w uktad kontroli stanu akumulatora
i odfgczania akumulatora roztadowanego.

Magistrala komunikacyjna przeznaczona do podtgczania manipulatoréw oraz modutéw
rozszerzajacych.

Ztacze do podigczenia ekspandera syntezeréw mowy CA-64 SM, modutu gtosowego
INT-VG lub syntezera SM-2.

Komunikator telefoniczny realizujgcy funkcje monitoringu, powiadamiania i zdalnego
programowania (wbudowany modem 300 bps).

Sygnalizacja optyczna stanu komunikatora telefonicznego.

Port RS-232 (TTL) umozliwiajacy programowanie i obstuge systemu alarmowego przy
pomocy komputera (program instalatora DLOADX).

2.2 Manipulatory

VERSA-LED-GR VERSA-LCD-GR

Rys. 1. Widok manipulatorow.
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e Obstuga i programowanie systemu alarmowego.

e Czytelny wyswietlacz 2 x 16 znakow z podswietleniem statym, czasowym po nacisnieciu
klawisza lub naruszeniu wejscia (tylko VERSA-LCD-GR).

e Diody LED informujace o stanie wejsc (tylko VERSA-LED-GR).
e Diody LED informujgce o stanie stref oraz systemu.

e 12 klawiszy, oznaczonych zgodnie ze standardem telefonicznym, przeznaczonych do
wprowadzania danych.

e 4 klawisze dodatkowe do poruszania sie po menu oraz zatgczania/wytaczania czuwania.
e Podswietlenie klawiszy:

— state,

— czasowe po nacisnieciu klawisza lub naruszeniu wejscia.
e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.

2.3 Inne moduty

ETHM-1. Modut ethernetowy. Umozliwia zdalne programowanie systemu alarmowego przy
pomocy programu DLOADX za posrednictwem sieci Ethernet (TCP/IP) oraz
monitorowanie zdarzeh do stacji monitorujgcej za posrednictwem sieci Ethernet
(TCP/IP). Centrale alarmowe z serii VERSA obstuguja modut z oprogramowaniem
w wersji 1.04 lub nowszym.

INT-TXM. Interfejs monitoringu. Pozwala na podtgczenie do centrali alarmowej nadajnika
monitoringu radiowego (format ESPRIT).

INT-RX. Ekspander obstugi pilotéw 433 MHz. Umozliwia przypisanie uzytkownikom
systemu pilotéw i sterowanie systemem przy ich pomocy.

ACU-100. Kontroler systemu bezprzewodowego ABAX. Pozwala na rozbudowe systemu
alarmowego o urzadzenia bezprzewodowe.

CA-64 E. Ekspander wejsé. Umozliwia rozbudowe systemu o 8 wejsc.

CA-64 EPS. Ekspander wejs¢ z zasilaczem. Pozwala na rozbudowe systemu o 8 wejsc¢.
Posiada wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 1,2 A.

CA-64 O-OC/CA-64 O-R/CA-64 O-ROC. Ekspander wyjsé. Umozliwia rozbudowe systemu
o 8 wyjs¢. Produkowany w trzech wariantach: 8 wyjs¢ typu OC, 8 wyjsc
przekaznikowych i 4 wyjscia przekaznikowe/4 wyjscia OC.

INT-ORS. Ekspander wyjsé na szyne DIN. Pozwala na rozbudowe systemu o 8 wyjsc
przekaznikowych. Przekazniki mogg sterowaC urzadzeniami elektrycznymi
zasilanymi napieciem zmiennym 230 V.

CA-64 OPS-OC/CA-64 OPS-R/CA-64 OPS-ROC. Ekspander wyjs¢ z zasilaczem. Pozwala
na rozbudowe systemu o 8 wyjs¢. Produkowany w trzech wariantach: 8 wyjs¢ typu OC,
8 wyjs¢ przekaznikowych i 4 wyjscia przekaznikowe/4 wyjscia OC. Posiada wbudowany
zasilacz impulsowy o wydajnosci 2,2 A.

INT-CR / INT-IT. Modut sterowania strefami. Umozliwia zataczanie i wylgczanie czuwania
oraz kasowanie alarméw w strefach przy pomocy kart, brelokéw i innych transponderéw
pasywnych.

CA-64 SM. Ekspander syntezeréw mowy. Moze zapamieta¢c 16 komunikatow gtosowych
o czasie trwania 15 sekund kazdy. Komunikaty wykorzystywane sg podczas realizaciji
powiadamiania telefonicznego.

INT-VG. Modut gtosowy. Umozliwia zdalng obstuge centrali alarmowej z klawiatury telefonu

(interaktywne menu gtosowe). Moze zapamieta¢ 16 komunikatow gtosowych dla celow
powiadamiania telefonicznego.
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3. Montaz systemu

A | Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywacé przy odigczonym zasilaniu.
Do wykonania montazu przydatne beda:

o wkretak ptaski 2,5 mm,

o wkretak krzyzakowy,

e SzCzypce precyzyjne,

e szczypce ptaskie,

e wiertarka z kompletem wiertet.

3.1 Plan instalacji

Montaz musi by¢ poprzedzony przygotowaniem planu systemu alarmowego. Wskazane jest
sporzadzenie szkicu obiektu i umieszczenie na nim wszystkich urzadzen, ktére majg
wchodzi¢ w sktad systemu alarmowego: centrali, manipulatorow, czujek, sygnalizatoréw,
modutéw rozszerzajgcych itd. Centrala i inne elementy systemu alarmowego powinny by¢
montowane w ramach obszaru chronionego.

3.2 Oszacowanie poboru pradow w systemie

Na etapie planowania systemu alarmowego nalezy zsumowacé prady pobierane przez
wszystkie urzgdzenia wchodzace w jego sktad (ptyte gtdbwna centrali, manipulatory, moduty
dodatkowe, czujki, sygnalizatory itd.). W rachunku nalezy uwzgledni¢ prad fadowania
akumulatora. W przypadku, gdy suma praddéw przekracza wydajnos¢ zasilacza centrali,
w systemie nalezy zastosowac ekspandery z zasilaczem lub dodatkowy zasilacz.

Suma prgdéw pobieranych przez urzgdzenia podfgczone do zasilacza (ekspandera
z zasilaczem) nie moze przekroczy¢ wydajnosci pragdowej zasilacza.

Planujagc podtaczenie urzadzen do poszczegoélnych wyjs¢ zasilajgcych (centrali,
ekspanderow z zasilaczem itd.) nalezy pamieta¢, ze suma praddéw pobieranych przez te
urzadzenia nie moze przekroczy¢ maksymalnej obcigzalnosci pradowej tych wyjs¢.

3.3 Okablowanie

Do wykonania potgczen przewodowych miedzy urzadzeniami wchodzgcymi w sktad systemu
zaleca sie stosowanie kabla prostego nieekranowanego (nie zaleca sie uzywania kabla typu
.Skretka” — UTP, STP, FTP).

Uwaga: W przypadku stosowania kabla typu ,skretka” nalezy pamietac, ze jedng parg
skreconych przewodoéw nie wolno przesytac sygnatow CLK (zegar) i DTA (dane).

Przekroj przewodow zasilajgcych nalezy tak dobraé, aby spadek napiecia miedzy zasilaczem
a zasilanym urzgdzeniem nie przekroczyt 1 V w stosunku do napiecia wyjsciowego.

Dla zagwarantowania poprawnego dziatania elementow systemu istotne jest zapewnienie jak
najmniejszej rezystancji i pojemnosci przewodow sygnatowych. Przy wiekszych
odlegtosciach miedzy urzgdzeniami, aby zmniejszy¢ rezystancje przewodow, konieczne
moze by¢ zastosowanie dla kazdego sygnatu kilku réwnolegle potaczonych Zzyt.
Konsekwencjg tego moze byc¢ jednak wzrost pojemnosci przewodow. Zbyt duza rezystancja
albo pojemnos$¢ przewoddw tgczacych centrale z manipulatorami lub  modutami
rozszerzajacymi moze uniemozliwi¢ ich wtasciwg prace (np. centrala nie bedzie w stanie
zidentyfikowa¢ urzadzenia, zgtaszane bedag braki obecnosci itd.). Dobierajgc dtugosc
przewodow nalezy stosowaé sie do zaleceh przedstawionych w rozdziatach dotyczgcych
podtgczania poszczegolnych typow urzadzen.
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Przewody sygnatowe magistrali komunikacyjnej (CLK, DTA, COM) muszg by¢ poprowadzone
w jednym kablu (nie moga by¢ prowadzone osobnymi kablami).

Prowadzac kable nalezy pamieta¢ o zachowaniu odpowiedniej odlegtos¢ miedzy przewodami
niskiego napiecia a przewodami zasilania 230 V AC. Nalezy unika¢ prowadzenia przewodow
sygnatowych rownolegle do przewodéw zasilajgcych 230 V AC, w ich bezposrednim
sgsiedztwie.

3.4

Montaz ptyty gtéwnej centrali

A

Ptyta gtéwna centrali zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wyladowania
elektrostatyczne.

Przed podiaczeniem do plyty giéwnej =zasilania (akumulatora, napiecia
zmiennego z transformatora) nalezy zakonczy¢é wszystkie prace instalacyjne
dotyczace urzadzen przewodowych (podiaczenie manipulatorow, modutéw
rozszerzajacych, czujek itd.).

Centrala powinna by¢ instalowana w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci
powietrza. Nalezy zapewni¢ centrali ochrone przed dostepem os6b niepowotanych.

W miejscu montazu centrali powinien by¢ dostepny staty (nie odigczany) obwdd zasilania
230 V AC z uziemieniem ochronnym.

@ 2 0@ ©
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ESET

RS232 (TTL)
o=

O
TMP COM

DRI

AC AC +0UT1— +0UT2— OUT30UT4 COM AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 73 74 75 COM

+

O

Rys. 2. Piyta gtébwna centrali alarmowej VERSA 5.

Objasnienia do rysunkoéw 2, 3 i 4:

1 -
2 -

3 -

4 -

przewody do podtaczenia akumulatora (czerwony +, czarny -).

port RS-232 (TTL). Pozwala na lokalne programowanie i zarzgdzanie systemem przy
pomocy programu DLOADX (kabel stuzgcy do wykonania potgczenia miedzy gniazdem
typu RJ na ptycie gtdbwnej centrali a gniazdem typu DB9 komputera produkowany jest
przez firme SATEL).

kotki RESET. W sytuacjach awaryjnych umozliwiajg uruchomienie funkcji lokalnego
programowania z komputera lub trybu serwisowego (patrz: instrukcja PROGRAMOWANIE).

dioda LED DIALER. Informuje o stanie komunikatora telefonicznego centrali.
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5 - gniazdo do podigczenia syntezera mowy.

?
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O
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RS232 (TTL)

RESET

O
TMP COM

DRI ED D

AC AC +0UT1— +0UT2— OUT30UT4 COM AUX AUX KPD CLK DTA COM 271 72 73 74 75 COM Z6 Z7 78 79 710 COM

O

+

Rys. 3. Piyta gtéwna centrali alarmowej VERSA 10.

Opis zaciskow:
AC

cOoM

+0OUT1-, +OUT2-

OuUT3, OUT4
AUX

KPD

CLK

DTA

Zn

TMP

T-1, R
TIP, RING

wejscia zasilania (18 V AC).

masa.

programowalne wyjscia wysokopragdowe. Na zacisku + stale obecne
jest napiecie +12 V DC +£15%. Zacisk — jest zwierany albo odcinany od
masy w zaleznosci od stanu wyjscia (aktywne/nieaktywne) i jego
polaryzaciji.

programowalne wyjscia niskopragdowe typu OC.

wyjscie zasilajgce (+12 V DC £15%).

wyjscie dedykowane do zasilania manipulatoréw (+12 V DC +£15%).
zegar magistrali komunikacyjne;j.

dane magistrali komunikacyjne;.

wejscie (h=numer wejscia).

wejscie typu NC do podtgczenia obwodu sabotazowego (obudowy,
czujek, sygnalizatorow itp.). Wejscie TMP traktowane jest przez

centrale jako dodatkowe wejscie w systemie o numerze 31. Jezeli nie
jest wykorzystywane, powinno by¢ zwarte do masy.

zacisk ochronny komunikatora telefonicznego (poditgczaé tylko do
obwodu ochronnego).

wyjscie linii telefonicznej (podigczenie aparatu telefonicznego).
wejscie linii telefonicznej (miejskiej — analogowej).
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Rys. 4. Plyta gtéwna centrali alarmowej VERSA 15.
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3.5 Podtaczenie modutéw do magistrali komunikacyjnej

Moduty podtagcza sie do magistrali komunikacyjnej (zaciski CLK, DTA i COM) rownolegle. Do
zasilania modutow dedykowane sg wyjscia AUX i KPD. Moduty mogg byC¢ zasilane
bezposrednio z centrali, jezeli odlegtos¢ miedzy centralg a modutem nie jest wieksza niz
300 m. Przy wiekszych odlegtosciach od centrali modutom powinno sie zapewnic niezalezne
zrédto zasilania.

Catkowita dtugo$¢ magistrali komunikacyjnej nie moze by¢ wieksza niz 600 m. Tabela 1
przedstawia ilos¢ wymaganych przewodoéw dla prawidtowego podtgczenia modutu do szyny
komunikacyjnej w przypadku stosowania kabla prostego o przekroju zyty 0,5 mm?.
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odlegtos¢ modutu od centrali
do 300 m

300 -—600 m
Tabela 1.

Uwagi:

CLK

ilos¢ zyt dla sygnatu
DTA

COM

2

N =

e Przewody sygnatowe (CLK, DTA i COM) muszg by¢ prowadzone w jednym kablu!

e Zbyt duza rezystancja przewodow fgczacych modut z centralg (duza odlegtos¢, za mata
ilo$¢ zyt na poszczegdlnych sygnatach) moze byc przyczyng, dla ktérej niemozliwe bedzie

zidentyfikowanie modutu przez centrale.

AUX}— - - - -
CLK}|— - - - -
VERSA £l |- o %
COM|— - - L_ - - L_
COM COM
CLK CLK
DTA DTA
+12V +12V
- 150 m—]
= 300 m -

L—-COM

CLK

DTA
+12V

Rys. 5. Sposéb podtgczenia modutéw bez zasilacza przy odlegto$ci miedzy centralg

a modutami do 300 metréw. Moduty zasilane sg z centrali. Dla kazdego sygnatu (CLK, DTA,

COM) uzyto pojedynczego przewodu o przekroju 0,5 mm?. Nie zaleca sie podtaczania
modutow w przedstawiony na rysunku sposéb przy odlegtosci od centrali wiekszej od

300 metrow.
CLKk— - : - A
VERSA| DTAK—= - = -
COMk— - : - v
COM COM COM
~CLK ~>{CLK ~CLK
~DTA ~DTA ~DTA
rnzv rnzv rnzv
o) o o)
COM +12V COM +12V COM +12V
<—400 m——=
— 600 m -—

Rys. 6. Sposéb podigczenia modutdw bez zasilacza przy odlegtosci miedzy centralg

a modutami od 300 do 600 metrow. Moduty zasilane sg z niezaleznego zrédta 12 V DC. Dla

kazdego sygnatu (CLK, DTA, COM) uzyto dwdch przewodéw o przekroju 0,5 mm?. Nie
zaleca sie podfgczania modutéw w przedstawiony na rysunku sposob przy odlegtosci od
centrali wiekszej od 600 metrow.
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Kazdy modut podtgczany do magistrali komunikacyjnej musi mie¢ ustawiony indywidualny
adres. W manipulatorach adres ustawiany jest programowo. W pozostatych modutach do
ustawienia adresu stuzg specjalne kotki albo przetgczniki typu DIP-switch o numerach od 1
do 5. W przypadku niektérych modutow stan przetgcznikow od 6 do 8 moze mie¢ wptyw na
sposob identyfikacji urzadzenia w systemie. Adresy nie mogq sie powtarzaé. Szczegoty
dotyczace adresowania poszczegolnych modutdw opisano w rozdziatach poswieconych
podfgczaniu tych modutéw.

3.5.1 Podtaczenie manipulatoréw

Uwaga: W celu spetnienia wymagan normy EN 50131 dla Grade 2:

— do centrali nalezy podtgcza¢ manipulatory z oprogramowaniem w wersji 1.01 lub
nowszym,

— do centrali musi by¢ podtgczony co najmniej jeden manipulator VERSA-LCD-GR.

Umozliwi to informowanie uzytkownikow o stanie systemu zgodnie z wymaganiami
normy.

W systemie mozna zainstalowa¢ do 6 manipulatorow LED/LCD. Do zasilania manipulatoréw
dedykowane jest wyjscie KPD centrali. W manipulatorach nalezy ustawi¢ programowo adresy
z zakresu od 0 do 5. Fabrycznie we wszystkich manipulatorach ustawiony jest adres 0.

Uwaga: Maksymalng iloS¢ szeSciu manipulatorow mozna zainstalowac, jezeli nie sg
podtagczone modut ETHM-1 (adres 4) lub INT-TXM (adres 5).

Po uruchomieniu centrali alarmowej z ustawieniami fabrycznymi bedzie ona obstugiwac
wszystkie manipulatory podtaczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich
adresdw. Pozwala to ustawi¢ poprawne, indywidualne adresy w manipulatorach
i przeprowadzi¢ identyfikacje wszystkich urzadzen podtgczonych do magistrali.

VERSA

[

BRSO H S

AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 | -

\

Q|| com
|| CLK |
Q|| DIA
Q|| ke |

Rys. 7. Sposéb podtgczenia manipulatora.

Programowanie adresu przy pomocy funkcji serwisowej
1. Wpisaé hasto serwisowe (fabrycznie: 12345) i nacisnaé klawisz [% &),
2. Nacisna¢ kolejno klawisze [0 @)[0 @) (# . Uruchomi sie tryb serwisowy.

3. Nacisnaé kolejno klawisze [@abc | [1 | [0 @) (# D] (uruchomienie funkcji ADRESY
MANIP.). We wszystkich manipulatorach podfgczonych do centrali zaczng migaé
wszystkie diody oznaczone ikonami oraz przedstawiona zostanie informacja
o aktualnym adresie:

— w manipulatorach LCD na wyswietlaczu ukaze sie napis pokazany na rysunku 8;

— w manipulatorach LED zacznie szybko miga¢ dioda odpowiadajgca aktualnemu
adresowi (dioda oznaczona cyfrg 30 dla adresu 0O; dioda oznaczona cyfrg 1 dla
adresu 1; dioda oznaczona cyfrg 2 dla adresu 2 itd. — patrz rys. 9).
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e n=0..5, aktualnie ustawiony
............................. o,

Rys. 8. Programowanie adresu manipulatora LCD przy pomocy funkcji serwisowe;.

Rys. 9. Programowanie adresu manipulatora LED. Diody oznaczone cyframi od 1 do 5
oraz 30 wykorzystywane sg do prezentacji adresu (30 — dla adresu 0). Ta z nich, ktéra

Satel® versa

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
[ DS DN DN NN N IS U I [ N [y N [ I By N (N [ B
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
N ) Iy I I S ) Uy Iy Iy Iy I [ Y I B O O B |

7
| ¢
=
7

b A =

odpowiada aktualnemu adresowi, szybko miga, a pozostate swieca.

4.

Nacisng¢ klawisz z cyfrg odpowiadajgcg nowemu adresowi w wybranym
manipulatorze/manipulatorach. Zmiana adresu zostanie potwierdzona czterema
krétkimi i jednym dtugim dzwiekiem.

Nacisniecie klawisza konczy funkcje zmiany adresu w danym manipulatorze.
Funkcja zostanie zakonczona automatycznie we wszystkich manipulatorach po
uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonczenie funkcji jest rownoznaczne
z wyjsciem z trybu serwisowego i restartem manipulatora.

Programowanie adresu bez wchodzenia w tryb serwisowy

1.
2. Zewrze¢ zaciski CLK i DTA manipulatora.

3.

4. Wszystkie diody oznaczone ikonami zaczng miga¢. W manipulatorze LCD na

Odtaczy¢ zasilanie manipulatora (KPD) oraz przewody sygnatowe CLK i DTA.

Podtaczyc¢ zasilanie manipulatora (KPD).

wyswietlaczu ukaze sie napis pokazany na rysunku 10. W manipulatorze LED
zacznie szybko miga¢ dioda odpowiadajgca aktualnemu adresowi (dioda oznaczona
cyfrg 30 dla adresu 0; dioda oznaczona cyfrg 1 dla adresu 1; dioda oznaczona cyfrg
2 dla adresu 2 itd. — patrz rys. 9).

Rys. 10. Programowanie adresu manipulatora LCD bez wchodzenia w tryb serwisowy.

i i - P gl n=0...5, aktualnie ustawiony
"""""" adres manipulatora

5. Nacisna¢ klawisz z cyfrg odpowiadajgcg nowemu adresowi. Manipulator potwierdzi

wykonanie funkcji czterema krotkimi i jednym dtugim dzwiekiem. W razie potrzeby
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nacisniecie klawisza umozliwia zmiane wprowadzonego adresu (nastgpi
restart manipulatora i powrét do stanu opisanego w punkcie 4).

6. Odtaczyc¢ zasilanie manipulatora (KPD).
7. Rozewrzec¢ zaciski CLK i DTA manipulatora.
8. Podtaczyé manipulator do centrali w prawidtowy sposéb.

3.5.2 Podtaczenie modutu ethernetowego

W systemie mozna zainstalowac¢ jeden modut ethernetowy ETHM-1 (wersja oprogramowania
1.04 lub nowsza). System alarmowy, w ktérym zainstalowany jest modut ethernetowy, moze
by¢ monitorowany oraz zdalnie programowany przy pomocy sieci Ethernet (protokét TCP/IP).

W module musi by¢ ustawiony adres 4 (04h), co oznacza, ze do centrali nie moze byc¢
podtgczony manipulator o adresie 4.

B

Rys. 11. Sposob ustawienia adresu w module ETHM-1. [ﬂ — kotki rozwarte. ' — kotki zwarte.

— — — —

/ _VE_RSAT \ _ETE M-_1 N\
DD DD DD Q22|
[0UT4 COM AUX_AUX_KPD CLK DTA COM 71 Z2 | O +12V COM TMP COM A RS485 B DTMCKM |
COM
DTA/DTM
CLK/CKM
AUX/+12V

Rys. 12. Sposéb podiaczenia modutu ETHM-1. Jezeli centrala ma by¢ zdalnie
programowana przez sie¢ Ethernet, dodatkowo nalezy przy pomocy produkowanego przez
firme SATEL kabla PIN5/RJ-TTL potaczy¢ port RS-232 modutu ETHM-1 (gniazdo typu PIN-5)
z portem RS-232 (TTL) centrali (gniazdo typu RJ).

3.5.3 Podtaczenie modutu INT-TXM

W systemie mozna zainstalowa¢ jeden interfejs monitoringu INT-TXM, ktéry pozwoli na
podtgczenie do centrali alarmowej nadajnika monitoringu radiowego (format ESPRIT).
W module musi by¢ zdjeta zworka 2z kotkéw J1, a do centrali nie moze by¢é podtgczony
manipulator o adresie 5. Po identyfikacji modutowi zostanie przydzielony adres 5 (05h).

3.5.4 Podtaczenie ekspandera obstugi pilotow 433 MHz

Rys. 13. Sposéb ustawienia adresu w ekspanderze INT-RX.
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W systemie mozna zainstalowac jeden ekspander INT-RX. Umozliwia on przypisanie pilotéw
maksymalnie trzydziestu uzytkownikom systemu (pilota nie mozna przypisa¢ serwisowi).
W ekspanderze musi by¢ ustawiony adres 7 (07h). Potozenie przetacznikéw 6-8 nie ma
znaczenia.

— —

— —

/ VERSA \ / INT-RX N\
RO RDRDED) | DD DD |
|0uT4 COM AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 i | COM CLK DAT +12V |
COM
DTA/DAT
CLK
AUX/+12V

Rys. 14. Sposéb podtgczenia ekspandera INT-RX.

3.5.5 Podtaczenie kontrolera systemu bezprzewodowego ABAX

Rys. 15. Sposdb ustawienia adresu w kontrolerze ACU-100.

, VERSA \
OO EH DI EH DI

| AC +0UT1— +0UT2— OUT30UT4 COM AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 73 74 75 COM|

_— — — — —

+12V CLK
COM DAT

—_

—_
-

L

ACU-100

OO dINLI dINL dL AZh+ WOD |

NN

|
VOO
A RS485 B_CLK DAT CoM|

DDDDDDDDDDDDDDDDLD

TPR CON JAM LBA OUT10UT20OUT30UT4 OUT5OUT6 OUT7 OUT8 COM AR1 AR2 AR3 AR4

Rys. 16. Sposéb podtgczenia kontrolera ACU-100. Zaciski TMP styku sabotazowego
kontrolera podtgczone sg do obwodu sabotazowego kontrolera (zaciski ITMP i COM), dzieki
czemu informacja o naruszeniu styku sabotazowego kontrolera przekazywana jest do centrali
za posrednictwem magistrali komunikacyjnej. Jezeli zaciski TMP nie sg podftaczone do
obwodu sabotazowego kontrolera, zacisk ITMP nalezy zewrze¢ do masy.

O
O
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W systemie mozna zainstalowaé jeden kontroler ACU-100, co pozwala rozbudowa¢ system
o maksymalnie 30 wejs¢ i 12 wyjs¢ bezprzewodowych. Gdy numer wejscia
bezprzewodowego pokrywa sie z numerem wejscia przewodowego (na ptycie gtdwnej lub
w ekspanderach), mozliwe jest okreslenie, ktore z wejsS¢ ma byC obstugiwane (patrz:
instrukcja PROGRAMOWANIE). W ekspanderze musi by¢ ustawiony adres 8 (08h),
a przetaczniki 7 i 8 musza by¢ w pozycji ON. Potozenie przetgcznika 6 nie ma znaczenia.

3.5.6 Podtaczenie ekspanderéw wejsé

W systemie mozna zainstalowac¢ do 3 ekspanderéw wejs¢, co pozwala rozbudowac system
o maksymalnie 24 wejscia przewodowe. W ekspanderach nalezy ustawi¢ adresy z zakresu
od 12 (0Ch) do 14 (OEh). Przetgczniki 6 i 7 muszg by¢ ustawione w pozycji OFF.
W ekspanderach CA-64 E z wersjg elektroniki 2.1 (lub nowszg) oraz CA-64 EPS z wersjg
elektroniki 2.0 (lub nowszg) pozycja 6smego przetacznika ma wplyw na sposob jego
identyfikaciji:

e przetacznik w pozycji OFF — ekspander zostanie zidentyfikowany odpowiednio jako

CA-64 E lub CA-64 EPS,

e przetacznik w pozycji ON — ekspander zostanie zidentyfikowany odpowiednio jako
CA-64 Ei lub CA-64 EPSi. Ekspandery CA-64 Ei oraz CA-64 EPSi obstugujg wejscia
wibracyjne i roletowe, a ponadto programuje sie dla nich warto$¢ rezystorow stosowanych
w konfiguracjach EOL i 2EOL.

CA-64 E / CA-64 EPS CA-64 Ei / CA-64 EPSi

12 (0Ch) 12 (0Ch)

Rys. 17. Sposéb ustawienia adreséw w ekspanderach wejsc.

Tabela 2 ilustruje zaleznosci miedzy adresem ekspandera a numeracjg wejS¢ ekspandera
w systemie. Gdy wejscia w ekspanderze pokrywajg sie z wejsciami na ptycie gtdwnej,
mozliwe jest okre$lenie, ktére z wejs¢ bedg obstugiwane przez ptyte gtéwna, a ktére przez
ekspander (patrz: instrukcja PROGRAMOWANIE).




16

Instrukcja instalatora

SATEL

Adres ekspandera

Numery wejsé w systemie

dziesietnie szesnastkowo
12 0C 7-14
13 0D 15-22
14 OE 23-30
Tabela 2.
;' VERSA
QD
|0uT4 COM AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 |
| Ol |5
| Nk
| CA-64E g >
| NIE
| NIE

Rys. 18. Sposéb podtaczenia ekspandera wejs¢ CA-64 E. Ekspander zamontowany jest w tej
samej obudowie, co centrala, dlatego zacisk TMP jest zwarty do masy COM.

/' VERSA
169 &) ) 6 &) ) 69 &) D 63)

[0UT4 COM AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 Zz2 |

\

/ ~ CAG4EPS

NNV

| zZ7 COM 78 TMP CLK DTA +12V+12VCOM COM AC AC

\
I
|

o o©
18 VAC £10%

Rys. 19. Sposéb podigczenia ekspandera wejs¢ z zasilaczem CA-64 EPS. Do zaciskow TMP
i COM podtaczony jest styk sabotazowy obudowy ekspandera. Zaciski AC ekspandera
nalezy podtgczy¢ do zaciskdw uzwojenia wtérnego transformatora.

3.5.7 Podtaczenie ekspandera wyjs¢

W systemie mozna zainstalowac jeden ekspander wyjs¢, co pozwala rozbudowac system o 8
wyjs¢ przewodowych. Wyjscia te bedg miaty w systemie numery od 5 do 12. W ekspanderze
musi by¢ ustawiony adres 15 (OFh). W przypadku ekspandera INT-ORS ustawienie szdstego
przetgcznika w pozycji ON sprawi, ze zostanie on zidentyfikowany przez centrale jako
CA-64 O, co nie ma jednak wptywu na jego funkcjonalnosé¢. W pozostatych ekspanderach
wyj$¢ potozenie przetgcznikdw od 6 do 8 nie ma znaczenia.

Podtaczenie nalezy wykonac¢ analogicznie, jak przedstawiono w rozdziale dotyczacym
podifgczenia ekspanderow wejs¢ (ekspander wyjS¢ bez zasilacza — patrz rysunek 18,
ekspander wyj$¢ z zasilaczem — patrz rysunek 19).
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Rys. 20. Sposéb ustawienia adresu w ekspanderze wyjsc.

3.5.8 Podtaczenie modutéw sterowania strefami

W systemie mozna zainstalowa¢ do 6 modutéw INT-CR lub INT-IT. W modutach nalezy
ustawi¢ adresy z zakresu od 16 (10h) do 21 (15h).

Rys. 21. Sposéb ustawienia adreséw na przyktadzie modutu INT-IT.

3.5.9 Podtaczenie ekspandera syntezeréow mowy / modutu gtosowego

W systemie mozna zainstalowa¢ jeden ekspander CA-64 SM Ilub modut INT-VG.
W urzadzeniu musi zosta¢ ustawiony adres 23 (17h). W ekspanderze CA-64 SM potozenie
przetgcznikdw 6 i 7 nie ma znaczenia. W module INT-VG potozenie przetgcznika 6 nie ma
znaczenia, natomiast przetacznik 7 stuzy do okreS$lenia, jak urzadzenie ma zostac
zidentyfikowane przez centrale (OFF — INT-VG; ON — CA-64 SM). W obu urzadzeniach
przetacznik 8 blokuje / odblokowuje funkcje nagrywania komunikatéw gtosowych.

Rys. 22. Sposdb ustawienia adresu w ekspanderze CA-64 SM lub module INT-VG. Osmy
przetacznik jest w pozycji OFF, czyli funkcja nagrywania komunikatéw gtosowych jest
zablokowana.

Przewody (CA-64 SM) / zaciski (INT-VG) CLK i DTA nalezy podtagczy¢ do magistrali
komunikacyjnej centrali alarmowej, a wtyczke do dedykowanego gniazda.
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3.5.10 Identyfikacja manipulatoréw i ekspanderéw

Urzadzenia podtgczone do magistrali komunikacyjnej sg obstugiwane poprawnie dopiero po
przeprowadzeniu funkcji identyfikacji. Funkcja sprawdza, jakie moduty sg podifgczone do
centrali. Nalezy jg uruchomi¢ po pierwszym uruchomieniu centrali oraz kazdorazowo
w przypadku dodania nowego urzadzenia lub zmiany adresu w urzgdzeniu obstugiwanym
przez centrale. Odtgczenie zidentyfikowanego modutu od magistrali komunikacyjnej
powoduje alarm sabotazowy.

1. Wpisaé hasto serwisowe (fabrycznie: 12345) i nacisnaé klawisz [ &J.
2. Nacisna¢ kolejno klawisze [0 @)[0 @)(# ). Uruchomi sie tryb serwisowy.

3. Nacisna¢ kolejno klawisze [@abe |[1 |1 ||# IB) (uruchomienie funkcji IDENTYFIKACJA).
Trzy krotkie dzwieki poinformujg o zakonczeniu identyfikacji i zostanie zaprezentowana
informacja o zidentyfikowanych urzadzeniach (w manipulatorze LCD na wys$wietlaczu,
a w manipulatorze LED przy pomocy diod LED).

4. Nacisna¢ klawisz [# W), aby zakonczy¢ funkcje identyfikacji.

Uwagi:

o JezZeli identyfikacja zakonczy sie dwoma dtugimi dzwiekami, oznacza to, ze w urzgdzeniu
podfgczonym do magistrali komunikacyjnej ustawiony jest niewfasciwy adres
(nieodpowiedni dla tego typu urzadzenia lub ten sam adres w co najmniej dwdch
urzgdzeniach). Komunikat na wysSwietlaczu (manipulator LCD) albo miganie diody LED
odpowiadajgcej adresowi urzgdzenia (manipulator LED) pomogg w diagnozowaniu
problemu. Nalezy nacisng¢ klawisz @ ustawi¢ poprawny adres, a nastepnie
ponownie uruchomic funkcje IDENTYFIKACJA.

e Adres 0 w manipulatorze LED prezentowany jest przy pomocy diody o numerze 30.

3.6 Podtaczenie czujek przewodowych

Kazde wejscie w systemie moze pracowac¢ w konfiguraciji:

e NC (normalnie zamkniete),

e NO (normalnie otwarte),

e EOL (parametryczne),

e 2EOL/NC (dwuparametryczne, czujka typu NC),

e 2EOL/NO (dwuparametryczne, czujka typu NO).

Wartos¢ rezystorow stosowanych w konfiguracjach EOL i 2EOL jest programowalna

w zakresie od 500 Q do 15 kQ2 dla wejs¢:

e na plycie gtdbwnej centrali — programuje sie indywidualnie wartos¢ rezystoréw R1 i R2 dla
konfiguracji 2EOL (patrz: rysunek 26). Wartos¢ rezystora dla konfiguracji EOL jest sumag
wartosci zaprogramowanych jako R1 i R2.

e w ekspanderach wejs¢ zidentyfikowanych przez centrale jako CA-64 Ei oraz CA-64 EPSi
(patrz: rozdziat PODLACZENIE EKSPANDEROW WEJSC) — w zaleznosci od wersji programu
ekspandera konfiguruje sie:

— wersja 4.00 — wartos¢ rezystorow R1 i R2 dla konfiguracji 2EOL (patrz: rysunek 26).
Wartosc¢ rezystora dla konfiguracji EOL jest sumg wartosci zaprogramowanych jako R1
i R2.

— wersja 2.00 lub 2.01 — wartos¢ rezystora dla konfiguracji EOL. Dla konfiguracji 2EOL
pojedynczy rezystor ma warto$¢ rowng potowie zdefiniowanej wielkosci.

Dla wejs¢ w ekspanderach zidentyfikowanych przez centrale jako CA-64 E oraz CA-64 EPS

(patrz: rozdziat PODtACZENIE EKSPANDEROW WEJSC) w konfiguracji EOL do zamkniecia

obwodu nalezy zastosowac rezystor 2,2 kQ2, a w konfiguracji 2EOL dwa rezystory 1,1 kQ.
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Wejscia na ptycie gtéwnej (wszystkie wejscia w centrali VERSA 5 oraz pierwsze 8 wejs¢
w centralach VERSA 10 i VERSA 15) oraz w ekspanderach wejs¢ zidentyfikowanych przez
centrale jako CA-64 Ei oraz CA-64 EPSi mogq dodatkowo pracowaé w konfiguracjach:

¢ roletowe (dedykowane do podtgczenia czujki roletowej),

e wibracyjne (normalnie zamkniete, dedykowane do podtgczenia czujki wibracyjnej —

szeregowo z czujkg wibracyjng mozna potgczy¢ czujke typu NC np. czujke magnetyczng).
Czujki moga by¢ zasilane bezposrednio z centrali (wyjscia AUX), z ekspanderow
wyposazonych w zasilacze lub z dodatkowych zasilaczy. Wybodr zrodta zasilania czujek
powinien zosta¢ uzalezniony od wykonanego wczesniej szacunku poboru pragdow przez
urzgdzenia instalowane w systemie.

Rysunki 23, 24, 25 i 26 ilustrujg sposob podtaczenia do centrali czujki w réznych
konfiguracjach. Czujka zasilana jest z wyjscia AUX. Sygnat z czujki podawany jest na wejscie
centrali Z1. Wejscie Z2 w przyktadach na rysunkach 23, 24 i 25 zaprogramowane zostato
jako sabotazowe (typ 6: 24H SABOTAZOWA).

4 TVERSA N
DO DD 7 coM

| 1
AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 73 74 75 COM!

NC_NC TMP TMP COM 12V
DDDDLDLD
NC

Rys. 23. Przykiad podtgczenia do centrali czujki typu NC (czujke typu NO podtgcza sie
identycznie).

7

CVERSA
PPPBODDDDDDD ;o

AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 73 74 75 Coml

R
—
|
NO_NO_TMP TP COM 12V
DLDDDLDLD
NO

Rys. 24. Przykfad podtgczenia do centrali czujki typu NO w konfiguracji EOL.
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g CVERSA
POPBODDDDDDD 1 oo

AUX AUX KPD CLK DTA COM Z1 22 23 74 75 cowml
| R

NC_NC TMP TMP COM 12V

DDDDD LD
Rys. 25. Przykiad podtgczenia do centrali czujki typu NC w konfiguracji EOL.

g " VERSA
POPBODDDDDDD ;oo

AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72 73 74 75 Coml

R1

R2|([R1

NC_NC TMP TMP COM 12V

LDDDDLD

NC

Rys. 26. Przykiad podtgczenia do centrali czujki typu NC w konfiguracji 2EOL (czujke typu
NO podtacza sie identycznie).

3.7 Podtaczenie sygnalizatoréw

Sposdb podtgczenia zalezy od typu wyjscia (wysoko- lub niskopragdowe). Wyijscia
wysokoprgdowe lepiej wykorzystywac¢ do sterowania sygnalizatorami bez wtasnego zasilania,
a wyjscia niskoprgdowe do sterowania sygnalizatorami z wtasnym zasilaniem. Wyjscia
nalezy odpowiednio oprogramowac.

Rysunki 27 i 28 ilustrujg sposdb podtgczenia sygnalizatoréw do centrali. W obu przyktadach
pokazano sygnalizator zewnetrzny. Dla wyjscia sterujgcego sygnalizacjg optyczng (OUT1 na
rysunku 27 i OUT3 na rysunku 28) zaprogramowano czas dziatania 0 sekund, czyli do
skasowania. Wejscie Z1 zaprogramowane jest jako sabotazowe (linia typu NC, typ reakc;ji
6. 24H SABOTAZOWA).
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o  VERSA N
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Rys. 27. Sposéb podtgczenia do centrali sygnalizatora bez wiasnego zasilania (na
przyktadzie SP-4001).

/  VERSA \
'@@@@@@@@@@@@@@@@!

iAC +0UT1— +0UT2— OUT30UT4 COM AUX AUX KPD CLK DTA COM 71 72
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| GND +12V STO STA TMP TMP SENSTMP '
DD DD D)
« _  SP-4002 /

Rys. 28. Sposéb podiaczenia do centrali sygnalizatora z wikasnym zasilaniem (na przykfadzie
SP-4002). Dla wyjs¢ OUT3 i OUT4 nalezy zaprogramowaé odwrotng polaryzacje. Kotki PLO
i PLA w sygnalizatorze muszg by¢ rozwarte (sygnalizacja wyzwalana po odcieciu masy).

I

—_ =

Uwaga: Zaleca sie uruchomienie centrali bez podtgczonych sygnalizatorow. Zapobiegnie to
przypadkowemu wyzwoleniu sygnalizacji po uruchomieniu centrali.

3.8 Podlaczenie nadajnika monitoringu radiowego

Wyjscia OUT3 i OUT4 central alarmowych z serii VERSA moga zostaC¢ wykorzystane do
sterowania nadajnikiem monitoringu radiowego NR2-DSC (system NEMROD - format PC-16
OUT) firmy NOKTON. W centrali nalezy woéwczas wigczyC opcje globalng TRANSMISJA NA
OUT 3/4 (patrz: instrukcja PROGRAMOWANIE rozdziat OPCJE GLOBALNE).
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DB-15

VERSA

O COROOG®OG O
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|
C_AC_+0UT1— +0UT2— OUT30UT4 COM AUX

\
|

250 V/2 A

AKUMULATOR

Rys. 29. Sposéb podiagczenia do centrali nadajnika NR2-DSC firmy NOKTON. Ztgcze zenskie
DB-15 pokazane zostato od strony punktow lutowniczych.

Numer

styku Opis Sposob podtaczenia
2 koqtrola obecnosci napigcia podtgczy¢ do zacisku AC centrali
zmiennego
12 sasilanie podfgczyé t_>ezpo_sredn|o do ,+” akumulatora
przez bezpiecznik 2 A
13 masa podigczy¢ do zacisku COM centrali
14 TAKT podigczy¢ do zacisku OUT3 centrali
15 PGM podigczy¢ do zacisku OUT4 centrali

Tabela 3. Opis stykow ztgcza w nadajniku NR2-DSC firmy NOKTON wykorzystywanych przy
podfgczaniu do centrali z serii VERSA.

A Nie wolno podiaczyé styku 13 (masa) ztacza nadajnika NR2-DSC do ,-”
akumulatora. Podlaczenie masy nadajnika do ,,-” akumulatora moze skutkowaé
nie tylko szybkim roztadowaniem akumulatora, ale nawet uszkodzeniem centrali.

Nie wolno podiaczyé styku 13 (masa) ztacza nadajnika NR2-DSC réwnoczesnie
do zacisku COM centrali i ,-” akumulatora, gdyz moze to spowodowac
uszkodzenie centrali alarmowe;.




SATEL VERSA 23

3.9 Podtaczenie linii telefonicznej

A Nie nalezy przesyta¢ sygnatéw telefonicznych i sygnatéw systemu alarmowego
jednym wielozylowym kablem. Sytuacja ta grozi uszkodzeniem systemu
w przypadku przebicia wysokiego napiecia pochodzacego z linii telefoniczne;j.

Centrala wspolpracuje tylko z analogowymi tagczami_abonenckimi. Podiagczenie
obwodu telefonicznego bezposrednio do sieci cyfrowej (np. ISDN) powoduje
zniszczenie urzadzenia.

Instalator zobowigzany jest powiadomi¢ uzytkownika o sposobie podiaczenia
centrali do sieci telefonicznej.

Jesli w systemie alarmowym wykorzystany bedzie komunikator telefoniczny centrali
(monitorowanie, powiadamianie lub programowanie zdalne), konieczne jest doprowadzenie
do centrali analogowej linii telefoniczne;j.

TELEFON

LINIA TELEFONICZNA

Il

VERSA

e

OOV

[
I
I

|
= PE

Rys. 30. Sposéb podtgczenia analogowej linii telefonicznej do centrali.

Centrala musi by¢ podiaczona bezposrednio do linii telefonicznej (zaciski oznaczone
TIP, RING). Pozostate urzadzenia korzystajgce z linii telefonicznej (np. telefon, faks) nalezy
podtaczyé za centralg (zaciski oznaczone T-1, R-1). Taki sposob podtagczenia umozliwi
centrali alarmowej catkowite przejecie linii na czas telefonowania. Zapobiega to mozliwosci
zablokowania komunikatora telefonicznego centrali np. poprzez podniesienie stuchawki
telefonu (sytuacja taka mogtaby mie¢ miejsce, gdyby centrala alarmowa zostata podtgczona
do linii telefonicznej za telefonem).

W przypadku, gdy w obiekcie, w ktérym montowana jest centrala, wykorzystywana jest
ustuga ADSL, centrale alarmowg nalezy podtaczy¢ za filtrem ADSL, a pozostate urzadzenia
korzystajgce z analogowej linii telefonicznej — do centrali.

W celu ochrony komunikatora telefonicznego przed przepieciami, zacisk = nalezy podtgczyc¢

do przewodu ochronnego PE sieci 230 V AC. Zacisku = nie wolno podtgczacé do przewodu
neutralnego N.
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3.10 Podtaczenie zasilania i uruchomienie centrali

A Przed podiaczeniem zasilania nalezy zakonczy¢ wszystkie prace podiaczeniowe
w systemie.

Nie wolno podtacza¢ do jednego transformatora dwéch urzadzen z zasilaczem.

Przed dotaczeniem transformatora do obwodu, z ktérego bedzie on zasilany,
nalezy wylaczy¢ w tym obwodzie napiecie.

Niedopuszczalne jest podiaczanie do centrali calkowicie roztadowanego
akumulatora (napiecie na zaciskach akumulatora bez poditagczonego obcigzenia
mniejsze od 11 V). Aby uniknaé¢ uszkodzenia sprzetu, mocno roztadowany, badz
diugo nie uzywany akumulator nalezy wstepnie dotadowa¢ odpowiednia
tadowarka.

Centrale VERSA wymagajg zasilania napieciem zmiennym 18V (£10%). Zaleca sie
stosowanie transformatora o mocy co najmniej 40 VA. Transformator powinien byé
podtgczony do zasilania sieciowego 230 V AC na state. Przed przystgpieniem do wykonania
okablowania, nalezy zapoznaé sie zinstalacjg elektryczng obiektu. Do zasilania nalezy
wybra¢ obwdd, w ktorym caty czas obecne bedzie napiecie. Obwdd ten powinien byc¢
chroniony wtasciwym zabezpieczeniem. Witasciciela lub uzytkownika systemu alarmowego
nalezy powiadomi¢ o sposobie odfgczenia transformatora od zasilania sieciowego (np.
poprzez wskazanie bezpiecznika chronigcego obwdd zasilajacy centrale).

W charakterze zasilania awaryjnego nalezy zastosowaé szczelny akumulator kwasowo-
otowiowy 12 V. Pojemno$¢ akumulatora musi zosta¢ odpowiednio dobrana do poboru pradu
w systemie. Wedtug normy CLC/TS 50131-1 Grade 2 akumulator powinien zapewni¢ prace
systemu pozbawionego zasilania sieciowego przez 12 godzin.

Uwaga: Jezeli napiecie akumulatora spadnie ponizej 11 V na czas dtuzszy niz 12 minut
(3 testy akumulatora), centrala zasygnalizuje awarie akumulatora. Po obnizeniu
napiecia do ok. 10,5 V akumulator zostanie odtfgczony.

3.10.1 Procedura podtaczenia zasilania i uruchomienia centrali
1. Wytgczy¢ zasilanie w obwodzie 230 V AC, do ktérego ma by¢ podtgczony transformator.

2. Przewody napiecia zmiennego 230 V podtgczy¢ do zaciskow uzwojenia pierwotnego
transformatora.

3. Zaciski uzwojenia wtérnego transformatora podtgczy¢ do zaciskow AC na ptlytce
elektroniki centrali.

4. Podtaczy¢ akumulator do dedykowanych przewoddéw (czerwony do plusa, czarny do
minusa akumulatora). Centrala nie uruchomi sie po podiaczeniu samego
akumulatora. Nie wolno obcina¢ koncowek kabli akumulatorowych.

5. Wiaczy¢ zasilanie 230 V AC w obwodzie, do ktérego podigczony jest transformator.
Centrala uruchomi sie.

Opisana kolejnos¢ wiaczania zasilania ptyty gtdwnej (najpierw akumulator, a nastepnie sie¢
230 V) umozliwi prawidtowg prace zasilacza i uktadéw zabezpieczen elektronicznych centrali,
dzieki ktorym unika sie uszkodzeh elementéw systemu alarmowego, spowodowanych
ewentualnymi btedami montazowymi. W podobny sposob nalezy uruchamiaé moduty
z wkasnym zasilaniem.

Uwaga: Jezeli zaistnieje sytuacja, w ktorej konieczne bedzie catkowite odfgczenie zasilania
centrali, to nalezy wytaczyc kolejno siec i akumulator. Ponowne wigczenie zasilania



SATEL VERSA 25

powinno odby¢ sie zgodnie z opisang wyzej kolejnosciq (najpierw akumulator,
a nastepnie napiecie zmienne 230 V).

3.11 Pierwsze uruchomienie centrali

Centrala z ustawieniami fabrycznymi (nowa lub po restarcie ustawien) obstuguje wszystkie
manipulatory podtgczone do magistrali. Nie kontroluje jednak stanu stykéw sabotazowych
manipulatoréw oraz nie pozwala na programowanie parametréw pracy systemu alarmowego.

Przed przystgpieniem do programowania systemu nalezy:

1. Ustawi¢ programowo poprawne, indywidualne adresy w manipulatorach (patrz: rozdziat
PODLACZENIE MANIPULATOROW s. 11).

2. Uruchomi¢ funkcje identyfikacji (patrz: rozdziat |DENTYFIKACJA MANIPULATOROW
| EKSPANDEROW s. 18).

3.12 Montaz urzadzen bezprzewodowych

A Baterie w urzadzeniach bezprzewodowych zasilanych bateryjnie nalezy
montowac tuz przed zarejestrowaniem w systemie. Urzadzenie bezprzewodowe
pozbawione komunikacji z centralg przez czas diuzszy niz 10 minut zuzywa
wiecej energii, co skraca zywotnos¢ baterii.

Do montazu urzadzeh bezprzewodowych przystgpic mozna dopiero po uruchomieniu
centrali, kiedy mozliwe jest sprawdzenie poziomu sygnatu radiowego odbieranego przez
kontroler ACU-100 z poszczegolnych urzadzen i przez urzadzenia z kontrolera. Pomocnym
narzedziem przy sprawdzaniu poziomu sygnatu jest produkowany przez firme SATEL tester
ARF-100. Poziom sygnatu odbieranego przez urzgdzenie/kontroler nie moze by¢ nizszy niz
40%. Jesli w przewidywanym miejscu montazu poziom sygnatu radiowego jest za niski,
nalezy wybra¢ inne miejsce montazu. Czasami wystarczy przesunaé urzadzenie
o kilkanascie centymetréw, aby uzyskaC znaczng poprawe jakosci sygnatu. Dopiero
po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu radiowego mozna zamontowal urzgdzenie
na state.

Zaleca sie, aby urzadzenia bezprzewodowe byly montowane wysoko. Pozwoli to uzyskac
lepszy zasieg komunikacji radiowej oraz unikng¢ niebezpieczenstwa przypadkowego
zastoniecia urzgdzen przez poruszajgce sie po obiekcie osoby.

3.12.1 Dodawanie nowych urzadzen bezprzewodowych
Dodajgc urzadzenia bezprzewodowe nalezy pamietac o kilku zasadach:

e Centrala moze obstugiwa¢ maksymalnie 30 urzadzen bezprzewodowych, o ile kazde
z nich zajmuje tylko 1 wejscie/wyijscie.

e Jezeli urzadzenie zajmuje wiecej niz jedno wejscie/wyjscie, po jego dodaniu odpowiednio
zmniejszy sie liczba urzadzen bezprzewodowych, ktére bedzie mozna jeszcze
zarejestrowac (przyktadowo po dodaniu do systemu ekspandera ACX-200, ktéry zajmuje 4
wejscia/wyj$cia w systemie, centrala bedzie mogta obstugiwac jeszcze 26 innych urzgdzen
bezprzewodowych).

e Nawet jedli urzadzenie zajmuje kilka wejs¢ w systemie, w trakcie procedury dodawania
urzgdzenia wskazuje sie tylko pierwsze z tych wejsC. Kolejne sg przydzielane
automatycznie (sg to wejscia nastepne w kolejnosci po wybranym).

e W przypadku, gdy urzadzenie zajmuje rowniez wyjscie, jego numer bedzie taki sam, jak
numer wejscia wybranego w trakcie procedury dodawania urzadzenia.

¢ Centrala nie obstuguje wyjs¢ bezprzewodowych o numerach od 13 do 30.
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Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe dodaje sie w oknie ,Versa — Struktura”, w zaktadce
~oprzet”, po wybraniu na licie urzadzen kontrolera ACU-100. Przed przystgpieniem do
dodawania nowego urzadzenia nalezy klikngé wskaznikiem myszki na przycisk
,0dczyt”, zeby odczyta¢ dane z kontrolera.

1.

Klikng¢ wskaznikiem myszki na wejscie, do ktérego ma zostaC przypisane nowe
urzadzenie bezprzewodowe (wyboru wejscia mozna réwniez dokonaé po kliknieciu
na przycisk ,Nowe urzadzenie” w oknie ,Nowe urz. bezprzewodowe”).

. Klikng¢ wskaznikiem myszki na przycisk ,Nowe urzadzenie”. Otworzy sie okno

,Nowe urz. bezprzewodowe”.

. Wpisa¢ 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego urzadzenia. Numer seryjny znajduje

sie na ptytce elektroniki lub na obudowie. Kazdy tester poziomu sygnatu radiowego
ARF-100 ma numer seryjny: 0000500.

. W zaleznosci od tego, jakie urzadzenie jest dodawane do systemu:

— wigczy¢ zasilanie ekspandera ACX-200 lub ACX-201,

— wigczy¢ tester ARF-100,

— wiozy¢ sterownik bezprzewodowy ASW-100 E/ASW-100 F do gniazda 230 V AC,
— wiozy¢ baterie do czujki ASD-100,

— naruszy¢ (otworzyc) styk sabotazowy w przypadku pozostatych urzgdzen.

Uwaga: Jezeli wprowadzony zostat niewtasciwy numer seryjny, poinformuje o tym

odpowiedni komunikat. Nalezy wowczas wpisac poprawny numer Seryjny
i powtorzy¢ wymieniong wyzej czynnosc.

. Komunikat potwierdzi dodanie nowego urzadzenia. Klikniecie myszkg przycisku ,,OK”

zakonczy procedure dodawania nowego urzadzenia.

Manipulator LCD

Urzadzenia bezprzewodowe dodaje sie w trybie serwisowym przy pomocy funkcji NOWE
URZADZENIE (TRYB SERWISOWY P>2. SPRZET P>1. MANIP. | EKSP. p>3. ACU-100 P>1. NowE
URZADZ.).

1.

Po uruchomieniu funkcji wpisa¢ 7-cyfrowy numer seryjny urzadzenia i nacisngé
klawisz . Numer seryjny znajduje sie na ptytce elektroniki lub na obudowie.
Kazdy tester poziomu sygnatu radiowego ARF-100 ma numer seryjny: 0000500.

. Kiedy na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Otworz sabotaz urzadz.”

— wigczyc zasilanie ekspandera ACX-200 lub ACX-201,

— wigczy¢ tester ARF-100,

— witozy¢ sterownik bezprzewodowy ASW-100 E/ASW-100 F do gniazda 230 V AC,
— wtozy¢ baterie do czujki ASD-100,

— naruszy¢ (otworzyc€) styk sabotazowy w przypadku pozostatych urzgdzen.

Uwagi:

e Jezeli urzadzenie o wpisanym numerze seryjnym jest juz zarejestrowane,
manipulator zasygnalizuje to dwoma dfugimi dzwiekami oraz odpowiednim
komunikatem i nie przejdzie do kolejnego etapu procedury. Nacisniecie klawisza
@ pozwoli rozpoczg¢ procedure od nowa.

o Jezeli numer seryjny dodawanego urzgdzenia jest niezgodny z wpisanym
wczesniej numerem, manipulator nie zrobi nic (bedzie oczekiwat na sygnat od
wtasciwego urzgdzenia). Nacisniecie klawisza pozwoli rozpoczg¢ procedure
od nowa.
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3. Na wyswietlaczu pojawi sie nazwa nowego urzadzenia i jego numer seryjny.
Nacisniecie klawisza E] spowoduje przejscie do kolejnego etapu procedury
(nacisniecie innego klawisza oznacza rezygnacje z dodania nowego urzgdzenia).

4. Na wyswietlaczu pojawi sie lista wejs¢ w systemie, do ktérych mozna przypisac
urzadzenie. Nalezy wybraé jedno z nich (klawisze i (B A umozliwiajg
przewijanie listy) inacisna¢ klawisz . Nacisniecie klawisza (% &] oznacza
rezygnacje z dodania nowego urzadzenia.

5. Na wyswietlaczu pojawi sie propozycja nazwy dla wejscia, do ktérego przypisane jest
urzadzenie. Nazwe te mozna zmieni¢. Nacisniecie klawisza zapisze nowg
nazwe. Jezeli urzadzenie zajmuje kilka wejs¢ lub dodatkowo wyjscia, procedura ta
jest dla nich powtarzana. Nacisniecie klawisza @ przerwie procedure nadawania
nazwy i spowoduje wyjscie z funkcji, ale urzadzenie zostanie dodane.

6. W kolejnych krokach programowane sg parametry pracy urzadzenia (patrz: instrukcja
PROGRAMOWANIE rozdziat KONTROLER SYSTEMU BEZPRZEWODOWEGO ABAX).

3.12.2 Usuwanie urzadzen bezprzewodowych

Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe usuwa sie w oknie ,Versa — Struktura”, w zaktadce
~oprzet”, po wybraniu na liscie urzadzen kontrolera ACU-100. Przed przystgpieniem do
usuwania urzadzenia nalezy klikng¢ wskaznikiem myszki na przycisk ,Odczyt’, zeby
odczyta¢ dane z kontrolera.

1. Klikng¢ wskaznikiem myszki na urzadzenie, ktére ma zostac usuniete.

2. Klikng¢ wskaznikiem myszki na przycisk ,Usun”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.

3. Klikng¢ wskaznikiem myszki na przycisk ,Tak”, aby potwierdzi¢ che¢ usuniecia
urzadzenia. Urzadzenie zostanie usuniete.

Manipulator LCD

Urzadzenia bezprzewodowe usuwa sie w trybie serwisowym przy pomocy funkcji USUN
URZADZENIE (TRYB SERWISOWY P>2. SPRZET P>1. MANIP. | EKSP. 3. ACU-100 3. UsuN
URZADZ.).

1. Wybra¢ z listy urzadzenie, ktére ma zosta¢ usuniete z systemu i nacisng¢ .
2. Nacisng¢ klawisz z cyfrg E] aby potwierdzi¢ usuniecie urzadzenia.

4. Dane techniczne

4.1 Ptyta gtéwna centrali alarmowej

Stopien zabezpieCzenia (Grade)..........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee ettt 2
NapiecCie Zasilania...........ooeuuuuiiiiiee e 18 V AC +10%, 50-60 Hz
Pobdr pradu w stanie gotowo$ci VERSA G ..., 70 mA
VERSA 10 . e 100 mA
VERSA 15 . e, 135 mA
Maksymalny pobér pradu VERSASG ..., 90 mA
VERSA 10 . e 125 mA
VERSA 15 . e, 160 mA
TYP ZASIHACZA CONTIAII ... A
Napiecie WYJSCIOWE ZaSilaCzZa ...........cooeeeiieieeeeeeeeeeeee e 12V DC £15%

Zakres Napi€C WYJSCIOWYCH . ... ... 10,5V...14V DC
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Napiecie zgtoszenia awarii akumulatora ... 11V £10%
Napiecie odciecia akumulatora ..............oooiiiiiiiiiiii e 10,5V £10%
Wydajnos$¢ pradowa zasilacza VERSA S ., 1A
VERSA 10 e 2A
VERSA 15 e 2A
Obcigzalnos¢ wyjs¢ programowalnych wysokopragdowych ...........cccoveeeviiiiiiiiiiiiiieeeceeeen, 1,1A
Obcigzalnos¢ wyjsé programowalnych niskopragdowycCh...........coouvviiiiiiiiiiiiiiiiceee e, 50 mA
ODbCigzalnOSC WYJSCIA KPD.......oeiii e e e e e 500 mA
ODbCIigzalnNOSC WYJSE AUX ... e e e e e e e e e e e e e 500 mA
Prad tadowania akumulatora...............coooi e 350 mA
KI2S@ STOUOWISKOWA .......uuiiiiiiiiii s Il
ZaKres temMPEeratur PracCy ......ccccceeeeeieiiiiee e e e e e e e e e e e e e -10 °C...+55 °C
Maksymalna WilgOtNOSE ..........uuuuiiiiiiii e 93+3%
Wymiary ptytki elektroniki VERSAS ..., 120 x 68 mm
VERSA 10 s 150 x 68 mm
VERSA 15 . 180 x 68 mm
Masa VERSAS ..., 100 g
VERSA 10 .o 114 g
VERSA 15 e 131g
4.2 Manipulator VERSA-LCD-GR
NaPIECIE ZASIHANIA ... 12V DC £15%
Pobdr pradu w stanie QOtOWOSCI .......coooviiiiiici e 36 mA
Maksymalny PODOr Pradu.........ooeuueiiiiei e e e e e e e 110 mA
KI2S@ STOUOWISKOWA ... e Il
ZaKres temMPEeratur PracCy ......cooccciieeiiiiicee e e e e e e e -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSE ..........uuuuiiiiiiii e 93+3%
Wymiary oObUdOWY .........ccooiiiiiiiiiiiiiiiiiieee e 114,5 x 95 x 22,5 mm
VTS e e e e e e e e e e e e e e e e 123 g

4.3 Manipulator VERSA-LED-GR

NaPIECIE ZASIHANIA ...ttt e s nn e e annne 12V DC £15%
Pobor pradu w stanie QOtOWOSCI .......oooeeiiiieiceee e 33 mA
Maksymalny PODOr Pradu.........ooeeeeeiiiie e e e e e e e e e e e e eeannnas 110 mA
KIasa SrOUOWISKOWA .......cooiiiiiiiiiiiie ettt e e e e e e ettt e e e e e e e e e e eansnan e e eeeeeeeeennnns [l
ZaKres temMPEeratur PracCy .....cooooeeieeeeiiiiee e e e e et e e e e e e e e e e e eeas -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSE ..........uuuuiiiiiiiiii e 93+3%
Wymiary ODUOWY .........cooiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee e 114,5 x 95 x 22,5 mm
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5. Historia zmian w tresci instrukcji

DATA

2010-03

WERSJA

PROGRAMU
1.01

WPROWADZONE ZMIANY

¢ Dodano informacje o mozliwosci podigczenia modutu ETHM-1 i nowych funkcjach
dostepnych po podtaczeniu tego modutu (s. 3, 3, 5i 13).

e Dodano informacje o mozliwosci podtagczenia modutu INT-TXM i nowych
funkcjach dostepnych po podtaczeniu tego modutu (s. 51 13).

o Dodano uwage o wersji oprogramowania manipulatora, ktéra jest potrzebna, jesli

system ma spetni¢ wymagania normy EN 50131 dla Grade 2 (s. 11).

Dodano uwage o wplywie podtaczenia modutu EHM-1 lub INT-TXM na liczbe

obstugiwanych przez system manipulatoréw (s. 11).

Zmodyfikowano czes$¢ rysunkdw.

2011-06

1.02

Dodano informacje o module gtosowym INT-VG (s. 3, 4, 5i 17).
Dodano informacje o module sterowania strefami INT-CR (s. 5i 17).
Dodano uwage dotyczacg stosowania kabla typu ,skretka” (s. 6).

SATEL sp. z 0.0.
ul. Schuberta 79
80-172 Gdansk
POLSKA
tel. 58 320 94 00; serwis 58 320 94 30
dz. techn. 58 320 94 20; 604 166 075

info@satel.pl
www.satel.pl
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