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Lustro o charakterystyce szerokokatnej
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Lustro o charakterystyce kurtynowej
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* Przekaznik w stanie aktywnym (bez alarmu)
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Czujki nie nalezy instalowac na zewnatrz

Nalezy unikac skierowania charakterystyki czujki na zrodla

ciepla lub nawiewy klimatyzacyjne
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IRM 120C Instrukcja instalacyjna

Czujka reaguje na ruch w jej polu detekcji jesli:

= uktady pasywnej podczerwieni (PIR) odbiorg zmiany

energii podczerwieni

= uktady zwigzane z detekcjg mikrofal (MW) dokonajg

detekcji ruchu

W najwyzszym stopniu skuteczna detekcja intruza jest

mozliwa dzieki inteligentnej, cyfrowej obrébce sygnatu z

obu systeméw (Matchtec). W rezultacie jedynie

jednoznaczny i zweryfikowany sygnat zwigzany z

ruchem w obu systemach wytworzy sygnat alarmu.

= Czujka wykazuje najwiekszg skutecznosé

wykrywania ruchu w przypadku, gdy intruz porusza

sie prostopadle do stref czutosci (zaznaczonych

strzatkami na rys. 1i 2).

Konstrukcja czujki zapewnia optimum czutosci i

maksimum odpornosci na fatszywe alarmy. Mimo to

nalezy stosowac sie do nastepujacych zasad (patrz
takze rys.11):

- unikac kierowania stref nadzorowania na miejsca
wystawione na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

- kierowa¢ strefy nadzorowania na jednorodne
odniesienie. Kierowanie wigzek na grzejniki
(wlaczajgc ogrzewanie podtogowe) moze
zmniejszy¢ prawdopodobienstwo wykrycia ruchu.

- jesli nie mozna unikng¢ montazu czujki nad
grzejnikiem, nalezy zachowac¢ odlegto$¢ powyzej
1,5m

Nie nalezy wyjmowac ptytki drukowanej z

Aobudowy, gdyz moze ulec uszkodzeniu

Miejsce montazu

Czujka jest przeznaczona do instalaciji

pomieszczen.

= Montuj czujke na stabilnej, pionowej powierzchni

= Wysokos¢ montazu nad podtogg zgodnie z
rysunkiem 1 lub 2

- Montaz czujki po katem 45° (ptaszczyzna prawa lub

wewnatrz

lewa) nie wymaga dodatkowych  stosowania
dodatkowych (Fig. 4A)

Sposo6b montazu:

1. Otworzy¢ czujke (rys. 5)

2.Wytam  fragmenty = obudowy w  miejscach

wymaganych otworéw montazowych (Fig. 4)

- zauwaz, ze dla prawidlowego dziatania sygnalizacji
oderwania czujki od $ciany wymagane jest uzycie
dodatkowych wkretow (Fig.10).

3.Wytam otwdér w podstawce w czujki, stuzacy do
doprowadzenia kabli A (Fig. 6)

4.Zamocuj kabel po przebiciu ,ucha” B (Fig.5).

5. Przepchnij kabel przez otwér w podstawce i zapnij go
zapinka.

6. Przymocuj podstawke czujki.

7.Podtacz kable zgodnie z Fig. 7

8.Wybierz pozadane nastawy, jak pokazano w sekgji
Lprogramowanie”.

9. Zatéz pokrywe i przykreci¢ wkretem (Fig 5).

Wejscie sterujace ,,Test” Fig. 7 korcdéwka 14
Sterowanie stanem wskaznika aktywny/ nieaktywny.
Przetgcznikiem DIP1 nalezy ustawi¢ polaryzacje
sygnatu sterujacego.
A Otwarte wejscie sterujgce jest ,WYSOKIE”
(wewnetrzny rezystor do plusa). W przypadku
przetgczania sygnatem ,WYSOKIM”, pomiedzy

wejscie sterujace a mase musi by¢é wiaczony
rezystor rzedu 2kQ (max. 47kQ).

Programowanie Fig 8

Wskazniki

DIP | Funkcja WL WYL (fabr)

1 | Potencjat dla wskazniki Niski Wysoki
aktywne (ov) (12v)

Czutosé detekcji PIR

DIP2 | DIP3 Czuto$é/zasieg Zastosowanie
Wt | Wt Wysoka Potrzebna wyzsza
12m czutosé

Wyt | Wyt Standardowa
12m (fabryczne)

Domy, biura

Wi Wiyt Podwyzszona stabilnos¢ | Miejsca z niskim
6m poziomem zaktocen
Wyt. | Wh ' Tolerancja na zakiécenia | Miejsca ze znacznym

6m poziomem zaktocen

Uwagi do ustawien czutosci systemu PIR
e Jedli najdluzsza sciana w pomieszczeniu jest krotsza niz
5m, nie nalezy nastawia¢ wysokiej czutosci.

Tolerancja zwierzat
= czujka musi by¢ zainstalowana na wysokosci co najmniej
22m
- zwierze nie moze sie zblizy¢ do czujki na odlegtosc
mniejsza niz 2 m (np. skaczac na mebel)
= W lustrze nalezy zastosowac¢ klips IRMC104
= Zaleca sie, by czujka pracowalta z ustawieniami
,Podwyzszona stabilnos¢” lub ,Tolerancja na zakidcenia”,
zaleznie od wielkosci zwierzat i warunkéw otoczenia.
Skutecznos¢  tolerowania zwierzat zalezy od warunkéw
otoczenia (temperatury tla) i ciepta promieniowanego przez
zwierze.
- Mozliwa jest tolerancja zwierzat o wadze do 25kg.
A Skutecznos¢ tolerancji zwierzat nalezy sprawdzaé w
kazdej instalaciji.

Wskazniki
Zatgczone tylko w stanie wskazniki aktywne (wejscie
sterujgce ,Test” koncéwka 4).

LED Stan czujki
Miga wolno Restart

czerwona Swieci 2.5s Test chodzenia
Swieci stale Btad

z6tta Swieci 2,5s Detekcja MW

Uruchomienie

1. Wigczy¢ napiecie zasilania.
Jesli  zatgczono  wskazniki  (wskazniki  aktywne)
bezposrednio po zataczeniu zasilania LED miga powoli w
trakcie procesu samotestowania (okoto 1 minuty).
- jesli dioda zgasnie, czujka jest gotowa do pracy.
- jesli dioda swieci sie stale, czujka jest uszkodzona.

2. Przeprowadzi¢ test chodzenia tzn sprawdz w catym
obszarze nadzorowania czy generowany jest alarm:
Czes$¢ mikrofalowa musi dokona¢ detekcji ruchu w catym
aktywnym obszarze — LED zotta.
Sprawdzi¢ generowanie alarmu, przechodzac w pozycji
wyprostowanej przez nadzorowany obszar z predkoscig
okoto 1 kroku na sek. w kierunkach pokazanych strzatkami
(rys. 1 lub 2) i zatrzymujac sie.  Alarm powinien byc¢
wygenerowany po ok. 2 do 3 sekund.
Czujka musi rowniez generowac alarm przy przechodzeniu
w poblizu granicy zasiegu.
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Plombowanie czujki.

Jesli plombowanie czujki jest konieczne, nalezy
umiesci¢ samoprzylepng plombe w miejscu potaczenia
podstawki z pokrywg (Fig. 5).

Samotestowanie

Samotestowanie  czujki dokonywane jest przy
kazdorazowym  wiaczeniu  zatgczeniu napiecia
zasilania.

Btad testu sygnalizowany jest statym $wieceniem
czerwonej diody LED (widoczne jest to tylko przy
wigczeniu wskazniki aktywne).

Serwisowanie

- ,Test chodzenia” nalezy powtarza¢ regularnie nie
rzadziej niz raz w roku, a okno detekcyjne utrzymywaé
w czystosci. Nalezy tez sprawdza¢ mocowanie czujki.

Niedomagania i ich usuwanie

Czujka nie wykrywa poruszajgcego sie cztowieka:

- sprawdz warto$¢ i polaryzacje napiecia zasilania

- sprawdz czy lustro jest na swoim miejscu

Nie dziata wskaznik LED:

- sprawdz programowanie, sygnaty sterujace i
polaryzacje

Nie dochodzi alarm do centrali

- sprawdz przekaznik alarmowy

- sprawdz linie alarmowg

Przypadkowe lub ciggte alarmy:

Przetacz czujke w test chodzenia, zamaskuj papierem

lub kartonem i odczekaj 30sek.

- jesli czerwona LED $wieci ciggle, czujka jest

uszkodzona

- Jesli wskaznik alarmu zgasnie:

- zlokalizuj zrédta zakiécen w obszarze
nadzorowania

- usun przyczyne alarméw

- sprawdz rodzaj obrobki (czutos¢)

- zmien usytuowanie detektora lub odchyl go o 2°

- Jesli dioda zotta LED Swieci nawet przy braku ruchu w

otoczeniu:

- uktady MW sg prawdopodobnie zbyt czute lub poza
strefg detekcyjng znajduja sie zrodta zaktocen

- zlokalizuj zrédta zakiocen i usun je

- zmien pozycje czujki

Zbyt maty zasieg:

- sprawdz wysoko$¢ montazu i pochylenie (rys. 1
lub 2)

- umiesc¢ czujke w takim miejscu, aby przy
poruszaniu sie w obiekcie przecina¢ wigzki
detekcyjne pod katem zblizonym do 90°

- sprawdz czystos¢ okna detekcyjnego

- sprawdz ustawienie czutosci

Opcje
Lustro kurtynowe IRS122
Lustro kurtynowe IRS122 posiada szczelng kurtyne,
ktéra uzyskuje sie poprzez zachodzgce na siebie wigzki
(Fig. 2). Instalujac czujke na wyzszej wysokosci niz 3m
nalezy odchyli¢ jg od pionu o 2° (Fig4B).
Zmiana lustra
Usung¢ lustro szerokokatne przy pomocy sSrubokreta
Nr. 1 (Fig.3) i zastgpi¢ je lustrem IR122.
Ustaw czutosé PIR na: »wWysoka”,
,standardowa” lub ,wyzsza stabilnos¢”.

A Sprawdz, czy lustro jest czyste | nieuszkodzone. Nie
dotykaj pirosensoral!

Nadzorowanie oderwania czujki od $ciany

Dziatanie tej funkcji jest warunkowane zabezpieczenie
podstawki czujki dodatkowym wkretem (Fig.10).

Oderwanie czujki od powierzchni montazu jest sygnalizowane
alarmem sabotazowym.

Wysiegniki IRUM 20 i IRUM 30 (rys. 9)
Za pomocg IRUM 20 ($cienny) lub IRUM 30 (sufitowy) mozna
zmienia¢ potozenie czujki w poziomie *45° i odchyla¢ od
pionu +10°/-15°.
W zaleznosci od lokalnych warunkéw oraz
A ustawienia uzytych wysiegnikéw, charakterystyki w
obszarze nadzorowania mogg rézni¢ sie od
pokazanych narys. 1, 2.

Certyfikty:
1. PIE,KLASAS ............. w trakcie certyfikacji

Dane techniczne

Napiecie zasilania 8,0 do 16,0 VDC (nom. 12V)
- max. tetnienia (0-100Hz) 2,0Vpp
- monitorowanie zasilania alarm przy <6...8Vbc

Pobér pradu (8...16Vocy):

- w stanie czuwania 7,5 mA
- maksymalnie (LED wt) 20 mA
Mikrofala (MW) 2,45 GHz/max.10mW EIRP
Wyijscie alarmowe
- przekaznik otwiera sie przy alarmie
potprzewodnikowy 30Voc /100mA/Ri<45 Q
- czas trwania alarmu 2...3sek
Styk sabotazowy 30Vbc/50mA (rezyst.)
Wejscia sterowania niskie<1,5V /wysokie=3,5V

Predkosci wykr. obiekt:

- lustro szerok. (standard) 0,2...3,0m/sek
- lustro kurtynowe IRS122 0,2...4,0m/sek
(opcja)

Parametry otoczenia:

- temperatury pracy -20°C...+55°C
- temperatura -20°C...+60°C

przechowywania
- wilgotnos¢, (EN60721) (<95% wzgl., bez konden.)

- odpornosc¢ na zakt. EMC 30V/m
do 2GHz
- ochronnos$¢ obudowy
EN60529, EN50102 IP41, IKO2
Dane do zaméwien
IRM 120C A5Q00004068
IRS122 Lustro kurtynowe (4 szt.) 562 302
IRMC 104 | Klips (4szt) 562 315
IRUM20 Wysiegnik scienny 562 247
IRUM30 Wysiegnik sufitowy 562 250
Antysabotazowa plomba 503 251






