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OSTRZEZENIA

Manipulator powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac¢ sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, Ilub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajacych z gwaranciji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystapi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.




Manipulator INT-TSG umozliwia obstuge i programowanie central zserii INTEGRA
i INTEGRA Plus z wersjg oprogramowania 1.12 lub nowszg. Do programowania ustawien
manipulatora wymagany jest program DLOADX w wersji 1.12 lub nowszy.

1. Wiasciwosci

e Ekran dotykowy 4,3".
¢ Intuicyjne menu z ikonami.

e Sterowanie systemem alarmowym przy pomocy makropolecen uruchamiajgcych w centrali
szereg roznorodnych funkcji.

e Mozliwos¢ dostosowania informacji prezentowanych na ekranie statusu do potrzeb
uzytkownika.

e Wyswietlanie pokazu slajdow jako tta ekranu statusu.
e Diody LED informujace o stanie stref oraz systemu.
e Wbudowany czytnik kart pamieci microSD.
e Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowej.
e 2 programowalne wejscia przewodowe:
— obstuga czujek typu NO i NC oraz czujek roletowych i wibracyjnych;

— obstuga konfiguracji EOL, 2EOL i 3EOL (3EOL w przypadku wspoipracy z centralami
INTEGRA Plus);

— programowanie wartosci rezystoréw parametrycznych.
e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.

2. Montaz i podtaczenie

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wytaczonym
zasilaniu.

Manipulator INT-TSG przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczeh. Miejsce
montazu powinno umozliwiac tatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu.

1. Otworzy¢ obudowe manipulatora (patrz: rys. 1).

2. Przytozy¢ podstawe obudowy do $ciany i zaznaczy¢ potozenie otworow montazowych.
Nalezy koniecznie uwzgledni¢ otwér montazowy elementu sabotazowego.

Wywierci¢ w scianie otwory na kotki montazowe.

Przeprowadzi¢ kable przez otwor w podstawie obudowy.

Przy pomocy kotkdéw i wkretow przymocowac podstawe obudowy do Sciany.

Zaciski DTM, CKM i COM manipulatora podtgczy¢ z odpowiednimi zaciskami magistrali
manipulatoréw centrali alarmowej (patrz: rys. 2). Do wykonania potgczenia zaleca sie
stosowanie kabla prostego nieekranowanego. W przypadku stosowania kabla typu
.Skretka” nalezy pamietaé, ze jedng parg skreconych przewoddw nie wolno przesytac
sygnatéw CKM (zegar) i DTM (dane). Przewody muszg by¢ prowadzone w jednym kablu.
Dtugosé przewoddw nie powinna przekroczy¢ 300 m.

7. Podtaczy¢ przewody do zaciskow dodatkowych wejs¢, jesli majg by¢ do nich podtaczone

czujki (czujki podtgcza sie analogicznie jak do wejsé na ptycie gtdbwnej centrali).

8. Doprowadzi¢ zasilanie do manipulatora (zaciski +12V i COM). Zasilanie mozna
doprowadzi¢ z piyty gtownej centrali, zainstalowanego w systemie ekspandera
z zasilaczem lub dodatkowego zasilacza.

ZAREE
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9. Zatozy¢ panel przedni na zaczepach i zatrzasngé obudowe.

1T

Rys. 1. Otwieranie obudowy.

2.1 Opis zaciskow

+12V
COM
DTM

CKM

A RS485 B -

Z1, 72

wejscie zasilania.
masa.
dane.
zegar.

zaciski niewykorzystywane.

wejscia.
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INTEGRA / |
INTEGRA Plus

COM|+KPD|DTM| CKM KPD [COM|DTM| CKM
[ |

Rys. 2. Sposéb podtgczenia manipulatora do centrali.

3. Programowanie adresu

Manipulator musi mie¢ ustawiony indywidualny adres:
e z zakresu od 0 do 3 jezeli podtaczony jest do centrali INTEGRA 24 lub INTEGRA 32;

e z zakresu od 0 do 7 jezeli podtaczony jest do centrali INTEGRA 64, INTEGRA 128,
INTEGRA 128-WRL, INTEGRA 64 Plus lub INTEGRA 128 Plus.

Fabrycznie w manipulatorze ustawiony jest adres O.
Tylko centrala z ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie
manipulatory podifgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adresow.

W kazdym innym przypadku centrala blokuje obstuge manipulatorow z identycznymi
adresami.

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery otrzymajg wejscia manipulatora
(patrz: INSTRUKCJA INSTALATORA central INTEGRA lub INTEGRA Plus).

3.1 Programowanie adresu przy pomocy funkcji serwisowej

—_—

. Dotkng¢ ikone &, na ekranie gtownym. Wyswietli sie ekran ,Zaawansowane”.

2. Dotkngé ikone " === | Wys$wietli sie terminal.

3. Wprowadzi¢ hasto serwisowe (fabrycznie 12345) i dotkng¢ klawisz . Wyswietli sie
menu uzytkownika.

4. Dotkna¢ klawisz m Uruchomi sie tryb serwisowy.

5. Uruchomi¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P> IDENTYFIKACJA
P ADRESY MANIPUL.).

6. Na wyswietlaczach wszystkich podtgczonych do centrali manipulatoréw pojawi sie
komunikat: ,Adres tego LCD (n, 0-x)” (n — adres manipulatora; 0-x — zakres
obstugiwanych adresow).

7. Dotkng¢ klawisz z cyfrg odpowiadajgcq adresowi, ktéry ma zostaé zaprogramowany
w manipulatorze.
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8. Funkcje zmiany adresu mozna zakonczy¢ dotykajac klawisz . Funkcja zostanie
zakonczona automatycznie po uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonczenie funkciji
jest robwnoznaczne z restartem manipulatora (w manipulatorze o najnizszym adresie
zostanie wyswietlone menu trybu serwisowego).

3.2 Programowanie adresu bez uruchamiania trybu serwisowego

Metoda ta jest przydatna, gdy — ze wzgledu na powtarzajgce sie adresy — zablokowana
zostata obstuga manipulatoréw i niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

1. Wylaczyc¢ zasilanie manipulatora.

2. Odiaczy¢ przewody od zaciskéw CKM i DTM manipulatora.
3. Zewrze¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.
4

. Wiaczy¢ zasilanie manipulatora. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujacy
o aktualnym adresie.

Dotkna¢ klawisz z cyfrg odpowiadajgcg adresowi, ktéry ma zosta¢ zaprogramowany
w manipulatorze.

Wytgczy¢ zasilanie manipulatora.

Rozewrzec¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.

Prawidtowo podtgczy¢ przewody do zaciskéw CKM i DTM manipulatora.
Wigczyc¢ zasilanie manipulatora.

o

© ® NO

4. lIdentyfikacja manipulatora

System alarmowy mozna obstugiwaé¢ i programowaé tylko z manipulatorow wczesnigj
zidentyfikowanych przez centrale. Identyfikacje nalezy wykona¢ po pierwszym uruchomieniu
centrali oraz kazdorazowo w przypadku dodania nowego manipulatora lub zmiany adresu
w manipulatorze obstugiwanym przez centrale. Odtgczenie zidentyfikowanego manipulatora
od magistrali wywota alarm sabotazowy.

Funkcje identyfikacji manipulatoréw mozna uruchomic przy pomocy:

e manipulatora (PTRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET WP IDENTYFIKACJA P>IDENT.
MANIPUL.);

e programu DLoOADX (—>okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” —>gataz ,Manipulatory”
—>przycisk ,ldentyfikacja LCD”).

Sposdb uruchomienia trybu serwisowego przy pomocy manipulatora INT-TSG zostat opisany
w rozdziale ,Programowanie adresu przy pomocy funkcji serwisowej” (s. 3).

5. Karta pamieci microSD

Na karcie pamieci microSD:
e przechowywane sg ikony makropolecen;
e mozna umiescic zdjecia, ktore wykorzystywane bedg do pokazu slajdéw;

e nalezy umiesci¢ plik z nowg wersjg oprogramowania manipulatora, jezeli oprogramowanie
ma zostac zaktualizowane.

Manipulator obstuguje karty pamieci microSD i microSDHC.
| Karte pamieci microSD nalezy zakupi¢ oddzielnie.
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Wktadanie i wyjmowanie karty pamieci wymaga otwarcia obudowy manipulatora,
dlatego w przypadku pracujgcego systemu alarmowego nalezy pamigtac
0 uruchomieniu trybu serwisowego.

5.1 Wkladanie karty microSD

1. Otworzy¢ obudowe manipulatora (patrz: rys. 1).

2. Wiozy¢ karte do gniazda (patrz: rys. 3) i wsuwac dopoki sie nie zablokuje. Styki karty
powinny by¢ skierowane w strone wyswietlacza.

3. Zamknag¢ obudowe manipulatora.

Rys. 3. Montaz karty pamieci microSD.

5.2 Wyjmowanie karty microSD

1. Otworzy¢ obudowe manipulatora (patrz: rys. 1).
2. Nacisngc karte, aby jg odblokowac.
3. Wyijac karte z gniazda.

6. Konfiguracja manipulatora

Parametry i opcje manipulatora INT-TSG mozna programowacé przy pomocy:

e manipulatora (> TRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET P>MANIPULATORY P>USTAWIENIA
» [nazwa manipulatora]);

e programu DLOADX (—>okno ,Struktura” —>zakladka ,Sprzet” —>gataz ,Manipulatory”
—>[nazwa manipulatoral).

Sposob uruchomienia trybu serwisowego przy pomocy manipulatora INT-TSG zostat opisany
w rozdziale ,Programowanie adresu przy pomocy funkcji serwisowej” (s. 3).

Tworzenie makropolecen oraz konfiguracja ekranu statusu mozliwe sg tylko w programie
DLoADX.

6.1 Parametry i opcje manipulatora

W nawiasach kwadratowych podane zostaty nazwy uzywane w manipulatorach.
Nazwa — indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakow).
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Strefy obstugiwane przez manipulator [Obstug. strefy] — strefy, ktérych czuwanie mozna
zataczyC lub wytaczy€, lub w ktérych mozna skasowac alarm z manipulatora. Funkcje te
sq dostepne dla uzytkownikéw posiadajgcych odpowiednie uprawnienia i majgcych dostep
do tych stref.

Przy pomocy hasta serwisowego mozna obstugiwac wszystkie strefy, niezaleznie od
tego, jakie strefy obstuguje manipulator.
Sygnalizuje alarmy ze stref [Alarmy stref] — lista stref, z ktérych alarm wtamaniowy moze

by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED ’ komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.

Sygnalizuje alarmy pozarowe stref [Al. poz. stref] — lista stref, z ktérych alarm pozarowy

moze by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED b komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.

Sygnalizuje GONG z wejs¢ [Gongi wejsC] — lista wejs¢, ktorych naruszenie powoduje
wygenerowanie dzwieku gongu w manipulatorze.

Wejscie blokujace gong [Wej. blok. gong] — wejscie, ktérego naruszenie spowoduje
zablokowanie sygnalizacji GONG.

Czas blokady [Czas blok. gongu] — czas przez ktéry sygnalizacia GONG bedzie
zablokowana po naruszeniu wejscia blokujgcego te sygnalizacje (czas odliczany jest od
konca naruszenia wejscia). Jezeli zaprogramowana zostanie wartos¢ 0, sygnalizacja nie
bedzie blokowana.

Quick Arm zalacza strefy [Szybk. zt. str.] — strefy, w ktorych zostanie zataczone czuwanie
w przypadku szybkiego zatgczania czuwania tzn. bez autoryzacji uzytkownika.

Sygnalizuje czas na wejscie stref [Sygn. cz. na we.] — strefy, w ktorych odliczanie czasu na
wejscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Sygnalizuje czas na wyjscie stref [Sygn. cz. na wy.] — strefy, w ktérych odliczanie czasu na
wyjscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Format zegara — wybor sposobu wysSwietlania czasu i daty na ekranie gtdwnym
manipulatora i na terminalu.

Podswietlenie LCD — wybor sposobu podswietlania wyswietlacza.

Komunikaty alarméw — mozna okreéli¢, czy na wyswietlaczu majg by¢ prezentowane
komunikaty tekstowe o alarmach:

— w strefach [Komun.al.str.];
— z wejs¢ [Komun.al.wej.].
Alarmy — mozna okreslic¢, ktére alarmy bedg wywotywane z manipulatora:

— pozarowy — dotkniecie na okoto 3 sekundy ikony * (lub klawisza
w przypadku terminalu).

— napadowy — dotkniecie na okoto 3 sekundy ikony s.® (lub klawisza
w przypadku terminalu).

— medyczny — dotkniecie na okoto 3 sekundy ikony l@ (lub klawisza m

w przypadku terminalu).
— 3 btedne hasta — trzykrotne wprowadzenie btednego hasta.
Alarm NAPAD cichy [Al. napad. cichy] — po wigczeniu opcji, dotkniecie na okoto 3 sekundy

#UO

ikony &7 (lub klawisza w przypadku terminalu) wywota cichy alarm napadowy.
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Dodatkowo, cichy alarm napadowy mozna wywota¢ dotykajgc ekran statusu w dowolnym

miejscu przez okoto 3 sekundy.

wergja: 1.00 2013-07-04

Manipulator INT-T5G Adres:02

Mazwa: INT-TSG (2]

Strefy abstugiwane przez manipulator:
12345E67

Syanalizuje alarmy ze stref:
1234567

Sygnalizuie alarmy POZAROWE stref:
12348567

Sygnalizuje GOMG z weEd:
Nl (4 5 & (T @99 (10)11(12 |13 |14 (1516

“Wejicie blok. gong: [0 & Czas blokadw |0 =

Quick Arm zakacza strefy:
1234567

Sygnalizuje czaz na wejicie stref:
1234567

Sygnalizuje cz2az na wyjEcie stref:
1234567

Wejgcie 117 "wejfcie 117"
" w manipulatorze LCD
f* Migwkorzyztane

Autopodéwietlanie

Manipulator l Etus’nus’é!czu&ns’é] Przeglady stanu] Funkcje uiytkuwnika] Makropolecenia ] Ekran statusu

Format zegara: | 1 Shyp, 12:00:00 ﬂ
Fodswietlenie LCD: | auto 50%-100% |
Podéw. klawizzy: | J
K.omunil.aty alarmmde

[v Stref W wWejdc
Alarmmy 5

v POZ. v MARAD

v MED. v 3bkhasta

Fozostate opoie

[ Alarm NAPAD cichy

Syagn. czaz ha wWejicie
Syan. czaz ha wyjicie
Syan. alarrndw

DZwieki klawizzy

5. awari w oz, cZesc
Syan. nowe| awari

Pok azuj wpizwwanie hazta

Diozt, skracanie czasu na wyjscie
Fokazuj nar. wejgc
Sygn. opdgnienia autouzbr,

F.omunikaty wid. czuwania
Fomunikaty zat. czuwania

U N % M Y B Y Y R R e

Szvbkie sterowanie

Wejicie 118 "wWejgcie 118"
(" w manipulatorze LCD
i+ Migwykorzystane

(" Czaz na wejicie w st T =  Marusz weigcia |B4 = " Brak
Sabotaz alarmuje w strefie; | 1: Firrna j K.opivg
K.ormentarz: |

Rys. 4. Parametry i opcje manipulatora w programie DLOADX.

Sygnalizacja czasu na wejscie [Sygn. cz. na we.] — po witgczeniu opcji, manipulator
sygnalizuje dzwiekiem odliczanie czasu na wejscie.

Sygnalizacja czasu na wyjscie [Sygn. cz. na wy.] — po wigczeniu opcji, manipulator
sygnalizuje dzwiekiem odliczanie czasu na wyjscie.

Sygnalizacja alarméw [Sygn. alarméw] — po wigczeniu opcji, manipulator sygnalizuje

dzwiekiem alarmy.

Dzwieki klawiszy [Dzwieki klaw.] — po wigczeniu opcji, dotykanie ekranu manipulatora jest

potwierdzane dzwiekiem.
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Sygnalizacja awarii w czuwaniu czesciowym [Aw. w cz. cze$c.] — po wigczeniu opcji,
manipulator sygnalizuje awarie przy pomocy diody LED A jesli czes¢ z obstugiwanych
stref czuwa (gdy wszystkie strefy czuwajg, awarie nie sg sygnalizowane).

Sygnalizacja nowej awarii [Sygn. nowej aw.] — po wigczeniu opcji, manipulator moze
sygnalizowaé dzwiekiem wystgpienie nowej awarii (jezeli wtgczona jest opcja systemowa
PAMIEC AWARII DO SKASOWANIA).

Pokazuj wpisywanie hasta [Pok. wpr. hasta] — po wigczeniu opcji, wprowadzanie hasta jest
prezentowane na wyswietlaczu manipulatora przy pomocy gwiazdek.

Dostepne skracanie czasu na wyjscie [Skr. cz. na wy.] — po wigczeniu opcji, czas na
wyjscie w strefach z wtgczong opcjg SKRACANIE CZASU NA WYJSCIE moze zosta¢ skrocony
przy pomocy:

— makropolecenia;

— terminalu (po dotknieciu kolejno klawiszy m [ m).

Pokazuj naruszenia wejs¢ [Naruszenia we.] — po wigczeniu opcji, naruszenie wejscia
wywotujgcego sygnalizacje GONG skutkuje dodatkowo wyswietleniem nazwy wejscia.

Sygnalizacja opéznienia autouzbrojenia [Odl. autouzbr.] — po wigczeniu opciji, odliczanie
czasu opoznienia autouzbrojenia strefy jest sygnalizowane dzwiekiem.

Komunikaty wytaczenia czuwania [Komun.wyt.cz.] — jezeli opcja jest witgczona,
manipulator zawsze informuje o wytgczeniu czuwania przy pomocy komunikatu na
wyswietlaczu. Jezeli opcja jest wylaczona, tylko w przypadku wytaczenia czuwania przy
pomocy tego manipulatora.

Komunikaty zatagczenia czuwania [Komun.zat.cz.] — jezeli opcja jest wtgczona, manipulator
informuje o zatgczeniu czuwania przy pomocy komunikatu na wyswietlaczu (niezaleznie
od tego, w jaki sposob zostato zatgczone czuwanie).

Szybkie sterowanie [Sterowanie 8#] — po wigczeniu opcji, mozliwe jest uruchomienie funkciji
uzytkownika STEROWANIE bez wprowadzania hasta:

=

— po dotknieciu ikony {5 na ekranie gtéwnym, jezeli zadne makropolecenie nie jest
przypisane do grupy;

'

=
— po dotknieciu na okoto 3 sekundy ikony £ na ekranie gtéwnym, jezeli co najmniej
jedno makropolecenie jest przypisane do grupy;

— z terminalu, po dotknieciu kolejno klawiszy m [ m

Wejscia manipulatora — dla kazdego z wejs¢ manipulatora mozna okresli¢, czy bedzie ono
uzywane.

Autopodswietlanie — podswietlenie moze sie uruchamia¢ dodatkowo po okreslonym
zdarzeniu w systemie: rozpoczeciu odliczania czasu na wejscie w wybranej strefie lub
naruszeniu wybranego wejscia.

Sabotaz alarmuje w strefie [Sabotaz w str.] — wybodr strefy, w ktorej pojawi sie alarm
w przypadku otwarcia styku sabotazowego manipulatora lub odtgczenia manipulatora od
centrali.

6.2 Gtosnosc

Glosnos¢ — poziom gtosnosci dzwiekdw generowanych po dotknieciu ekranu.
Glosnos¢ — gong — poziom gtosnosci dzwiekdw generowanych po naruszeniu wejscia
(dzwiek gongu).



SATEL INT-TSG 9

Glosnos¢é — czas na wejscie — poziom gtosnosci w przypadku sygnalizowania czasu na
wejscie.

Glosnos¢ — czas na wyjscie — poziom gtosnosci w przypadku sygnalizowania czasu na
wyijscie.

Glosnos¢ — pozar — poziom gtosnosci w przypadku sygnalizowania alarmoéw pozarowych.

Gtosnos¢ — alarm — poziom gtosnosci w przypadku sygnalizowania alarméw wiamaniowych
napadowych i medycznych.

Manipulator Glognoiélczubodc l Przeglady stanu] Funkcje uiytkuwnika] Makropolecena ] Ekran statusu ]

i, mas.,
1 H

Glognosc:: |

Glodnodd - gong: |

Glosnost - czas na wejscie: |

tofnoic - czas na wyjicie: |

Ghognosc - pozar |

FhofnodEd - alam: |

I
]
I
I

Rys. 5. Zakfadka ,Gtosnosé/czutos¢” w programie DLOADX.

6.3 Przeglady stanu

Przeglady — mozna wybrac funkcje, ktore bedg dostepne bez uzycia hasta:
— na ekranie ,Status systemu”;
— po dotknieciu na okoto 3 sekundy odpowiedniego klawisza oznaczonego cyfrg
w przypadku terminalu.
Stany wejsé [Znaki st. wejS¢] — mozna zdefiniowaé symbole, przy pomocy ktérych
ilustrowany bedzie stan wejs¢ przez terminal.

Stany stref [Znaki stanu stref] — mozna zdefiniowa¢ symbole, przy pomocy ktorych
ilustrowany bedzie stan stref przez terminal.

6.4 Funkcje uzytkownika

Hasto+strzatki — mozna okreslic¢, jakie funkcje bedg uruchamiane z terminalu po wpisaniu
hasta i dotknieciu wybranego klawisza ze strzatka.
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Dtugie nacigniecie klawizza

Stany wejgc
Blokada wejécia:

Manipulator | Ghoénoéé/czutoéé Przeglady stanu l Funkcje uzytkownika | Makropolecenia ] Ekran statusu ]

Stany stref

Blokada czasowa strefu:

[v 8- wh At sygnatu gongu
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A Alarm POZAR WY P
W 4 - czuwanie stef Sabotai wejicia 1 A lﬁ_
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v 7 - biezgce awarie Pamigd maskowania; m
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YWiobar stref do stabego wpdwietlania;

. M aruszone wejécia:
Pamigd alarmu;

o Mig czuma:
WiepEcie OF:

Rys. 6. Zaktadka ,Przeglady stanu” w programie DLOADX.

6.5 Makropolecenia

Dane dotyczgce makropolecen przechowywane sg w pamieci manipulatora. Przed
przystapieniem do definiowania makropolecen nalezy odczyta¢ dane z manipulatora
(przycisk ,Odczyt”), a po zakonczeniu programowania zapisa¢ do manipulatora
(przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane | zapisywane po kliknieciu na

E«I

Jesli na ekranie manipulatora majg by¢ wyswietlane ikony makropolecen, w czytniku
kart pamieci manipulatora musi by¢ wtozona karta microSD zawierajgca ikony. W celu
zapisania ikon na karcie, nalezy jq umieScic w czytniku kart pamieci komputera
(czytnik wbudowany lub podifgczony do portu USB), a nastepnie uzyc¢ przycisku
,Zapisz ikony na karte” w programie DLOADX.

przycisk w menu gtbwnym programul.

W manipulatorze z ustawieniami fabrycznymi zdefiniowane sg dwa makropolecenia

przypisane do pierwszej grupy:

O# — szybkie zatgczenie petnego czuwania (centrala wykona makropolecenie dopiero
po okreSleniu, w ktérych strefach ma byC zatgczone czuwanie w przypadku
szybkiego zatgczenia czuwania — patrz: QUICK ARM ZAtACZA STREFY S. 6);

9# — skrocenie czasu na wyjScie (centrala wykona makropolecenie, jesli ustawienia
strefy pozwalajg skroci¢ czas na wyjscie oraz w manipulatorze wtgczona jest opcja
DOSTEPNE SKRACANIE CZASU NA WYJSCIE — patrz: s. 8).

Przycisk ,Reset” w programie DLOADX umozliwia przywrocenie ustawien fabrycznych
manipulatora tzn. ustawien dotyczgcych makropolecen, ekranu statusu i rezystorow
parametrycznych (w przypadku manipulatorow wspotpracujgcych z centralami
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INTEGRA Plus, warto$ci rezystorow parametrycznych nie programuje sie
indywidualnie dla wej$¢ manipulatora).

6.5.1 Grupy

Hanipulatur] Gloénoéé/czutoic | Przeglady stanu | Funkcje uzytkownika Makropolecenia | Ekran statusu

Grupy | Definicie |

Manipulator INT-TS5G +1.00 2013-07-04
Mazwa
L
..................................... o oz
..................................... :E_/ o
Makra dostepne
gs v z ekranu statusy
L1
a Export do pliku
| ‘ | | Zapizz kony na karte | & Import z pliku
lﬁ Odcayt | E Zapis | XK Frzemwi ‘ g] Reset |

Rys. 7. Zaktadka ,Grupy” w programie DLOADX.

Makropolecenia, ktére majg by¢ dostepne dla uzytkownikdw manipulatora, muszg by¢
przypisane do jednej z czterech grup. Do grupy mozna przypisa¢ do 16 makropolecen. Na
ekranie manipulatora moze zosta¢ wyswietlone rownoczesnie do 6 ikon makropolecen.
Program DLOADX prezentuje grupy makropolecen i przypisane do nich makropolecenia
w formie drzewa.

Nazwa — nazwa grupy makropolecen, ktora wyswietlana jest na ekranie manipulatora pod
ikong (do 8 znakdéw). Nazwy nie nalezy wprowadzag, jesli nie ma by¢ wyswietlana.
lkona — ikona ﬁpy makropolecen. Lista dostepnych ikon zostanie wyswietlona po kliknieciu

na przycisk

Makra dostepne z ekranu statusu — jezeli opcja jest wtgczona, dotkniecie rogu ekranu
statusu spowoduje wyswietlenie makropolecen przypisanych do okreslonej grupy (lewy
gorny rog — 1. grupa makropolecen; prawy gorny rog — 2. grupa makropolecen; lewy dolny
roég — 3. grupa makropolecen; prawy dolny rog — 4. grupa makropolecen).

Dodaj makropolecenie — przycisk dostepny po kliknieciu na grupe makropolecen.
Umozliwia wyswietlenie listy zawierajacej nazwy zdefiniowanych makropolecen. Po
kliknieciu na nazwe, makropolecenie zostanie dodane do grupy.

Usun makropolecenie — przycisk dostepny po kliknieciu na dowolne makropolecenie.
Umozliwia usuniecie tego makropolecenia z grupy.

hl I przycisk dostepny po kliknieciu na dowolne makropolecenie. Umozliwia przesuniecie
makropolecenia w ramach grupy w dot.

+ |- przycisk dostepny po kliknieciu na dowolne makropolecenie. Umozliwia przesuniecie
makropolecenia w ramach grupy w goére.
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Zapisz ikony na karte — przycisk umozliwia zapisanie ikon na karte pamieci microSD
(zapisane zostang wszystkie ikony dostepne w programie DLOADX). Karta microSD musi
by¢ wtozona do czytnika kart pamieci komputera (po kliknieciu na przycisk nalezy wskazac¢
lokalizacje karty).

6.5.2 Definicje

Grupy Definicie |

T e :
2: 94 M azwa: |I]#
Hasho: & j ‘ -
[ ZEROHASH BT -
[ Miedostepne w czuwaniu [ Stan wedtug weigcia |1 =

[ Uruchamiaj automatyczhie

[ Bez komunikatdw potwierdzajacych v Pokas nazwg

Lizta kormend:

Szubkie zak. czuwania: petne

m

| Dods | B Zmier | X Usuri |
K.omenda:

|Sz_l,ll:|kie zat. czuwania ﬂ

Typ czuwania
* petne

1 Nowe makropolecenie © petne+blokady

" bez lini wewn,

X Usur makropolecenis

" bez wewn. bez cz. na wejicie

Rys. 8. Zaktadka ,Definicje” w programie DLOADX.

Makropolecenia mozna utworzy¢ i skonfigurowa¢ w zaktadce ,Definicje”. Makropolecenie to
ztozona z pojedynczych komend sekwencja dziatan, ktére ma wykonaé centrala po
uruchomieniu makropolecenia.

Nowe makropolecenie — po Kkliknieciu na przycisk, zostanie utworzone nowe
makropolecenie, ktérego parametry nalezy skonfigurowac.

Usun makropolecenie — po kliknieciu na przycisk, aktualnie zaznaczone makropolecenie
zostanie usuniete.

Nazwa — indywidualna nazwa makropolecenia (do 8 znakdw).

Hasto — hasto, ktére ma by¢ uzywane do autoryzacji podczas wykonywania komend
zawartych w makropoleceniu. Musi posiada¢ odpowiednie uprawnienia, aby mozliwe byto
realizowanie tych komend. Prezentowane jest w postaci ciggu gwiazdek.

Jezeli podczas uruchamiania makropolecenia okaze sie, ze hasto jest btedne (np.
zostato w miedzyczasie zmienione), uzytkownik bedzie mogt poda¢ poprawne hasto.
Zostanie ono automatycznie zapisane w pamieci manipulatora (zastgpi btedne hasto).

Pytaj o hasto — jezeli opcja jest wigczona, makropolecenie zostanie uruchomione dopiero po
autoryzacji uzytkownika przy pomocy hasta. Hasto wprowadzone w polu ,Hasto” bedzie
ignorowane.
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Niedostepne w czuwaniu — jezeli opcja jest witgczona, makropolecenie bedzie niedostepne,
gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych przez manipulator.

Uruchamiaj automatycznie — jezeli opcja jest wigczona i w grupie jest tylko jedno
makropolecenie, po dotknieciu ikony grupy makropolecen (lub rogu ekranu statusu, jesli
wiaczona jest opcja MAKRA DOSTEPNE Z EKRANU STATUSU) makropolecenie zostanie od razu
uruchomione (jesli opcja PYTAJ O HASLO jest wigczona, konieczna bedzie autoryzacja przy
pomocy hasta).

Bez komunikatéw potwierdzajacych — jezeli opcja jest witgczona, po uruchomieniu
makropolecenia nie pojawig sie komunikaty informujgce o wykonaniu polecenia lub
o btedzie (wcigz wyswietlany bedzie ekran, z ktérego uruchomiono makropolecenie).

Ikona — ikona makropolecenia. Lista dostepnych ikon zostanie wyswietlona po kliknieciu na

przycisk E| Jezeli witgczona jest opcja STAN WEDLUG WYJSCIA, dla makropolecenia nalezy

wybrac 2 ikony. Jedna ikona wyswietlana bedzie, gdy wyjscie bedzie nieaktywne, a druga

— gdy bedzie aktywne.

Stan wedlug wyjscia — jezeli opcja jest witgczona, ikona makropolecenia bedzie zmieniaé
sie w zaleznosci od stanu wyjscia, ktdérego numer nalezy wskazac¢ w polu obok. Nalezy
wybra¢ wyjscie, ktérego stan zalezy od dziatan podejmowanych przez centrale po
uruchomieniu makropolecenia. Pozwoli to informowac uzytkownika przy pomocy ikon
makropolecenia np. o stanie wyj$¢ sterowanych przy pomocy makropolecenia lub stanie
stref, w ktorych makropolecenie zatgcza czuwanie.

Pokaz nazwe — jezeli opcja jest wtaczona, nazwa makropolecenia wyswietlana jest
w manipulatorze pod ikona.

Lista komend — komendy przypisane do aktualnie zaznaczonego makropolecenia. Przyciski

it umozliwiajg zmiane kolejnosci komend (przesuwanie zaznaczonej komendy
w dét i w gore).

Dodaj — po kliknieciu na przycisk, do listy komend zostanie dodana nowa, wyswietlana
aktualnie w polu ,Komenda”.

Zmien — przycisk nalezy klikng¢ po wprowadzeniu modyfikacji w dowolnej komendzie z listy
(w innym przypadku wprowadzone zmiany nie zostang zachowane).

Usun — po kliknieciu na przycisk, zaznaczona komenda zostanie usunieta z listy.

Komenda - realizowana przez centrale funkcja, ktérg mozna przypisa¢ do makropolecenia.
Lista wszystkich dostepnych funkcji zostanie wyswietlona po kliknieciu na przycisk [~
W zaleznosci od tego, ktéra funkcja zostanie wybrana:

Zalaczenie czuwania — zaznaczy¢ strefy, w ktérych ma zosta¢ zatgczone czuwanie
(dwukrotne klikniecie na pole oznaczone numerem strefy) i okresli¢c typ czuwania
(kolejne klikniecia na pole oznaczone numerem strefy; cyfra w srodku pola oznacza:
0 - petne czuwanie; 1 — petne czuwanie + blokady; 2 — czuwanie bez wewnetrznych;
3 - czuwanie bez wewnetrznych i bez czasu na wejscie).

Wyltaczenie czuwania — zaznaczy¢ strefy, w ktérych ma zosta¢ wytgczone czuwanie
(dwukrotne klikniecie na pole oznaczone numerem strefy).

Kasowanie alarmu — zaznaczy¢ strefy, w ktorych ma zosta¢ skasowany alarm (dwukrotne
klikniecie na pole oznaczone numerem strefy).

Blokowanie wejsé — zaznaczy¢ wejscia, ktére majg zostaé czasowo zablokowane
(dwukrotne klikniecie na pole oznaczone numerem wejscia).

Odblokowanie wejS¢ — zaznaczy¢ wejscia, ktore majg zostaé odblokowane (dwukrotne
klikniecie na pole oznaczone numerem wejscia).

Zaltaczenie wyjs¢ — zaznaczy¢ wyjscia, ktére majg zosta¢ witgczone (dwukrotne klikniecie
na pole oznaczone numerem wyjscia).
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Wyltaczenie wyjs¢é — zaznaczy¢ wyjscia, ktdére majg zostaé wylaczone (dwukrotne
klikniecie na pole oznaczone numerem wyjscia).

Zmien stan wyjs¢ — zaznaczy¢ wyjscia, ktorych stan ma sie zmieni¢ (dwukrotne klikniecie
na pole oznaczone numerem wyjscia).

Telegram KNX — zaprogramowac nastepujace parametry telegramu KNX:
Modut INT-KNX — modut INT-KNX, ktéry ma wystaé telegram.
Adres grupowy — adres grupowy, ktéry umieszczony zostanie w telegramie.
Typ — typ telegramu.

Wartosé — wartos¢, ktéra umieszczona bedzie w telegramie (parametr dostepny dla
niektérych typow telegramu).

Priorytet — priorytet telegramu (jezeli dwa elementy magistrali zaczng nadawac
rébwnoczesnie, telegram z wyzszym priorytetem bedzie miat pierwszenstwo).

Skracanie czasu na wyjscie (brak dodatkowych parametréw do konfiguraciji).
Szybkie zalgczenie czuwania — wybraé typ czuwania, ktéry ma by¢ zatgczony.

Strefy muszq by¢ sterowane hastem uzytkownika.

Wejscia nie mogg mie¢ wigczonej opcji UzYTKOWNIK NIE BLOKUJE.

Wyjscia muszq byc¢ typu 24. PRZELACZNIK MONO, 25. PRZELACZNIK Bl, 105. ROLETA
W GORE, 106. ROLETA W DOt lub PRZEKAZNIK TELEFONICZNY (nie muszg byc¢ przypisane
do zadnej grupy wyjSc).

Przy pomocy manipulatora mozna sterowa¢ systemem KNX, jezeli do centrali
podigczony jest modut INT-KNX.

6.5.3 Definiowanie makropolecen

1.

9.

Klikng¢ na zakfadke ,Definicje”.

2. Klikng¢ na przycisk ,Nowe makropolecenie”. Na liscie pojawi sie nowe makropolecenie.
3.
4. Jezeli nazwa makropolecenia ma by¢ wyswietlana w manipulatorze, wigczy¢ opcje POKAZ

Wopisac¢ nazwe nowego makropolecenia.

NAZWE.

Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane bez podawania hasta przez uzytkownika,
wpisa¢ hasto z odpowiednimi uprawnieniami.

Jezeli uruchomienie makropolecenia ma by¢ kazdorazowo poprzedzane autoryzacjg
uzytkownika, wigczy¢ opcje PYTAJ O HASLO.

Jezeli makropolecenie ma by¢ niedostepne, gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych
przez manipulator, wigczy¢ opcje NIEDOSTEPNE W CZUWANIU.

Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane od razu po dotknieciu ikony grupy
makropolecen, wiaczy¢ opcje URUCHAMIAJ AUTOMATYCZNIE (do grupy nalezy wowczas
przypisac tylko to jedno makropolecenie).

Jezeli po uruchomieniu makropolecenia nie majg by¢é wyswietlane komunikaty
potwierdzajace, wtgczy¢ opcje BEZ KOMUNIKATOW POTWIERDZAJACYCH.

10.Wybrac ikone, przy pomocy ktorej makropolecenie bedzie prezentowane w manipulatorze

(jezeli w manipulatorze zainstalowana bedzie karta microSD) lub pozostawi¢ domysing
ikone.

11.Jezeli ikona ma prezentowac stan wybranego wyjscia:

— wilaczyC opcje STAN WEDLUG WYJSCIA;
— wskaza¢ numer wyjscia;
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— wybrac ikony, ktére bedq ilustrowac stan nieaktywny i aktywny wyjscia.
12.Wybrac z listy jedng z komend, ktérg ma uruchamia¢ nowe makropolecenie.
13. Odpowiednio zaprogramowac parametry komendy.

14.Klikng¢ na przycisk ,Dodaj”. Na liscie komend przypisanych do makropolecenia pojawi sie
nowa. Po kliknieciu na komende mozna jeszcze dokonaé korekty jej parametréw. Po
dokonaniu zmian nalezy klikng¢ na przycisk ,Zmien”.

15.W razie potrzeby powtérzyé czynnosci z punktéw 12-14 w celu dodania kolejnych
komend.

16.Klikng¢ na zaktadke ,Grupy”.

17.Klikng¢ na grupe, ktéra ma by¢ edytowana.

18.Wpisac nazwe grupy, jezeli ma ona by¢ wyswietlana w manipulatorze.

19.Wybra¢ ikone, przy pomocy ktorej grupa makropolecen bedzie prezentowana
w manipulatorze (jezeli w manipulatorze zainstalowana bedzie karta microSD) lub
pozostawi¢c domysing ikone.

20.Wtgaczy¢é opcje MAKRA DOSTEPNE Z EKRANU STATUSU, jezeli makropolecenia majg byé
wyswietlane po dotknieciu rogu ekranu statusu.

21.Klikng¢ na przycisk ,Dodaj makropolecenie”. W menu rozwijanym wybrac
makropolecenie, ktére ma zosta¢ dodane do grupy.

6.6 Ekran statusu

Dane dotyczgce ekranu statusu przechowywane sq w pamieci manipulatora. Przed
przystapieniem do konfigurowania ekranu statusu nalezy odczyta¢ dane
Z manipulatora (przycisk ,Odczyt’), a po zakonczeniu programowania zapisa¢ do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sq odczytywane i zapisywane po

I
kliknieciu na przycisk E w menu gtownym programu.

Ekran statusu jest wyswietlany automatycznie po 60 sekundach bezczynnosci manipulatora.
Reguta ta nie ma zastosowania w przypadku uruchomienia terminalu. Moze to wowczas
nastgpi¢ pozniej lub nawet wcale (np. jesli wyswietlane jest menu serwisowe). Na ekranie
statusu mogaq by¢ prezentowane nastepujgce informacije:
— dowolny, zdefiniowany przez instalatora tekst,
— stan stref przy pomocy symboli (wybiera sie pojedyncze strefy, ktérych stan bedzie
wyswietlany),
— stan wejs¢ przy pomocy symboli (wybiera sie pojedyncze wejscia, ktorych stan bedzie
wyswietlany),
— stan wyj$¢ przy pomocy symboli (wybiera sie pojedyncze wyjscia, ktorych stan bedzie
wyswietlany),
— temperatura (nalezy wskaza¢ wejscie centrali, do ktérego przypisana jest czujka
temperatury, oraz okresli¢, czy temperatura ma by¢ wyswietlana w stopniach Celsjusza,
czy Fahrenheita),

— data i czas (poszczegdlne elementy, takie jak dzien, miesigc, rok, godzina, minuty
i sekundy konfiguruje sie indywidualnie),

— nazwa manipulatora,

— stan wejs¢ przy pomocy komunikatow (wybiera sie pojedyncze wejscia, ktérych stan
bedzie wyswietlany, oraz okresla tres¢ komunikatow dla stanu normalnego i naruszenia,
bo tylko te dwa stany sg prezentowane w formie komunikatu),
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— stan wyj$¢ przy pomocy komunikatow (wybiera sie pojedyncze wyjscia, ktérych stan
bedzie wysSwietlany, oraz okresla tres¢ komunikatéw dla wyjscia aktywnego
i nieaktywnego).
Dostepne sg trzy wielkosci czcionek uzywanych na ekranie statusu. Mozna tez okresli¢ kolor
uzywanej czcionki. Przy pomocy metody ,przeciggnij i upus¢” mozna w fatwy sposob
wskazac miejsce, w ktérym dana informacja bedzie prezentowana na wyswietlaczu.

Hanipulaturl Eius’nus’f:h::zufus’-:’:l Przeglady stanul Funkcie uiytkuwnikal Makropolecenia Ekran statuszu |

04.07.2013
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Rys. 9. Zaktadka ,Ekran statusu” w programie DLOADX.

6.6.1 Pokaz slajdow

Jako tta ekranu statusu mozna uzyC¢ pokazu slajdow. Zdjecia, ktére majg by¢ wyswietlane,
nalezy umiesci¢ na karcie pamieci microSD. Powinny one mie¢ rozmiar nie wiekszy niz 480 x
272 pikseli. Obstugiwane sg tylko obrazy w formacie BMP. Parametr ZMIEN OBRAZ CO okre$la,
jak szybko beda zmieniane obrazy podczas pokazu slajdéw. Jesli zostanie zaprogramowany
czas rowny 0, obrazy nie bedg zmieniane (pierwszy w kolejnosci obraz zapisany na karcie
microSD bedzie wyswietlany jako tapeta ekranu statusu).

6.7 Rezystancja parametryczna

Dane dotyczgce rezystancji przechowywane sg w pamieci manipulatora. Przed
przystgpieniem do programowania wartoSci rezystorow nalezy odczyta¢ dane
Z manipulatora (przycisk ,,Odczyt’), a po zakonczeniu programowania zapisa¢ do
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manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po

I
kliknieciu na przycisk E w menu gtobwnym programu.

Wartos¢ rezystorow parametrycznych jest programowalna. W zaleznosci od centrali, do
ktérej manipulator jest podtgczony:

INTEGRA: parametry rezystorow parametrycznych okre$la sie dla wejs¢ w pojedynczym

manipulatorze. Programuje sie warto$¢ rezystorow R1 i R2 (numeracja rezystoréw
pokazana jest na rysunku 10). Mozna wprowadzi¢ wartosci od 500 Q do 15 kQ. taczna
rezystancja (R1+R2) nie moze przekroczy¢ 15kQ. Dla rezystora R2 mozna
zaprogramowac wartos¢ 0. W takim przypadku rezystory uzywane w konfiguracji 2EOL
muszg mie¢ warto$¢ réwng potowie wartosci zaprogramowanej dla rezystora R1
(pojedynczy rezystor nie moze by¢ mniejszy niz 500 Q). Fabrycznie zaprogramowane sg
nastepujgce wartosci:

R1=1,1kQ;

R2 =1,1 kQ.

Warto$¢ rezystora dla konfiguracji EOL to suma rezystorow R1 i R2.

INTEGRA Plus: parametry rezystorow parametrycznych okresla sie dla wejs¢ ptyty gtéwne;.

Automatycznie te same parametry sg ustawiane dla wejs¢ w manipulatorach, w ktérych
wartos¢ rezystorow parametrycznych jest programowalna. W zwigzku z tym zakfadka
.Rezystor parametryczny” jest niedostepna.

2EOL/NC 3EOL/NC

Z COM Z COM
o o
T T
R1 R1
A M A
R2 R3 R2

Rys. 10. Numeracja rezystorow parametrycznych (dla czujki NO jest identyczna).
T — sabotaz. A — alarm. M — maskowanie.

7.

Aktualizacja oprogramowania manipulatora

1.

2.

Nagra¢ na karte microSD plik z nowg wersjg oprogramowania.

Dotkna¢ ikone & na ekranie gtownym. Wyswietli sie ekran ,Zaawansowane”.

3

Dotknagc¢ ikone === |. WysSwietli sie terminal.

Wprowadzi¢ hasto serwisowe (fabrycznie 12345) i dotkngé klawisz . Wyswietli sie
menu uzytkownika.
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5. Dotkng¢ klawisz m Uruchomi sie tryb serwisowy.

6. Uruchomi¢ funkcje UKRYJ TS TERAZ (P> KONFIGURACJA TS PUKRYJ TS TERAZ). WysSwietli sie
ekran statusu.

7. Otworzy¢ obudowe manipulatora i wtozy¢ karte microSD do gniazda.

8. Dotkngc ikone & na ekranie gtownym. Wyswietli sie ekran ,Zaawansowane”.

Dotkng¢ ikone % Wyswietli sie ekran autoryzacji.

10. Wprowadzi¢ hasto serwisowe i dotkng¢ ikone V Wyswietli sie ekran aktualizaciji.

11.W ciggu 10 sekund dotkng¢ ekran w dowolnym miejscu, aby uruchomic¢ aktualizacje
oprogramowania (jesli ekran nie zostanie dotkniety, oprogramowanie nie zostanie
zaktualizowane, ale plik z nowg wersjg oprogramowania zostanie skasowany z karty
microSD i nastagpi restart manipulatora).

12.Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania, plik z nowg wersjg oprogramowania
zostanie skasowany z karty microSD, a manipulator zrestartuje sie.

13.Po zamknieciu obudowy, mozna zakohczy¢ tryb serwisowy (powtorzy¢é czynno$ci

)-

Oprogramowanie manipulatora mozna zaktualizowac bez korzystania z menu. Nalezy
wytqczy¢ zasilanie manipulatora, wfozy¢ karte microSD z nowg wersjg
oprogramowania do gniazda i z powrotem wigczyc zasilanie. Wyswietli sie ekran
aktualizacji.

©

z punktéw 2-5, a nastepnie dotkngé klawisz

8. Dane techniczne

NaPIECIE ZASIHANIA ......uuiee e 12V DC £15%
Pobdr pradu W stanie QOtOWOSCI ......cceveeiiiiiiiie e 250 mA
Maksymalny PODOr Pradu..... ..o 265 mA
Obstugiwane karty pamli€Ci .........ccceeeeeeiieiiiiiiiiiee e microSD, micro SDHC
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.......oiiiiiiiiiiii e e [l
ZaKres temMPeratur PracCy ........cocoveeeiiiiiie e e e -10°C...+55°C
Maksymalna WIlgOINOSC ........coooiiiii e 93+3%
Wymiary obudowy (szeroko$¢ x wysoko$¢ X grubose)............eeeeeiieeeniennnnn, 120 x 92 x 14 mm
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