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CYFROWA CZUJKA RUCHU
| ZBICIA SZYBY
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Czujka NAVY umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze i wykrycie zbicia szyby.

1. Wilasciwosci

e Czujnik ruchu PIR i czujnik zbicia szyby w jednej obudowie.
¢ Dwa niezalezne wyjscia alarmowe.

e Regulowana czutosc detekcji obu czujnikdw.

e Podwdjny pyroelement.

e Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

e Opcja odpornosci na ruch zwierzat o wadze do 15 kilogramow.
e Cyfrowa kompensacja temperatury.

e Zaawansowana dwutorowa analiza dzwieku.

e Dwukolorowa dioda LED do sygnalizacji alarmu.

e Zdalne witgczanie/wytgczanie diody LED.

e Pamiec¢ alarmu.

e Nadzor toru sygnatowego czujnika PIR i napiecia zasilania.
e Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy.

2. Dane techniczne
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Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

3. Opis
Czujka zgtasza alarm w nastepujacych przypadkach:

e wykrycie ruchu w chronionym obszarze;

e zarejestrowanie w czasie krotszym niz 4 sekundy kolejno dzwieku niskiej (uderzenie)
i wysokiej (thuczenie szkta) czestotliwosci.
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Funkcje nadzoru

W przypadku spadku napiecia ponizej 9 V (£5%) na czas diuzszy niz 2 sekundy lub uszkodzenia
toru sygnatowego czujnika PIR, czujka zgtosi awarie. Awaria sygnalizowana jest wtgczeniem
wyjscia alarmowego czujnika ruchu PIR oraz swieceniem diody LED na czerwono. Sygnalizacja
awarii trwa przez caty czas jej wystepowania.

Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED

Zdalne wigczanie/wytaczanie diody LED jest mozliwe, gdy zworka na kotkach LED zatozona jest
w pozycji OFF. Zdalne witagczanie/wytaczanie diody LED umozliwia zacisk LED. Dioda LED jest
wigczona, gdy na zacisk podana jest masa. Dioda LED jest wytgczona, gdy zacisk jest odciety od
masy. Do zacisku mozna podtgczyé wyjscie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane np.
jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO, PRZE£ACZNIK BISTABILNY lub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

Pamie¢ alarmu

Jezeli witgczona jest dioda LED, czujka moze sygnalizowaé pamieé¢ alarmu.
Wigczanie/wytgczanie pamieci alarmu umozliwia zacisk MEM. Pamie¢ alarmu jest wigczona, gdy
na zacisk podana jest masa. Pamiec alarmu jest wytgczona, gdy zacisk jest odciety od masy.
Jezeli pamie¢ alarmu jest wigczona i bedzie miat miejsce alarm, dioda LED zacznie miga¢ (na
czerwono — czujnik ruchu; na zielono — czujnik zbicia szyby). Sygnalizacja pamieci alarmu bedzie
trwata do czasu ponownego wigczenia pamieci alarmu (podania masy na zacisk MEM).
Wyltgczenie pamieci alarmu nie konczy sygnalizacji pamieci alarmu. Do zacisku MEM mozna
podtaczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane np. jako WSKAZNIK CZUWANIA.

4. Ptytka elektroniki

@ mikrofon.
@ ZaCISkI : TMP TMP NCG NCG NCP NCP! ‘ MEM LED COM 12V
TMP - wyjscie sabotazowe (NC); @}@@@@@@ QDD D @

NCG - wyjscie alarmowe czujnika zbicia
szyby (przekaznik NC);

NCP - wyjscie alarmowe czujnika ruchu @ D)
PIR (przekaznik NC);

MEM - wigczanie/wytgczanie pamieci ﬂ

alarmu; @ *
LED - wilaczanie/wytaczanie diody LED; @m e 1
COM - masa;

12V - wejscie zasilania. Q} ~PIR SENS + - GB SENS. +

@ dwukolorowa dioda LED sygnalizujgca: @ 7,\ @ @

— alarm wywotany przez czujnik ruchu PIR —
Swieci na czerwono przez 2 sekundy;

— pamie¢ alarmu wywotanego przez czujnik ruchu PIR — miga na czerwono;

— alarm wywotany przez czujnik zbicia szyby — swieci na zielono przez 2 sekundy;

— pamiec¢ alarmu wywotanego przez czujnik zbicia szyby — miga na zielono;

— zarejestrowanie dzwieku niskiej czestotliwosci — swieci na zielono przez 0,5 sekundy;

— tryb testowy czujnika zbicia szyby — krétki btysk na zielono co 3 sekundy;

— awarie — Swieci na czerwono;

— rozruch — miga na przemian na czerwono i zielono.

@ podwadjny pyroelement. Nie nalezy dotyka¢ pyroelementu, aby go nie zabrudzié.
(B kotki do konfiguracji czujki:

PET - wiaczenie/wytaczenie opcji odpornosci na zwierzeta. Opcja jest wigczona, gdy
zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).
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TST -

LED -

wigczenie/wytgczenie trybu testowego czujnika zbicia
szyby. W trybie testowym czujnik zgtasza alarm po
zarejestrowaniu  dzwieku wysokiej czestotliwosci
(dzwieku ttuczonego szkfa). Tryb testowy jest
wigczony, gdy zworka jest zatozona w pozycji ON
(rys. 2).

wigczenie/wytgczenie diody LED. Dioda LED jest
wigczona, gdy zworka jest zatozona w pozycji ON
(rys. 2) — zdalne wigczanie/wytgczanie diody LED jest
wowczas niemozliwe.

@ styk sabotazowy.
@ otwor na wkret mocujacy.

potencjometr do regulacji czutosci czujnika PIR.

@ potencjometr do regulacji czutosci czujnika zbicia szyby.

5. Montaz

A | Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wytagczonym zasilaniu.

Chronione powierzchnie szklane muszg znajdowac sie w zasiegu detekcji czujnika zbicia szyby.
Nalezy pamietaé, ze zastony, kotary, miekkie obicia mebli, ptytki akustyczne itp. pochtaniajg

dzwiek i pogarszajg zasieg detekcji czujki.
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Otworzy¢ obudowe (rys. 3).

Wyjaé ptytke z elektronika.

Wykona¢ otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy.
Przeprowadzi¢ kabel przez wykonany otwoér.

Przymocowac¢ podstawe obudowy bezposrednio do sciany albo do przykreconego do $ciany
lub sufitu uchwytu (rys. 4 i 5). Czujki nie mozna montowac¢ na uchwycie, jezeli ma byc¢

wigczona opcja odpornosci na zwierzeta.
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Zamocowac ptytke elektroniki.

Podtaczy¢ przewody do odpowiednich zaciskow.
Przy pomocy potencjometrow i zworek okreslic parametry pracy czujki.
Zamkna¢ obudowe czuijki.
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6. Uruchomienie i test czujki

Uwaga: W czasie testowania czujki:
— dioda LED powinna by¢ wtgczona,
— zworka na kotkach TST powinna by¢ zatozona w pozycji ON (po zakoriczeniu testu
nalezy jq zatozyc¢ w pozycji OFF).
1. Wiaczy¢ zasilanie. Dioda LED zacznie miga¢ na przemian na czerwono i zielono,
sygnalizujgc rozruch czuijki.
2. Gdy dioda przestanie miga¢, sprawdzi¢, czy:
— poruszanie sie w obszarze detekcji czujnika ruchu PIR (rys. 6 przedstawia maksymalny

obszar detekcji — maksymalna czuto$¢ i zworka na kotkach PET w pozycji OFF) uaktywni
wyjscie alarmowe tego czujnika i spowoduje zaswiecenie diody na czerwono;

— uzycie urzadzenia generujgcego dzwiek ttuczonego szkta (TESTER INDIGO) w zasiegu
detekcji czujnika zbicia szyby uaktywni wyjscie alarmowe tego czujnika ispowoduje
zaswiecenie diody na zielono.
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