TOWER 10 AM, TOWER 12 AM

= Visonic®

INSTRUKCJA

INSTALACYJNA

z antymaskingiem

TOWER 10 AM - przemystowy czujnik PIR z antymaskingiem

TOWER 12 AM - przemystowy DUALNY czujnik MW + PIR

z6lta, czerwona, zielona @

Diody LED:
Rys. 1 Q&L ‘

1. WSTEP

Czujnik PIR TOWER 10 oraz czujnik dualny MW + PIR TOWER 12 sg
profesjonalnymi, odpornymi na wandalizm czujnikami, wyposazonymi w
system antymaskingu. Zapewniajg duzy zasieg oraz ochrone w
trudnych warunkach. Wyposazone sg w czarne obsydianowe lustra co
znakomicie eliminuje wptyw czynnikéw zewnetrznych. Charakteryzujg
sie kilkoma rewolucyjnymi opatentowanymi technologiami. Obydwa
czujniki sg zgodne z EN 50131 Poziom 3.
Cechy:
* Technologia V-slotO to niewielki i waski element optyczny dla
wiekszej wytrzymatosci mechanicznej i lepszej ochrony przed
fatszywymi alarmami (procedura patentowa w toku)

* Technologie: "Obsydianowe czarne lustro"™ oraz “Eliptyczne /
Paraboliczne lustro" to odporno$¢ na sSwiatlo biale powyzej
15,000 LUX i znacznie podwyzszona czutosé ( ok. 150% ) w
poréwnaniu z innymi czujnikami z optyka lustrzana.

* Adaptacyjny, aktywny system Anty-masking, chronigcy przed
zastonieciem badz zamalowaniem czujnika.

e Opcjonalne zamienne lustro typu “Kurtyna — daleki zasieg” o
zasiggu 35 x 2.5m dla TOWER-10i 25 x 2m dla TOWER-12.

* Cechy tatwej instalacji:
Whbudowane rezystory E.O.L. dla wyj$¢: alarm, trouble i tamper.
Wyjmowalny terminal okablowania utatwiajacy podiaczenie
przewoddw oraz upraszczajacy obstuge.
Unikalny przesuwany mechanizm zamykania czujnika.
Podwyzszona wysoko$¢ montazu 1.5 - 4m.
Wskaznik niskiego poziomu zasilania.
Zdalnie sterowane wejscie Walk-test.
Opcjonalne uchwyty montazowe.
Regulowany zasiegg MW (TOWER 12).

» Sterowana mikroprocesorem, cyfrowa obrébka sygnatu TMR z
podwojng kompensacjg temperatury.

e Przedni i tylny tamper.

» ‘“Strefa podejscia” realizowana optycznie

» Odpornos¢ na zwierzeta do 18 Kg przy uzyciu specjalnej ostony.

¢ Whbudowany algorytm samodiagnozy dla obydwu PIR i MW.

2. SPECYFIKACJA

Zasilanie: 8 — 16 VDC.

Detekcja niskiego napi ecia zasilania: jezeli napiecie zasilania

obnizy sie do < 7,5 VDC.

Pobor pr adu:

Normalna praca @ 12 VDC: 12mA (TOWER 10), 15 mA (TOWER

12).

Maximum: 14mA (TOWER 10). 18 mA (TOWER 12).

Czas alarmu: 2 do 3 sek.

Czas wykrycia zamaskowania: po 30 sek.

Dioda wej scia Walk-test (TST): dioda LED (TST) $wieci sie gdy

przetacznik normalnej pracy diod LED jest ustawiony na OFF.

Wyjscia:
Alarm: NC, 100 mA /30 V, 35 Ohm. "Otwarty" na 2 — 3 sek. W
sytuacji alarmu, wykrycia zamaskowania lub awarii zasilania.
Trouble: NC, 100 mA /30 VDC, 35 Ohm. "Otwarty" w sytuacji
awarii, wykrycia zamaskowania, niski stan napiecia zasilania lub
awarii zasilania.
Tamper: NC, 50mA / 30 VDC. "Otwarty" gdy zostanie otwarta
obudowa czujnika bgdz gdy czujnik zostanie oderwany od
podstawy montazowe;.

Whbudowane rezystory EOL: w czujnikach do wyj$¢ Alarm, Trouble

i Tamper zostaty wbudowane rezystory EOL o wybieranych

wartosciach: 0 Ohm (ustawienie fabryczne), 1K, 2.2K, 4.7K, 5.6K

Ohm (Patrz rys. 4).

Spos6b swiecenia LED:

Zdarzenie Diody LED - sygnalizacja
TOWER 12 AM (PIR + MW) | TOWER 10 AM (PIR)
N|sk|e_ Czerwona (miga)
nap.zasil.
Stabilizacja Zobtta + Czerwona + Zielona Z6tta + Czerwona
(60sek.) (Swiecag naprzemiennie) (Swiecg naprzemiennie)
Uszkodzenie Zdbita + Czerwona ($wieca naprzemiennie)
Detekacja AM Z6ha (swieci ciagle)
(Anty-masking)
ALARM Czerwona ($wieci ciagle przez ok. 2 — 3 sek.)
Detekcja PIR Zielona (miga)
Detekcja MW Zielona (Swieci ciagle)

LUSTRA
Rodzaj lustra (Rys. 2)
Standard (*) | Kurtyna — Daleki zasi eg

Zasieg TOWER 10i12 | TOWER 10 TOWER 12

25mx30m /90°| 35m/5° 25m / 5°
I?alekie pole widzenia 11 kurtyn 1 kurtyna
Srednie pole widzenia 6 kurtyn 1 kurtyna
Licznik impulséw 1lub 2 Tryb LR ( daleki zasieg )

Instalacja:

Sposéb: $ciana, naroznik lub pod katem 45° do $ciany.

Wysoko $¢: 1,5 - 4m bez uchwytu.
Pionowa regulacja: podstawa czujnika umozliwia trzy ustawienia
zaleznie od wysokosci montazu i zasiegu.

Elektryczne
Typ sensora:
PIR: podwojny niskoszumowy pyroelement .
MW: X-Band Doppler modut.
Czestotliwos¢ ( EU ) — 10.525 Ghz.

Srodowisko pracy:

Temperatura pracy: —20C to 55C (-4F to 131F).
Temperatura sktadowania: —20T to 60C (-4F to 140F)
Zabezpieczenie RFI: wieksze niz 20 V/m (do 2 GHz).
Obudowa : IP41i IKO4 .

Wymiary: 160mm x 77mm x 47mm

Opcjonalne akcesoria:

BR-1: uchwyt nascienny, regulacja: 30°d6t i 45°lewo/prawo.

BR-2: BR-1 z uchwytem naroznikowym.

BR-3: BR-1 z uchwytem sufitowym.

Kurtyna-daleki zasi eg: wymienne lustro dalekiego zasiegu 35m/5°
PET-10/12: maskownica zapewniajgca odporno$¢ na zwierzeta do
18Kg. Tylko przy zastosowaniu lustra Standard !

Standardy:

Zaprojektowane zgodnie z EN 50131-1 poziom 3/klasa Il, EN50131-2-
2, EN50131-2-4, EN300440, EN301489, EN60950

3. INSTALACJA
3.1 Uwagi ogdine
(Patrz rys. 3)

3.2 Precedura instalaciji
(Patrzrys. 4i5)




3.3 Ustawienia
(Patrz rys. 4) 4, Wygl a_d CZanika

3.4 Monta z lustra dalekiego zasi egu

Opcja tylko do TOWER-10 AM — Patrz rys. 6. Przy zastosowaniu
lustra dalekiego zasiegu, przetgcznik COUNT (counter) musi byé¢
ustawiony w pozycji "LR" (Patrz rys. 4).

3.5 Monta z maskownicy PET (opcja)

Dla odpornosci na zwierzeta (do 18Kg/40lb), specjalna maskownica
PET 10/12 powinna zosta¢ zamontowana na lustrze (Patrz rys. 6, krok
4a).

3.6 Testowanie czujnika

A. Podtacz zasilanie do odpowiednich zaciskéw. Diody LED
zaczng S$wieci¢ naprzemiennie, wskazujac, ze czujnik
przystosowuje sie do otoczenia. St6j w odlegto Sci mey
przynajmniej 1m od czujnika, dopdki nie zako  nczy sie 60
sekundowy stan stabilizacji  (dopoki diody LED nie przestang
Swieci¢ naprzemiennie).

B. Wejdz w pole widzenia detektora i przeprowadz test na catej s
powierzchni zasiegu, w tym samym czasie obserwujac !
czerwong diode (Patrz rys. 2). W przypadku TOWER 12, :
obserwuj réwniez zielong diode LED dla MW i PIR (Patrz ﬁ |
tabela “Sposéb swiecenia LED”). Czerwona dioda LED bedzie ‘ [
Swiecita przez ok. 2 — 3 sek. w czasie aktywacji wyjscia o
ALARM.

WAZNE ! Poinstruuj uzytkownika by przeprowadzat walk test

przynajmniej raz na tydzien by zweryfikowa¢ wiasciwe dziatanie

|
|
|

{

czujnika. UWAGA! Jakiekolwiek zmiany w urzgdzeniu sg ZABRONIONE.
C. Przyklej np. kawatek kartonu do przodu czujnika by umysinie Producent nie jest strong w jakichkolwiek roszczeniach.
zakry¢ okno optyczne. Po 30 sekundach zéita dioda LED W.E.E.fE. Product Rec dclin rl])eclaratilon = .

i i ASWierid 5 i i For information regarding the recycling of this product you must contact
powinna SIQ. ZaS_V\_IIE‘CIC._ Oznac_za to, ze sygnallzaqa E the company from which you orignially purchased it. If you are discarding
zamaskowania CZU]nIka dziata praW|d+owo. this product and not returning it for repair then you must ensure that it is

. . . . .. — returned as identified by your supplier. This product is not to be thrown

D. Usun maskowanie z przodu czujnika. Po kilku sekundach zétta away with everyday waste.

dioda LED powinna przesta¢ swiecic Directive 2002/96/EC Waste Electrical and Electronic Equipment.
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Rys. 3 Instalacja — zasady ogolne

Rys. 2 Zasig dzialania, lustro Standard i dalekiego &gsi( tylko Tower 10 AM )

SCHEMAT POLACZEN KABLOWYCH ZASIEG MIKROFALI (TOWER 12 AM) J ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ" Nﬂ N
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30VDC 30vDC  30vVDC ON - Diody wigczone S -
NC NC  NC - OFF - Diody wytaczone LICZNIK IMPULSOW WYJSCIE ALARM - rodzaj pracy
e N “1" . zwigkszona czulosé “ALM" - otwarte gdy bedzie alarm lub sygn. z antymaskingu
*) Czujnik posiada wbudowany (**) Przetacznik Walk-test “2" - zwigkszona odpornos¢ na fatsz. alarmy ~ “+TRB” - otwarte gdy bedzie alarm , sygn. z antymaskingu,
rezystor EOL “LR" - kurtyna dalekiego zasiegu awaria czujnika lub niskie napiecie zasilania
Wartosc rezystora EOL (ustaw gdy stosujesz lustro dalekiego zasiegu)
wybieramy zwora

Ustawleni fabrycane: 0 Ohm Rys. 4 Schemat pgdzea kablowych oraz ustawienia.



Przy zastosowaniu

WYSOKOSE lustra - Kurtyny
MONTAZU dalekiego zasiggu
n; . TYLKO TOWER 10 AM !
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Aby uzyskaé optymalny zasieg czujnika przy danej wysokosci jego montazu,
uZyj odpowiednich otworéw montazowych ( a, b, ¢ ) wediug powyZszej tabeli

Rys. 5 Otwieranie czujnika, otwory montave
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